Dokumentacja elektryczna i pneumatyczna

maszyny typu AM-5

Kwiecien 2011 AM-5/TR_09






- Enkoder/ Encoder/lpeobpa3soBartenb

- Sruba zacisku enkodera/ 4
Clamping screw of encoder/
BuHT 3axknma npeobpasoBaTtens

3 - Kota fancuchowe napedu enkodera/

Chain wheels of encoder drive/

LlenHoe koneca npeobpasoBartens

N -

Chain wheel of main drive/

4 - Koto tancuchowe napedu gtéwnego/ /\

Ll,enHoe Koneco rmaBHoOro npmeoaa

Rys.3 Uktad kontroli pozycji
Fig.3 The position control system
Puc.3 Cuctema KOHTPOSst NO3NLMN MaLLNHbI
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- START // START /| CTAPT

- RESET/CYKL POJEDYNCZY // RESET/SINGLE CYCLE // PECET/OQVNHOYHbIV LIKN

- PRACA/SERWIS // WORK/SERVICE /| PABOTA/CEPBUC

, S5-NOZ /I CUTTER // HOX
, S20 - STOP // STOP // CTONN

, S18 - PRZOD // INCH FORWARD // BINEPE[

, S19 - TYL // INCH REVERSE // HA3AL 5

, S21 - STOP AWARYJNY // EMERGENCY STOP // ABAPUMHAA OCTAHOBKA

S22 - WYLACZNIK GRZALEK // HEATERS' SWITCH // BbIKIHOYATENb HATPEBATENW
A3 - PANEL DOTYKOWY // TOUCH PANEL // KACATEJIbHbIV OKPAH

Rys.5 Panele sterownicze

Fig. 5 The control desks

Puc.5 lNynbTel ynpasneHus
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Rys.6 Plyta gtébwna skrzyni elektrycznej
Fig. 6 The main electrical board
Puc. 6 naBHbIN 3NeKTpUYECKN ALK




o]

o]

(-]
o
ol o |o

g
= M =

[e]

o g
o §) o
(] o

Al °

g
=

[==_Jrowme

o
o

lo

Rys. 7 Wyposazenie elektryczne drzwi skrzyni sterowniczej
Fig. 7 The electrical equipment of the door of the control box
Puc. 7 OnekTpuyeckne obopygoBsaHne Ha aBepsix siLmKa




. Silnik transportera/The motor of the conveyor/[1Buratens koHBeepa

. Nieruchoma prowadnica transportera/The unmovable guide of conveyor/
HenopgswxHas HanpaenswLaa KoHBenepa

. Ruchoma prowadnica transportera/The movable guide of conveyor/
MopBwxkHasa HanpaBnsoLLas KoHBeepa

. Listwa dociskowa transportera/Holding down strip of conveyor/
MpuxBaTHas nnaHka KoHBenepa

. Listwa regulowana/Adjustable strip/PerynupoBaHHas nnaHka

. Rekojes¢ listwy regulowanej/Handle of adjustable strip/Py4ka
perynnupoBaHHOM MnaHKu

. Czujnik wykrywania produktu/Product sensor/JaT4ynk npogykTos
. Popychacz produktéw/Product pusher/Tonkatens npoaykTos
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Rys.16 Transporter tasmowy
Fig.16 The belt conveyor
Pnc.16 JIeHTO4YHUN KoHBEWEP




Sitownik korektora skoku/Cylinder of the stroke correction/CepBomoTOop KOppekTopa wwara
Elektrozawér chwytaka folii/Valve of the film gripper/AnekTpoknanaH rpeidepa nnéHku 11

Sitowniki chwytaka folii/Cylinders of the film grippers/CepBomoTop rpeiicepHoro yana nnéHku

Czujnik przecigzeniowy/Overload sensor/Tleperpy3o4yHbii AaT4nKk 5
. Uktad kontroli pozycji/The position control system/Cuctema KOHTPONMPOBaHUS NO3ULLUN

. Dolna wyspa zaworowa/Electrovalve manifold/HnxHuin KOMNAEKT aneKTpoknanaHos

. Silnik napedu gtownego/Main drive motor/[puBogHoO ABMratenb

. Elementy grzejne prawej grzatki/Heating elements of the right side heater/l'petowime anemeHTbl NPaBoOro HarpeeaTens

. Sitownik prawej grzatki bocznej/Cylinder of the right side heater/CepsomoTop 6okoBoro Harpesatens

10. Regulator potozenia popychacza/Adjusting unit of the product pusher/Perynstop nonoxeHus Tonkarens

11. Skrzynia elektryczna napedéw regulacyjnych/Control box of the positioning drives/3nekTpuyeckuin AWK perynmpoBOYHbIX NPUBOLOB

©CONOUAWNER

Rys.23 Wysposazenie elektryczne | pneumatyczne cz.1
Fig.23 Electric and pneumatic equipment p.1
Punc.23 OnekTpnyeckoe U nHeBMaTUYECKOE OCHaLLEHMe 4.1



1. Naped nacinacza tasiemki/Drive of the tear tape cutter/[lpuBoa Hagpe3satensi NNEHKU
2. Czujnik systemu pozycjonowania folii/Sensor of printed film system/
[aTyumk cucTeMbl NO3MLIMOHNPOBAHUS MNEHKN
3. Gniazdo przytaczeniowe elektromagnetycznego nacinacza tasiemki/Junction socket of the electromagtic tear tape cutter/
He3a0 nopknoyeHVs HagpesaTtens NNeHKn
4. Gniazdo przylaczeniowe elektromagnetycznego hamulca folii/Junction socket of electromagnetic film brake/
"He340 NoAKMoYeHN TOPMO30B MIEHKM
5. Gorna wyspa zaworowa/Upper manifold of electrovalves/BepxHuii KOMMEKT 3nekTpoknanaHoB
6. Elektromagnesy hamulca folii/Film brake electromagnets/3nekTpomarHuTel TOpMo3a NNEHKN
7. Gtéwny sitownik pneumatyczny zespotu tngcego/Main pneumatic cylinder of cutter unit/
['NaBHbIN CEpPBOMOTOP peXyLLen CUMCTeMbI
7a. Pomocniczy sitownik zespotu tngcego/Auxiliary pneumatic cylinder of cutter unit/
BcnomaratenbHbli CepBOMOTOP pexyLLelt CUCTEMbI
8. Dodatkowe przyciski sterownicze/Additional control buttons/JononHuTeNbHbIE KHONKK ynpaBneHns
9. Sygnalizator akustyczo-optyczny/Signalling unit/CurHanu3aumoHHas 6aLHs
10. Czujnik wykrywania produktéw/Product sensor/Jatymk npogyKToB 3

10

Rys.21 Wyposazenie elektryczne i pneumatyczne cz.2
Fig.21 Electric and pneumatic equipment p.2
Puc.21 3nekTpuyeckoe n nHeBMaTM4YeCKOe OCHaLLEHNE 4.2



Producent:

Wega elektronik Sylwester Wysocki i wspdlnicy
ul. Kamienna 11

61-423 Poznan

Polska

tel/fax +48 61 8304039

+48 61 8300311 Typ maszyny: AM—S

e-mail: wegaelek@wlkp.top.pl
http://www.wega-elektronik.pl

Neawamaszyny: WYyposazenie maszyny AM-4/100B

Projekt: AM—5-OP_02

Rozmieszczenie urzgdzen na maszynie

Obowigzuje dla maszyn od numeru: 1104526515

Dane techniczne:

Typ sieci: L1+L2+L3+N+PE
Zasilanie gtéwne: 3 x 400VAC
Zasilanie transportera: 3 x230VAC
Zasilanie pneumatyczne: max 6 bar, 450 I/min
Data: Projekt:
06.04.2011
AM-5-OP_02 WEGA elektronik
P Figlak - O- eleKironi
Sprawdzit:

1 2 | 3 | 4 5 | 6







Wariant wyposazenia

AM-5

Nr ewidencyjny:

Wariant

Nazwa

Wyposazenie

Uwagi

Elektropneumatyczny

zabierak pudetek

SRSRSYSESQ SRSy

ooooao

Gloéwny sitownik no za do folii

Pomocniczy sitow. no za do folii
Chwytak folii

Podci snieniowe podtrzymanie folii
Wydtu zenie folii

Pneumatyczna blokada no za

Zabierak pudetek

Odci agacz grzatki czotowej

Pneumatyczny nacinacz tasiemki

Nadmuch
System chtodzenia produktu
Zesp6tnap edéw regulacyjnych

Naped grzatek bocznych

Wyposazenie standardowe

Wyposazenie opcjonalne

Data:

06.04.2011

Projektant:

P.Figlak

Sprawdzit:

W E G A
elektronik

Projekt:

Opis:

Wyposazenie: Zabierak produktéw

AM-5-OP_02

Strona:

2

| 3 |

4 |




1 2 4 5 6
A Wariant wyposazenia AM-5 Nr ewidencyjny:
Wariant Nazwa Wyposazenie Uwagi
— m Gloéwny sitownik no za do folii Wyposazenie standardowe
m Pomocniczy sitow. no za do folii
vl Chwytak folii
B m Podci snieniowe podtrzymanie folii
vl Wydiu zenie foli
I:I Transporter taémowy M Pneumatyczna blokada no za
| m Odci agacz grzatki czotowej
O Pneumatyczny nacinacz tasiemki
Wyposazenie opcjonalne
O Nadmuch
C O System chtodzenia produktu
O Zesp6tnap edéw regulacyjnych
O Naped grzatek bocznych
D
E
F
Data: 06.04.2011 W E G A Projekt: Opis: Strona:
Projekiant: P.Figlak AM-5-OP 02 Wyposazenie: Transporter tasmowy
Sprawdzit: e I e kt roni k _ z:
1 2 | 3 | 4 | 5 6




Automat foliuj

acy AM-5

Rozmieszczenie elektrozaworow

z prostopadtym transporterem ta

smowym

o)
5%
52
C
@ 0
S
@ [ mm -V11(W33) Nacinacz tasiemki
[ mm -V21(WR5) Wydmuchj ezyczka
-F1
Zespot [ mm -v5(W18)  Gtéwny elektrozawor no za
rzygotowania
gox%trza [ mm -v6(w28) Pomocniczy elektrozawdr no za
[ mm -V13(W80) Wydiu zenie folii 1
[ mm -V14Ws8l) Wydiu zenie folii 2
-V19(WR1) Podci s$nienie
L™ [ mm [V20(WR7) Korektor skoku
[ mm -V1i2(W34) Pneumatyczny hamulec folii .
[mm [v2(W24) Grzatki boczne
[ mm -Vi0(W32) Blokadano za :
[ M [vi7(w26) Chiodzenie produktu
Gtoéwna szafa
sterownicza -V1 [ mm [V18(WR3) Odci aganieto zysk stolika
Chwytak folii
it :F V4(W26) Odci aganie grzatki czotowej
[ mm fv3(W25) Nadmuch
Pomocnicza szafa
sterownicza
Pulpit sterowniczy
Data: 06.04.2011 Projekt: Opis: Strona:
Projekiant: P.Figlak W E G A A M _ 5 _ O P O 2 Transp.taémowy:
SprawdzT elektronik — Elektrozaw. i elektromag. z
1 | 2 | 3 | 4 | | 6




1 | 2 | 3 | 4 | 5
Automat foliu;j acy AM-5 z prostopadtym transporterem ta s$mowym
Rozmieszczenie czujnikow i silnikow
[ -M2 :3_3_-_ - _'Czujnik zerwania tasiemki
M1- " Silnik gtdwny B4 -  1Czujnik zerwania/ko nca folii
M2- gilnik transportera B5 - :Czujnik polo  zeniawydlu zenia
M6 - dilnik grzatek ta smowych B6-  (Czujnik pozycji bazowej docisku
: . ) o B7- Czujnik pozycji bazowej no za
MS1 - ggln!k regulacji diugo sci folii B8 - Czujnik nadruku
MS2 - ilnik regulacji pozycji no za CT) O B9 - \Czujnik produktu
MS3 - Sll|nlk regulacji pozycji docisku = ? 813 B10-  Czujnik przeci azenia mechanicznego
: o ) . ) o . B1l-  Czunikci  $nienia (manometr)
IEP1 - Firzetworn!k pozycjino za o 0 B13 - 1Czujnik przepetnienia transportera
[EP2 - Rrzetwornik pozycji docisku @ £ B18 - \Czujnik pozycji bazowej diugo sci folii
IEP3 - Fllrzetwornlk dtugo sci folii T 0 | !
| — !
:El - E'|nkoder polo  zenia watu gtéwnego = S : :
) |
: 1 : :
L .1 R
-EP2
-EP3 [ -B4 -B3
‘B11 ‘B18 _E% O
O -H4
-B7 Sygnalizator
-B6 opt.-akust.
|
O O |
57 N
Gtéwna szafa
sterownicza
-B5
-B9
-B10 Pomocnicza szafa
sterownicza
Pulpit sterowniczy
Data: 06.04.2011 Projekt: Opis: Strona:
Projektant: P.Figlak WEGA AM _5 _O P O 2 Transp.taémowy:
Sprawdzit: elektronlk _ CZaniki i silniki z:
1 | 2 | 3 | 4 | 5




Automat foliuj

acy AM-5
Rozmieszczenie elektrozaworow

z elektropneumatycznym zabierakiem pudetek

@ [ mm -V11(W33) Nacinacz tasiemki
Transporter V9 .
, ; 5 -V21(WR5) Wydmuch j ezyczka
ta $mowy F1 Zabierak produktow =
[ mm -V5(W18)  Giéwny elektrozawor no za
Zespot [ mm -v6(W28) Pomocniczy elektrozawor no za
Ptz [ -VI3W80) Wyd zenie foli
[ mm -Vi4(W8l) Wydtu zenie folii 2
-V19(WR1) Podci s$nienie
L™ -V20(WR7) Korektor skoku
-V12(W34)  Pneumatyczny hamulec folii
L™ ( ) n tyczny -V2(W24)  Grzakki boczne
-V10(W32) Blokadano za
tl [ (W32) “ -V17(W26) Chiodzenie produktu
Szafa sterownicza V1 -V18(WR3) Odci aganieto  zysk stolika
Chwytak folii . . . )
-V4(W26) Odci aganie grzatki czotowej
-V3(W25) Nadmuch
Pomocnicza szafa
sterownicza
Pulpit sterowniczy
Data: 06.04.2011 Projekt: Opis: Strona:
Projekant. P Figiak WEGA AM‘S‘OP 02 Zabierak produktow:
Sprawdzit: elektronik —_ Elektrozaw. i elektromag z
1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6




Automat foliuj acy AM-5 z elektropneumatycznym zabierakiem pudetek
Rozmieszczenie czujnikow i silnikow
:M_lt ~ 7 Sinik gtéwny :5_3_'_ - _'ICzujnik zerwania tasiemki
M2- gilnik transportera B4 - 1Czujnik zerwania/ko nca folii
| ! B5-  Czupnikpolo ~ zeniawydiu zenia
MS1 - Slilnik regulacji diugo sci folii B6-  Czujnik pozycji bazowej docisku
MS2 - gilnik regulacji pozycji no za B7-  Czujnik pozycji bazowej no za
MS3 - gilnik regulacji pozycji docisku B8-  1Czujnik nadruku
| ! B9 - Iczujnik produktu
EPL - Frzetwornik pozycji no za B10 -  Czujnik przeci azenia mechanicznego
:EPZ - Rrzetwornik pozycji docisku :Bll - Czujnikci  $nienia (manometr)
EP3 - Przetwornik diugo sci folii B13 - 1Czujnik przepetnienia transportera
| ! B14 - Czujnik pozycji pocz atkowej zabieraka
E1-  Enkoder polo  zeniawalu gléwnego B15 - Czujnik pozycji ko hcowej zabieraka
: | B16 -  (Czujnik pozycji zatrzymania zabieraka
| ! B18 - :Czujnik pozycji bazowej diugo sci folii
| . | .
| ) |
[Ep———
-EIE'Z
-B11 -EP3 B4 B3
Transporter -B13 O 518 in)
ta smowy ’ O
O O -H4
-B9 -B7 Sygnalizator
-B6 opt.-akust.
-M2 814 ()
-B15 O
-B16 O
I
O O i
¢! > “0
-B7 ~ -B13
Szafa sterownicza
-B5
-B10 Pomocnicza szafa
sterownicza
Pulpit sterowniczy
Data: 06.04.2011 W E G A Projekt: Opis: Strona:
ProjeKiant: P Figlak AM-5-OP 02 Zabierak produktow:
Sprawdzit: elektronlk _ CZaniki i silniki z:
1 | 2 | 3 | 4 | 5




1 2 | 3 | 4 | 5 |
(7] | _@ Automat foliuj acy AM-5
| | W56
| 5.2 |
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W43 WGCI
| W74 [WS2 WS w3od [
e Wi WC6 | WAL /
1 W115 WC7 | WA2
wcs
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3 wa9 W32 W55
wel w33
Gtéwna szafa WR12 Wig W26 WD1
sterownicza WR1: W80 wgi WD2a
ZABIERAK W50 w8l
W31 | W69 | WZ1 :| WR1L WR2
[ | w73 | wro | wz2 WR5 WR3
w102 | w72 WR7
wi0: | We
W23
WGI W5
WG2 W10
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| W30
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w112
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Data: 06.04.2011 W E G A Projekt: Opis: Strona:
Projektant: P.Figlak ] AM-5-OP 02 Rozmieszczenie przewodow
Sprawdzi. elektronik — 5
1 2 | 3 | 4 | 5 |




1 2 3 4 6
A
B
C
D
E
F
Data: 06.04.2011 Projekt: Opis: Strona:
. . WEGA
Projektant: P.Figlak _ _
Sprawdzit: elektronik AM 5 OP—OZ 2
1 2 | 3 | 4 6




Producent:

Wega elektronik Sylwester Wysocki i wspdlnicy
ul. Kamienna 11

61-423 Poznan

Polska

tel/fax +48 61 8304039
+48 61 8300311

e AM-5

Nazwa maszyny-: Automat pakujgcy typu AM-5

e-mail: wegaelek@wlkp.top.pl
http://www.wega-elektronik.pl

Projekt: AM—5_09

Schemat potgczen urzgdzen elektrycznych

Obowigzuje dla maszyn od numeru: 1104526515

Dane techniczne:

Typ sieci: L1+L2+L3+N+PE
Zasilanie gtéwne: 3 x 400VAC
Zasilanie transportera: 3 x230VAC
Zasilanie pneumatyczne: max 6 bar, 450 I/min
Data: Projekt:
19.04.2011
AM-5_ 09 WEGA elektronik
P Figlak - eleKironi
Sprawdzit:

1 2 | 3 | 4 5 | 6







1 | 2 3 6
Spis zawartosci: AM-5 09 Arkusz: 1
Nr Plik Komentarz Data
1 | AM-5_09-TYT.0001 Stonatytiowa 19.04.2011
2 AM-5_09-TYT.0002 Stronatytuiona 19.04.2011
3 | AM-5_09-GR.0001 Donawyspa zaworona 11.04.2011
4 AM-5_09-GR.0002 GOmawyspa zanorowa 11.04.2011
5 | AM-5_09.0001 Zasianie gowne 3x400V i chiodzenie szafy 14.04.2011
6 AM-5_09.0002 Blok zaslania stalopr adonegocz.l 14.04.2011
7 | AM-5_09.0003 Blok zasiania stalopr adowegoz.2 14.04.2011
8 | AM-5_09.0004 Biok gwnegosinkanap <dowego 14.04.2011
9 | AM-5_09.0005 Napsdy opdonaine 14.04.2011
10 AM-5_09.0006 Napedy opgonaine 14.04.2011
11 | AM-5_09.0007 Nap=dy reguiacyine wyposa zenie opcjonalne 14.04.2011
12 | AM-5_09.0008 Blok requialorow temepratLry 14.04.2011
13 AM-5_09.0009 Elementy gzeine 14.04.2011
14 | AM-5_09.0010 Elementy gizejne 14.04.2011
15 | AM-5_09.0011 CaujnkitemperaiLr gizaiek 14.04.2011
16 AM-5_09.0012 Schemat steronnika FCAA 14.04.2011
17 | AM-5_09.0013 Moduyrozszeze 1 (opca) 14.04.2011
18 | AM-5_09.0014 Dotykowy panel operatorski 14.04.2011
19 AM-5_09.0015 Zt aczenr 1 steronnka 14.04.2011
20 AM-5_09.0016 Sygnayzd  aczanr1steroanka 14.04.2011
21 AM-5_09.0017 Zt aczenr2 steronnika 14.04.2011
22 AM-5_09.0018 Sygnayzd  aczanr2steroanika 14.04.2011
23 AM-5_09.0019 Modutrozszerze i sterownika 14.04.2011
24 | AM-5_09.0020 Modurozszerze  risterownka 14.04.2011
25 AM-5_09.0021 Modutrozszerze 1 sterownika 14.04.2011
26 | AM-5_09.0022 Obwodybezpecze  rswa 14.04.2011
27 | AM-5_09.0023 Koumnasygralizacyira 14.04.2011
28 | AM-5_09.0024 Przyciski puipit Sterowniczego 14.04.2011
29 | AM-5_09.0025 Moduly mocy (sygralywyj Scowe) 14.04.2011
30 | AM-5_09.0026 Modutmocy (sygnalywyj Sone) 14.04.2011
31 AM-5_09.0027 Przeka znkisterj ace 14.04.2011
32 | AM-5_09.0028 Przeka znkinap  edowreguiacyiych (OPCJA) 14.04.2011
33 AM-5_09.0029 Cauinkimaszyny cz.1 14.04.2011
34 AM-5_09.0030 Czunkimaszyny cz.2 14.04.2011
35 AM-5_09.0031 Cauinkimaszyny cz.3 14.04.2011
36 AM-5 09.0032 Tayarw ﬂ 14.04%
Data: 19.04.2011 Projekt: Strona:
Projektant: P.Figlak W E G A A M _ 5 O 9
Sprawdzit. elektronik — 2
1 | 2 | 3 6




1 | 2 3
Spis zawartosci: AM-5 09 Arkusz:
Nr Plik Komentarz Data
37 AM-5_09.0033 Przewody rezenvowe 14.04.2011
38 | AM-5_09.0034 Komunkagazmasan  azewn et & (OPCJA) 14.04.2011
39 | AM-5_09.0035 Drukarka hotstampingowa 14.04.2011
Data: 19.04.2011 Projekt: Strona:
Projektant: P.Figlak W E G A A M 5 O 9
Sprawdzit. elektronik — 2
1 | 2 | 3




1 2 | 3 4 | 5 6
A Dolna wyspa zaworowa/The lower manifold
B
C
D
E V3 - Nadmuch (opcja)/Blowing system (option)
V4 - Odcigganie grzatki czotowej/Frontal heater pulling back
V18 - Odcigganie lozysk stolika/Table bearings pulling back
V17 - Chiodzenie produktu (opcja)/Cooling product (option)
o V2 - Naped grzatek bocznych/Side heaters drive
V20 - Korektor skoku (opcja)/Stroke corrector (option)
F
Data: 19.04.2011 W E G A Projekt: Opis: Strona:
Projektant. P Figlak _ Dolna wyspa zaworowa
Sprawdzit: elektronik AM 5_09 2
1 2 | 3 4 | 5 6




1 2 | 3 | 4 5 6

Gorna wyspa zaworowa/Upper manifold

V10 - Blokada noza/Cutter blockade

V12 - Pneumatyczny hamulec folii/Pnaumatic film hold
V19 - Wytaczenie podcisnienia/Vacuum switch

V14 - Wydtuzenie folii 2/Film lengthening 2

V13 - Wydtuzenie folii 1/Film lengthening 1

V6 - Pomocniczy sitownik noza/Auxiliary cylinder of cutter
V5 - Gléwny sitownik noza/Main cylinder of cutter

Va1 - Wydmuch jezyczka/Tail blow-out

V11 - Nacinacz tasiemki/Tear tape cutter

Data: 19.04.2011 Projekt: Opis: Strona:
Projekiant: P.Figlak W E G A AM _5 09 Gdérna wyspa zaworowa
Sprawdzit: e I e kt roni k —_— 2

1 | 2 | 3 4 | 5 6




1 2 3 4 5 6
L1/cz 1,50
Lifcz 150 - 58
Li/cz 1,50
Lilcz 100 /21
L2/cz 1,0 /6.1
Al
1301 351
N/ni 1,00
N 150 /2%
N/ni 1,50
N 150 - /21
N O /351
| N N 02/n 1,0 6.1
/2021 1,50 /3.1
SECTIERC 31
Ereo e 120 531
PE 531
LEZERY 31
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122|10.2 116.2 EZ Kanat Z enkodera 1211 Q0.2 116.2 TANO Tor analogowy bit 0 16| Q3.2 119.2 MTP2_DN Pr. transp. w dot
120|10.3 116.3 SSYNC Czuj.pot.nadruku 119 Q0.3 /16.3 TAN1 Tor analogowy bit 1 141 Q3.3 119.3 MFC Prow. transp.
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08| Q6.7 121.6 ZKRPD Zm.kier.nap.reg.poz.docisku 08]14.7 121.6 rezerwa
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Lista materiatowa: AM-5_09
Nr | Ozn. Typ losé WEGA ID Producent Nazwa Funkcja
1 -Alb FC4A-T16S3 1 4714 Idec Modut wyj sciowy FC4A-T16S3 IDEC [4714] Modut wyj  $¢ cyfrowych sterownika PLC
2 -Ald FC4A-N08B1 1 6649 Idec Modut wej sciowy FC4A-NO8B1 IDEC [6649] Modut wej s¢ cyfrowych sterownika PLC
3 -Ale FC4A-T08S1 1 6650 Idec Modut wyj sciowy FC4A-T08S1 IDEC [6650] Modut wyj  sc cyfrowych sterownika
4 -Ala FC4A-D40S3 1 4713 Idec Sterownik programowalny FC4A-D40S3 IDEC [4713] Sterownik PLC
5 -Alc FC4A-T08S1 1 6650 Idec Modut wyj  sciowy FC4A-T08S1 IDEC [6650] Modut wyj ¢ cyfrowych sterownika PLC
6 -Alf FC4A-N08B1 1 6649 Idec Modut wej sciowy FC4A-NO8B1 IDEC [6649] Modut wej s¢ cyfrowych sterownika
7 -Alg FC4A-J8C1 1 7980 IDEC Modut wej s¢ analogowych 8xAl 0-10V FC4A-J8C1 [7980 Modut toréw analogowych 0-10VDC
8 -A3 HG1F 1 8586 Idec Pulpit dotykowy HG1F-SB22BF-W [8586] Panel dotykowy pulpitu gtéwnego
9 -B3 IME12-04BPSZCOS 1 7666 SICK Czujnik indukcyjny SICK M12, IME12-04BPSZCOS [7666 Czujnik zerwania tasiemki
10 -B4 IME12-04BPSZCOS 1 7666 SICK Czujnik indukcyjny SICK M12, IME12-04BPSZCOS [7666 Czujnik zerwania lub ko nca folii
11 -B5 IME12-04BPSZCOS 1 7666 SICK Czujnik indukcyjny SICK M12, IME12-04BPSZCOS [7666 Czujnik poto zeniawydlu  zenia
12 -B6 IME08-02BPSZTOS 1 7665 SICK Czujnik indukcyjny SICK M8, IME08-02BPSZTOS [7665] Czujnik pozycji bazowej docisku
13 -B7 IME08-02BPSZTOS 1 7665 SICK Czujnik indukcyjny SICK M8, IME08-02BPSZTOS [7665] Czujnik pozycji bazowej no za
14 -B8 WTM160T-P391 1 8824 SICK Czujnik markera WTM160T-P391 (Sick) [8824] Czujnik nadruku
15 -B9 WT2S-P111 1 7653 SICK Czujnik odbiciowy SICK WT2S-P111 [7653] Czujnik wykrywania pudetek
16 -B10 IME12-04BPSZCOS 1 7666 SICK Czujnik indukcyjny SICK M12, IME12-04BPSZCOS [7666 Czujnik przeci azenia mechanicznego
17 -B11 GP46-10-01 1 6052 SMC Manometr GP46-10-01 [6052] Manometr z czujnikiem ci snienia
18 -B12 IME12-04BPSZCOS 1 7666 SICK Czujnik indukcyjny SICK M12, IME12-04BPSZCOS [7666 Rezerwa
19 -B13 FT12RH 1 5014 Sensopart Czujnik odbiciowy FT12RH-PSL4 Czujnik przep. trans. Dod.cz.wykr produktu
20 -B14 IME12-04BPSZCOS 1 7666 SICK Czujnik indukcyjny SICK M12, IME12-04BPSZCOS [7666 Pozycja pocz  atkowa zabieraka
21 -B15 IME12-04BPSZCOS 1 7666 SICK Czujnik indukcyjny SICK M12, IME12-04BPSZCOS [7666 Pozycja ko ncowa zabieraka
22 -B16 IME12-04BPSZCOS 1 7666 SICK Czujnik indukcyjny SICK M12, IME12-04BPSZCOS [7666 Pozycja zatrzymania zabieraka
23 -B17 IME12-04BPSZCOS 1 7666 SICK Czujnik indukcyjny SICK M12, IME12-04BPSZCOS [7666 Przeci azenie zabieraka
24 -B18 IME08-02BPSZTOS 1 7665 SICK Czujnik indukcyjny SICK M8, IME08-02BPSZTOS [7665] Pozycja bazowa dtugo sci folii
25 -BS1 281-916-511 1 6050 Wago Zt aczka bezpiecznikowa 281-916-511 [6050] Bezpiecznik - uktad rezerwowy
26 -BS2 281-916-511 1 6050 Wago Zt aczka bezpiecznikowa 281-916-511 [6050] Bezpiecznik nap  edu srubyno za
27 -BS3 281-916-511 1 6050 Wago Zt aczka bezpiecznikowa 281-916-511 [6050] Bezpiecznik nap  edu sruby docisku
28 -E1 DKS40-E5K01000 1 10132 Sick Enkoder DKS40-E5K01000 Sick [10132] Enkoder poto  zenia gtéwnego watu nap edowego
29 -EP1 D5.3501.A221.0000 1 7490 Kubler Linkowy przetwornik pomiarowy 0-10V [7490] Linkowy przetwornik pomiarowy poto zeniano za
30 -EP2 D5.3501.A221.0000 1 7490 Kubler Linkowy przetwornik pomiarowy 0-10V [7490] Linkowy przetwornik pomiarowy poto zenia docisku
31 -EP3 D5.3501.A221.0000 1 7490 Kubler Linkowy przetwornik pomiarowy 0-10V [7490] Linkowy przetwornik pomiarowy dtugo sci folii
32 -F1 S303C 20A 1 4677 Legrand Whytacznik samoczynny S-303C 20A [4677] Zabezpieczenie gtéwne
33 -F2 S301B 10A 1 4546 Legrand Wytacznik samoczynny S-301B 10A [4546] Zabezpieczenie zasilania statopr adowego
34 -F3 S301B 10A 1 4546 Legrand Whytacznik samoczynny S-301B 10A [4546] Zabezpieczenie zasilania statopr adowego
35 -F4 S301C 10A 1 4940 Legrand Wytacznik samoczynny S-301C 10A [4940] Zabezpieczenie falownika silnika gtéwnego
36 -F5 S301C 10A 1 4940 Legrand Whytacznik samoczynny S-301C 10A [4940] Zabezpieczenie falownika silnika gtéwnego
37 -F6 S301C 10A 1 4940 Legrand Wytacznik samoczynny S-301C 10A [4940] Zabezpieczenie falownika silnika transportera
38 -F7 S301C 10A 1 4940 Legrand Wyt acznik samoczynny S-301C 10A [4940] Zabezpieczenie falownika silnika transportera
Data: 19.04.2011 Projekt: Strona: | 4
Projektant: P.Figlak W E G A AM _5 09 Lista materiatowa
Sprawdzit. elektronik I 2 12
1 | 2 | 3 4 5 6




1 | 2 | 3 4 5 6
Lista materiatowa: AM-5_09
Nr | Ozn. Typ losé WEGA ID Producent Nazwa Funkcja

39 -F8 S301C 10A 1 4940 Legrand Wytacznik samoczynny S-301C 10A [4940] Zabezpieczenie falownika silnika grzatek boczny

40 -F9 S301C 10A 1 4940 Legrand Wytacznik samoczynny S-301C 10A [4940] Zabezpieczenie falownika silnika grzatek boczny

41 -F11 Fuse-B2 1 4553 WEGA Karta bezpiecznikowa Fuse-B2 [4553] Plytka bezpiecznikéw topikowych

42 -F13 281-916-511 1 6050 Wago Zt aczka bezpiecznikowa 281-916-511 [6050] Zabezpieczenie regulatoréw temperatury

43 -F14 281-916-511 1 6050 Wago Zt aczka bezpiecznikowa 281-916-511 [6050] Zabezpieczenie regulatoréw temperatury

44 -F16 S301C 10A 1 4940 Legrand Wytacznik samoczynny S-301C 10A [4940] Zabezpieczenie nap edu zabieraka

45 -F17 S301C 10A 1 4940 Legrand Wytacznik samoczynny S-301C 10A [4940] Zabezpieczenie nap  edu zabieraka

46 -F18 S301C 10A 1 4940 Legrand Wytacznik samoczynny S-301C 10A [4940] Zabezpieczenie nap edu zabieraka

a7 -F19 S301C 10A 1 4940 Legrand Wytacznik samoczynny S-301C 10A [4940] Zabezpieczenie nap edu zabieraka

48 -F20 CD241J 1 8583 HAGER Wytacznik r6  znicowo-pr adowy HAGER CD241J In=40A/d| Wytacznikré  znicowo-pr adowy

49 -FG S301B 10A 1 4546 Legrand Wytacznik samoczynny S-301B 10A [4546] Zabezpieczenie gniazda serwisowego

50 -FSSR1 |10,3x38 Z-SHL/3N 1 7931 Moeller Rozt acznik bezpiecznikowy 3x32A 10,3x38 Z-SHL/3N [ Zabezpiczenie wyj s¢ przeka  znikéw potprzewodniko

51 -Fz1 S301B 10A 1 4546 Legrand Wytacznik samoczynny S-301B 10A [4546] Zabezpieczenie zasilania statopr adowego

52 -Fz2 S301B 10A 1 4546 Legrand Wytacznik samoczynny S-301B 10A [4546] Zabezpieczenie zasilania statopr adowego

53 -Gl' G1200/230VAC 1 10773 WEGA Plyta grzejna 496x120x20 1200W/230VAC [10773] Element grzejny lewej grzafki ta smowej

54 -G1 G800W/230VAC 1 8704 WEGA Plyta grzejna 340x120x20 800W/230VAC [8704] Element grzejny lewej grzatki

55 -G2' G1200/230VAC 1 10773 WEGA Plyta grzejna 496x120x20 1200W/230VAC [10773] Element grzejny prawej grzatki ta smowej

56 -G2 G800W/230VAC 1 8704 WEGA Plyta grzejna 340x120x20 800W/230VAC [8704] Element grzejny prawej grzaiki

57 -G3b G 200W/230VAC 1 8491 WEGA Element grzejny 230VAC/200W 180x42mm [8491] Element grzejny czotowej grzatki

58 -G3a G 200W/230VAC 1 8491 WEGA Element grzejny 230VAC/200W 180x42mm [8491] Element grzejny czotowej grzatki

59 -G10 VR-2 1 4655 WEGA Modut zasilacza niestabilizowanego 2x30V/3A [4655] Zasilacz niestabilizowany 2x30V

60 -G11 KBU6GK 1 830 Taiwan Mostek prostowniczy KBUEK 800V/6A [830] Prostownik hamowania silnika

61 -G12 PS5R-SD24 1 4711 Idec Zasilacz impulsowy PS5R-SD24 (2,5A) [4711] Zasilacz 24V elementéw wykonawczych

62 -G13 PS5R-SD24 1 4711 Idec Zasilacz impulsowy PS5R-SD24 (2,5A) [4711] Zasilacz 24V sterownika PLC

63 -G20 PWR_K1 1 11126 Kert Zasilacz drukarki hotstampingowej K1 [11126] Zasilacz drukarki hotstampingowej

64 -GS GS 1 7291 HAGER Gniazdo 230VAC do zabudowy na szynie TS35 [7291] Gniazdo serwisowe 230VAC

65 -H4 LU7-E-RAG 1 4905 Patlite Sygnalizator swietlno-akustyczny LU7-E-RAG [4905] Sygnalizator swietlno-akustyczny

66 -1 SKBD200110 1 4633 Control Techniqu Falownik SKBD200110 1,1kW [4633] Naped silnika gtéwnego

67 -12 SKBD200110 1 4633 Control Techniqu Falownik SKBD200110 1,1kW [4633] Naped silnika transportera (OPCJA)

68 -I13 SKBD200110 1 4633 Control Techniqu Falownik SKBD200110 1,1kW [4633] Naped silnika zabieraka (OPCJA)

69 -14 SKA1200055 1 9566 Control Techniqu Falownik SKA1200055 0,55kW [9566] Naped grzatek bocznych (OPCJA)

70 -IE1 SM-I/O Lite 1 6402 Control Techniqu Modut wej sciowy-wyj sciowy SM-1/O Lite [6402] Modut rozszerze  n nap edu gtéwnego

71 -IE2 SM-I/O Lite 1 6402 Control Techniqu Modut wej sciowy-wyj sciowy SM-1/O Lite [6402] Modut rozszerze 1 nap edu zabieraka

72 -lI01 IOINT-26 1 4593 WEGA Modut przej  sciowy FLAT26/26x0,35 [4593] Modut przej  sc. 1 kanatu PLC

73 -102 IOINT-26 1 4593 WEGA Modut przej  sciowy FLAT26/26x0,35 [4593] Modut przej  sc. 2 kanatu PLC

74 -103 IOINT-20 1 4717 WEGA Modut przej  sciowy FLAT20/20x0,35 [4717] Modut przej  sciowy wyj $¢ PLC

75 -104 IOINT-20 1 4717 WEGA Modut przej  sciowy FLAT20/20x0,35 [4717] Modut przej  sciowy PLC

76 -l05 I0INT-20 1 4717 WEGA Modut przej  sciowy FLAT20/20x0,35 [4717] Modut przej  sciowy PLC
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Nr | Ozn. Typ losé WEGA ID Producent Nazwa Funkcja
77 -K1 788-312 1 6218 Wago Podstawka z przeka znikiem 2p 24V DC 788-312 [6218] Przeka znik obwodu stopu awaryjnego
78 -Kla 788-312 1 6218 Wago Podstawka z przeka znikiem 2p 24V DC 788-312 [6218] Przeka znik obwodu stopu awaryjnego
79 -K2 788-312 1 6218 Wago Podstawka z przeka znikiem 2p 24V DC 788-312 [6218] Przeka znik obwodu wyt acznikéw bezpiecze nstwa
80 -K2a 788-312 1 6218 Wago Podstawka z przeka znikiem 2p 24V DC 788-312 [6218] Przeka znik blokowania obwodéw falownikéw
81 -K2b 788-312 1 6218 Wago Podstawka z przeka znikiem 2p 24V DC 788-312 [6218] Przeka znik blokowania pr edko sci falownikéw
82 -K3 788-304 1 6217 Wago Podstawka z przeka znikiem 1p 24V DC 788-304 [6217] Przeka znik blokowania przyciskéw
83 -K4 BG09 24V AC + BGX 1022 1 4673 Lovato Stycznik 11BG09 24V AC 10A 4NO+2NC [4673] Stycznik silnika gtéwnego
84 -K6 788-304 1 6217 Wago Podstawka z przeka znikiem 1p 24V DC 788-304 [6217] Przeka znik 1 hamowania silnika
85 -K7 788-304 1 6217 Wago Podstawka z przeka znikiem 1p 24V DC 788-304 [6217] Przeka znik 2 hamowania silnika
86 -K8 788-312 1 6218 Wago Podstawka z przeka znikiem 2p 24V DC 788-312 [6218] Przeka znik silnika transportera
87 -K9 788-304 1 6217 Wago Podstawka z przeka znikiem 1p 24V DC 788-304 [6217] Przeka znik zatrzymania awaryjnego
88 -Klla 788-312 1 6218 Wago Podstawka z przeka znikiem 2p 24V DC 788-312 [6218] Przeka znik blokowania wyt acznikéw bezp.
89 -K11 788-304 1 6217 Wago Podstawka z przeka znikiem 1p 24V DC 788-304 [6217] Przeka znik blokowania wyt acznikéw bezp.
90 -K12 788-312 1 6218 Wago Podstawka z przeka znikiem 2p 24V DC 788-312 [6218] Przeka znik zasilania regulatoréw temperatury
91 -K13 788-312 1 6218 Wago Podstawka z przeka znikiem 2p 24V DC 788-312 [6218] Przet acznik toru analogowego bit 0
92 -K14 788-304 1 6217 Wago Podstawka z przeka znikiem 1p 24V DC 788-304 [6217] Przet acznik toru analogowego bit 1
93 -K15 788-312 1 6218 Wago Podstawka z przeka znikiem 2p 24V DC 788-312 [6218] Przeka znik bezpiecze  nstwa
94 -K40 788-312 1 6218 Wago Podstawka z przeka znikiem 2p 24V DC 788-312 [6218] Sygnalizacja gotowo sci maszyny
95 -K41 788-312 1 6218 Wago Podstawka z przeka znikiem 2p 24V DC 788-312 [6218] Sygnalizacja przepetnienia transportera
96 -KSA1 788-304 1 6217 Wago Podstawka z przeka znikiem 1p 24V DC 788-304 [6217] Zmiana pr edko sci zespotu no za
97 -KSA2 788-304 1 6217 Wago Podstawka z przeka znikiem 1p 24V DC 788-304 [6217] Zmiana pr edko sci zespotu docisku
98 -KSA3 788-304 1 6217 Wago Podstawka z przeka znikiem 1p 24V DC 788-304 [6217] Zat aczenie nap  edu regulacji diugo s¢ folii
99 -KSA4 788-312 1 6218 Wago Podstawka z przeka znikiem 2p 24V DC 788-312 [6218] Zmiana kierunku obrotéw npedu dt.folii
100 |-KSA5 788-304 1 6217 Wago Podstawka z przeka znikiem 1p 24V DC 788-304 [6217] Zat aczenie nap edu srubyno za
101 |-KSA6 788-312 1 6218 Wago Podstawka z przeka znikiem 2p 24V DC 788-312 [6218] Zmiana kierunku nap eduno za
102 | -KSA7 788-304 1 6217 Wago Podstawka z przeka znikiem 1p 24V DC 788-304 [6217] Zat aczenienap edu sruby docisku
103 |-KSA8 788-312 1 6218 Wago Podstawka z przeka znikiem 2p 24V DC 788-312 [6218] Zmiana kierunku nap edu docisku
104 | -KzZ1 BG09 24V AC 1 4346 Lovato Stycznik 11BG09 24V AC 10A [4346] Stycznik nap  edu zabieraka
105 |[-M1 SKh90-4p 1 4712 Tamel Silnik SKh90-4S 1,1KW-3x230 4p (90S4) [4712] Gtéwny silnik nap edowy
106 |-M2 STKG63X 1 4575 Tamel Silnik STKG63X-4C2 0,25kW 3x400V [4575] Silnik transportera tasmowego
107 |-M3 200A XBT 1 4945 Sunon Wentylator SUNON AC 220V DP 200A XBT 120x120x38 [4 Wentylator chtodzenia skrzyni
108 |-M5 SKh80-4B2 1 7456 Tamel Silnik SKh 80-4B2 0,75kW 1390 obr/min [7456] Silnik zabieraka pneumatycznego
109 |[-M6 STKG63X 1 4575 Tamel Silnik STKG63X-4C2 0,25kW 3x400V [4575] Silnik grzalek ta smowych
110 |-MS1 401.000.027 1 8055 Polmozbyt Silnik nap  edowy 24V 401.000.027 z przekfadni a [805 [Silniknap  edu regulacji diugo sci folii 24VDC 75
111 | -MS2 401.000.022 1 7330 Polmozbyt Silnik nap  edowy 24V 401.000.022 z przektadni a[733 [Siniknap edu srubyno za24VDC 75W
112 | -MS3 401.000.022 1 7330 Polmozbyt Silnik nap  edowy 24V 401.000.022 z przekfadni a[733 |[Siniknap edu sruby docisku 24VDC 75W
113 [-O1 OMF8-01 1 8342 WEGA Modut wyj $¢ mocy 8x24VDC [8342] Modut wyj sciowy 8x24VDC
114 |[-O2 OMF8-01 1 8342 WEGA Modut wyj $¢ mocy 8x24VDC [8342] Modut wyj  sciowy 8x24VDC
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115 |-03 OMF8-01 1 8342 WEGA Modut wyj $¢ mocy 8x24VDC [8342] Modut wyj  sciowy 8x24VDC

116 |-PR1 PRN_K1 1 8829 KERT Drukarka hotstampingowa K1 (Kert) [8829] Drukarka hotstampingowa

117 |-Q1 4G16-10-US25 1 833 Apator tacznik krzywkowy 4G-16-10-US25 [833] Gtowny wyt  acznik zasilania

118 |-R1 10kA 1 4658 Telpod Potencjometr obrotowy 10kA [4658] Regulacjapr edko scita sm grzalek

119 |-RT1 PT100-103b 1 6653 ThermoPlus Czujnik temperatury T-103b-0,35-3-B-Pt100-1-300C [ Czujnik temperatury lewej grzatki

120 |-RT2 PT100-103b 1 6653 ThermoPlus Czujnik temperatury T-103b-0,35-3-B-Pt100-1-300C [ Czujnik temperatury prawej grzaki

121 | -RT3 PT100-103b 1 6653 ThermoPlus Czujnik temperatury T-103b-0,35-3-B-Pt100-1-300C [ Czujnik temperatury grzatki czotowej

122 |-S1 LP2T B1163 1NO 1 4861 Lovato Przycisk sterowniczy kryty START 8 LP2T B1163 1NO START

123 |-S2 LP2T B103 1NO 1 4669 Lovato Przycisk sterowniczy kryty zielony LP2T B103 1NO [ CYKL POJED.

124 |-S3 LP2T S321 INO 1 4860 Lovato Przet acznik z kluczem 8 LP2T S321 1NO [4860] TRYB PRACY

125 |-S4 LP2T B103 1NO 1 4669 Lovato Przycisk sterowniczy kryty zielony LP2T B103 1NO [ NG

126 |-S5 LP2T B103 1NO 1 4669 Lovato Przycisk sterowniczy kryty zielony LP2T B103 1NO [ NG

127 |-S6 LP2T B1134 1NO 1 4859 Lovato Przycisk sterowniczy STOP 8 LP2T B1134 1NO [4859] STOP

128 |-S7 LP2T B1142 1NO 1 4862 Lovato Przycisk sterowniczy strzatka 8 LP2T B1142 1NO [48 PRZOD

129 |[-S8 LP2T B1142 1INO 1 4862 Lovato Przycisk sterowniczy strzatka 8 LP2T B1142 1NO [48 TYL

130 |-S9 LP2T B6344 1INC 1 4672 Lovato Przycisk stopu awaryjnego 8 LP2T B6344 1NC [4672] STOP AWARYJNY

131 [-S10 HS5B-02NP 1 4344 Idec Wytacznik bezpiecze nstwa HS5B-02NP (Idec) [4344] Wyt. bezp. ostony dolnej

132 |-S11 HS5B-02NP 1 4344 Idec Wytacznik bezpiecze nstwa HS5B-02NP (Idec) [4344] Wyt. bezp. ostony dolnej

133 [-S12 HS5B-02NP 1 4344 Idec Wytacznik bezpiecze nstwa HS5B-02NP (Idec) [4344] Wyt. bezp. ostony dolnej

134 |-S13 HS5B-02NP 1 4344 Idec Whytacznik bezpiecze nstwa HS5B-02NP (Idec) [4344] Wyt. bezp. ostony dolnej

135 |-S14 HS5B-02NP 1 4344 Idec Wytacznik bezpiecze nstwa HS5B-02NP (Idec) [4344] Wyt. bezp. ostony gérnej przesuwnej

136 |-S15 HS5B-02NP 1 4344 Idec Wytacznik bezpiecze nstwa HS5B-02NP (Idec) [4344] Wyt. bezp. ostony gdrnej przesuwnej

137 |-S16 HS5B-02NP 1 4344 Idec Wytacznik bezpiecze nstwa HS5B-02NP (Idec) [4344] Whyt. bezp. ostony goérnej przesuwnej

138 |-S17 HS5B-02NP 1 4344 Idec Wytacznik bezpiecze Astwa HS5B-02NP (Idec) [4344] Wyt. bezp. ostony uchylnej

139 |-S18 LP2T B103 1NO 1 4669 Lovato Przycisk sterowniczy kryty zielony LP2T B103 1NO [ PRZOD

140 |-S19 LP2T B103 1INO 1 4669 Lovato Przycisk sterowniczy kryty zielony LP2T B103 1NO [ TYL

141 |[-S20 LP2T B1134 1NO 1 4859 Lovato Przycisk sterowniczy STOP 8 LP2T B1134 1NO [4859] STOP

142 | -S21 LP2T B6344 1INC 1 4672 Lovato Przycisk stopu awaryjnego 8 LP2T B6344 1NC [4672] STOP AWARYJNY

143 |-S22 LP2T S120 1NO 1 4921 Lovato Przet acznik obrotowy 8 LP2T S120 1NO [4921] Wytacznik zasilania regulat. temp.

144 |-SSR1 S0945460 1 7709 Celduc Przeka znik pétprzewodnikowy Celduc SO945460 [7709] Przeka znik pétprzewodnikowy grzatki lewej

145 |-SSR2 S0945460 1 7709 Celduc Przeka znik pétprzewodnikowy Celduc SO945460 [7709] Przeka znik pétprzewodnikowy grzatki prawej

146 |-SSR3 S0945460 1 7709 Celduc Przeka znik pétprzewodnikowy Celduc SO945460 [7709] Przeka znik pétprzewodnikowy grzatki czotowej

147 |-T1 TST 150/012 1 4357 Indel Transformator toroidalny 2x24V 150VA (TST 150/012) Transformator zasilacza 2x30V

148 | -T2 TST 100/013 1 4353 Indel Transformator toroidalny 1x24V 100VA (TST 100/013) Transformator hamowania silnika

149 |-TC1 FY400-201000 1 7708 TAIE Regulator temperatury FY400-201000 [7708] Regulator temeperatury grzatki

150 |-TC2 FY400-201000 1 7708 TAIE Regulator temperatury FY400-201000 [7708] Regulator temeperatury grzatki

151 |-TC3 FY400-201000 1 7708 TAIE Regulator temperatury FY400-201000 [7708] Regulator temeperatury grzatki

152 [-TZ1 TST 100/006 1 4355 Indel Transformator toroidalny 2x14V 100VA (TST 100/006) Transformator zasilacza silnikéw 2x30V
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153 |-Tz2 TST 100/006 1 4355 Indel Transformator toroidalny 2x14V 100VA (TST 100/006) Transformator zasilacza silnikéw 2x30V

154 |-V1 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0O-01F-Q [1206] Chwytak folii

155 |-V2 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5YO0-01F-Q [1206] Grzatki boczne

156 |-V3 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0-01F-Q [1206] Nadmuch na kopert ¢

157 |-V4 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5YO0-01F-Q [1206] Pneum.odc.grz./ Podtrz.stosu

158 |-V5 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0-01F-Q [1206] Gt. sitownik no za do folii

159 |[-V6 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0-01F-Q [1206] Pomoc. sit. no za do folii

160 |-V7 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0-01F-Q [1206] Docisk produktu

161 |-Vv8 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0-01F-Q [1206] Podtrz.pud.

162 |-V9 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0-01F-Q [1206] Sitow.zabier.

163 |-V10 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0-01F-Q [1206] Blokada no za

164 |-Vi1 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0-01F-Q [1206] Pneumat. nacinacz tasiemki

165 |-Vi12 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0-01F-Q [1206] Pneumat. hamulec folii

166 |-V13 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5Y0-01F-Q [6997] Sitownik wydtu zenia 1

167 |-Vi4 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5YO0-01F-Q [6997] Sitownik wydtu zenia 2

168 |-V17 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5Y0-01F-Q [6997] Chtodzenie produktu

169 |-Vi18 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5YO-01F-Q [6997] Podtrzymanie to zyska stolika

170 |-V19 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0-01F-Q [1206] Podci snienie podtrzymania folii

171 |-V20 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5YO-01F-Q [1206] Korektor skoku

172 |-v21 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0-01F-Q [1206] Wydmuch j ezyczka

173 |-vD1 1N4004 1 4952 ROzni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

174 |-vD2 1N4004 1 4952 ROzni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

175 |-vD3 1N4004 1 4952 ROzni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

176 |-VD4 1N4004 1 4952 ROzni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

177 |-vD5 1N4004 1 4952 RoOzni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

178 |-VD6 1N4004 1 4952 Ro6zni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

179 |[-vD7 1N4004 1 4952 R&zni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

180 |-vD8 1N4004 1 4952 Rozni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

181 |[-vD13 1N4004 1 4952 R&zni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

182 |-vD14 1N4004 1 4952 ROzni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

183 |[-vD14 1N4004 1 4952 R&zni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

184 |-VvD15 1N4004 1 4952 ROzni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

185 |[-VD16 1N4004 1 4952 R&zni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

186 |-VvD17 1N4004 1 4952 ROzni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

187 |-vD17 1N4004 1 4952 Ro6zni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

188 |-VvD18 1N4004 1 4952 Rozni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

189 |-vD19 1N4004 1 4952 Ro6zni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

190 [-VD20 1N4004 1 4952 R&zni Dioda prostownicza 400V/1A [4952]
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191 |-vD21 1N4004 1 4952 ROzNi Dioda prostownicza 400V/1A [4952]

192 |-w1 Opd 5x1,5z0 1 1325 Elektrim-Kable Przewéd OPd 5x1,5z0 [1325] Zasilanie 3x400V

193 |-w2 Opd 5x1,5z0 1 1325 Elektrim-Kable Przewo6d OPd 5x1,5z0 [1325] Zasilanie 3x400V

194 |-w4 LIYcY 4x1,0 1 4721 Technokabel Przewéd LIYCY 4x1,0 [4721] Wyj écie falownika siln. gtéw.

195 |[-wW5 Llycy 4x1,0 1 4721 Technokabel Przewod LIYcY 4x1,0 [4721] Kabel zasilaj acy silnik gtéwny

196 |-W6 LIYcY 4x1,0 1 4721 Technokabel Przewdd LIYCY 4x1,0 [4721] Wyj écie stycznika sil. gtow.

197 | -w7 LIYcY 4x1,0 1 4721 Technokabel Przewod LIYCY 4x1,0 [4721] Kabel po sredni nr 1 transportera

198 |-w8 LIYcY 4x1,0 1 4721 Technokabel Przewod LIYCY 4x1,0 [4721] Kabel po sredni nr 2 transportera

199 |[-w9 FLAT-26 1 4718 Keen Top Przewod FLAT-26 [4718] FLAT 1 kanatu PLC

200 |-wi10 LiYCY 5x0,14 1 1328 Technokabel Przewdd LIYcY 5x0,14 [1328] Przedlu zacz enkodera

201 |[-will FLAT-26 1 4718 Keen Top Przewod FLAT-26 [4718] FLAT 2 kanatu PLC

202 |[-w12 FLAT-20 1 1453 Keen Top Przewod FLAT-20 [1453] FLAT modutu wyj $¢ PLC

203 |-wW14 RS232 25M/25Z2 1 4914 ROzni Przewdd RS 232 25M/25Z 3,0m 25 zyt1:1 Przedlu zacz pulpitu

204 |-Wi1bka LIYY 3x0,5 1 1348 Technokabel Przewdd LIYY 3x0,5 [1348] Przewéd komunikacyjny RS232

205 |-W16 FLAT-20 1 1453 Keen Top Przewod FLAT-20 [1453]

206 |-W17A [ DOL-1204-W02M 1 7658 SICK Przewéd k atowy 2m M12 DOL-1204-W02M [7658] Cz.rezerwowy

207 |-w17 LIYY 3x0,34 1 4929 Technokabel Przewod LIYY 3x0,34 [4929] Czujnik rezerwowy

208 |-wi18 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Gtowny elektrozaw. no za

209 |-W20 FLAT-20 1 1453 Keen Top Przewod FLAT-20 [1453]

210 |-w23 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Chwytak folii

211 |-W24 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Grzatki boczne

212 |-W25 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] System nadmuchu

213 |-W26 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Pneumat. odci  agacz grzatki

214 | -W27 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdéd LIYY 2x0,34 [1327] Gtéwny elektrozaw. no za

215 |-w28 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Pomocniczy elektrozaw. no za

216 |-W29 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdéd LIYY 2x0,34 [1327] Docisk produktu

217 |-w30d LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Wyzwalanie drukarki

218 |-W30 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdéd LIYY 2x0,34 [1327] Podtrzymanie produktu

219 |-w31 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewod LIYY 2x0,34 [1327] Sitownik zabieraka/Ruchoma podtoga magazynu

220 |-W32 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Blokadano :za

221 |-w33 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewod LIYY 2x0,34 [1327] Pneumat. nacinacz tasiemki

222 |-W34 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Pneumat. hamulec folii

223 |-W35A [ DOL-1204-G02M 1 7657 SICK Przewdd prosty 2m M12 DOL-1204-G02M [7657] Cz.przeci azenia mechanicznego

224 | -W35 LIYYs 3x1,0 1 6655 Elfa Kabel spiralny 3- zytowy 3x1,0mmz2 [6655] Kabel spiralny czuj. przeci azeniowego

225 |-W36 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Wyt. bezp. drzwi dolnych

226 |-W37 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Wyt. bezp. ostony przesuwnej

227 |-w38 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdéd LIYY 2x0,34 [1327] Wyt. bezp. drzwi dolnych

228 |-W39 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewéd LIYY 2x0,34 [1327] Wyt bezp. ostony przesuwnej
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229 | -W40 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Wyt bezp. drzwi dolnych

230 |-w41 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Wyt. bezp. ostony uchylnej

231 | -W42 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Wyt bezp. ostony przesuwnej

232 |-w43 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewod LIYY 2x0,34 [1327] Wyt. bezp. drzwi dolnych

233 |-W44 LIYY 5x0,75 1 11059 Technokabel Przewdd LIYY 5x0,75 [11059] Kabel manipulatora serwisowego

234 | -W45 LIYY 4x0,5 1 1329 Technokabel Przewdd LIYY 4x0,5 [1329] Kabel pulpitu pomocniczego

235 |-W46 LIYY 4x0,5 1 1329 Technokabel Przewdd LIYY 4x0,5 [1329] Kabel przej  sciowy manipulatora serwisowego

236 |-W49 LIYY 3x0,34 1 4929 Technokabel Przewéd LIYY 3x0,34 [4929] Czuj. przeci azenia mechanicznego

237 |-W50 LIYY 3x0,34 1 4929 Technokabel Przewdd LIYY 3x0,34 [4929] Glowny czuj. wykrywania pudetek

238 |-W53 LIYY 2x0,75 1 6207 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,75 [6207] Kabel zew. czuj. temp. lewej grzatki

239 |-W54 LIYY 2x0,75 1 6207 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,75 [6207] Kabel zew. czuj. temp. prawej grzatki

240 |-W55 LIYY 2x0,75 1 6207 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,75 [6207] Kabel zew. czuj. temp. czotowej gzratki

241 | -W56 LIYcY 4x1,0 1 4721 Technokabel Przewdd LIYcY 4x1,0 [4721] Zasilanie transportera

242 | -wW61 LIYY 3x0,34 1 4929 Technokabel Przewod LIYY 3x0,34 [4929] Czujnikci  snienia

243 | -W62 LIYY 6x0,25 1 8325 Technokabel Przewdd LIYY 6x0,25 [8325] Przedtu z. sygnal. opt-akust

244 | -W63 LIYY 6x0,25 1 8325 Technokabel Przewdd LIYY 6x0,25 [8325] Sygnaliz. opt-akust

245 | -W65 LIYY 3x0,5 1 1348 Technokabel Przewdd LIYY 3x0,5 [1348] Kabel zasilaj acy pierwszy wentylator

246 | -W69 DOL-1204-G02M 1 7657 SICK Przewdd prosty 2m M12 DOL-1204-G02M [7657] Przewdd z gniazdem

247 | -W70 DOL-1204-G02M 1 7657 SICK Przewod prosty 2m M12 DOL-1204-G02M [7657] Przewod z gniazdem

248 |-W71 LIYY 3x0,34 1 4929 Technokabel Przewdd LIYY 3x0,34 [4929] Przewdd czujnika przepetnienia transp.

249 |-W72 DOL-1204-G02M 1 7657 SICK Przewdd prosty 2m M12 DOL-1204-G02M [7657] Pozycja zatrzymania zabieraka

250 |-wW73 LIYY 16x0,25 1 8271 Technokabel Przewdd LIYY 16x0,25 [8271] Sygnaly nap edu zabieraka

251 |-W74 DOL-1204-G02M 1 7657 SICK Przewdd prosty 2m M12 DOL-1204-G02M [7657] Przeci azenie zabieraka

252 | -W80 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewod LIYY 2x0,34 [1327] Elektrozaw. wydtu zenia folii 1

253 |-w81 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Elektrozaw. wydtu zenia folii 2

254 | -W102 OMY 3x1,5 1 1349 Elektrim-Kable Przewéd OMY 3x1,5 [1349] Zasilanie falownika zabieraka

255 |-wW103 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewod LIYY 2x0,34 [1327] Zasilanie cewki stycznika nap edu zabieraka

256 |-W105 OMY 3x1,0 1 8169 Elektrim-Kable Przew6d OMY 3x1,0 [8169] Kabel zasilaj acy zasilacza drukarki

257 |-W110 OMY 3x1,0 1 8169 Elektrim-Kable Przewod OMY 3x1,0 [8169] Zasilanie szafy nap edow regulacyjnych

258 |-wi1l LIYcY 4x1,0 1 4721 Technokabel Przewdd LIYcY 4x1,0 [4721] Silnik nap  edu grzatek ta smowych

259 |-w112 LIYY 12x0,25 1 7481 Technokabel Przewdd LIYY 12x0,25 [7481] Przewod pot  aczeniowy szaf steruj acych

260 |-W115 LIYY 3x0,34 1 4929 Technokabel Przewdd LIYY 3x0,34 [4929] Cz.pozycji bazowej diugo sci folii

261 |[-W115A [DOL-0803-GO5M 1 7661 SICK Przewod prosty 5m M8 DOL-0803-GO5M [7661] Pozycja bazowa diugo sci folii

262 |-W116 LIYY 3x0,34 1 4929 Technokabel Przewdd LIYY 3x0,34 [4929] Przewod rezerwowy

263 |-WAl LIYY 4x0,5 1 1329 Technokabel Przewdd LIYY 4x0,5 [1329] Przetwornik analogowy 1

264 | -WA2 LIYY 4x0,5 1 1329 Technokabel Przewdd LIYY 4x0,5 [1329] Przetwornik analogowy 2

265 |-WA3 LIYY 4x0,5 1 1329 Technokabel Przewdd LIYY 4x0,5 [1329] Przetwornik analogowy 3

266 |-WC1 DOL-1204-W02M 1 7658 SICK Przewod k atowy 2m M12 DOL-1204-W02M [7658] Czujnik rezerwowy
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267 |-wWC2 DOL-1204-W02M 1 7658 SICK Przewod k  atowy 2m M12 DOL-1204-W02M [7658] Czujnik rezerwowy
268 |[-wC3 DOL-1204-W05M 1 7660 SICK Przewod k  atowy 5m M12 DOL-1204-W05M [7660] Cz.zerwania tasiemki
269 |-WC4 DOL-1204-W02M 1 7658 SICK Przewod k  atowy 2m M12 DOL-1204-W02M [7658] Cz.zerwania folii
270 |[-WC5 DOL-1204-W05M 1 7660 SICK Przew6d k  atowy 5m M12 DOL-1204-WO05M [7660] Przewéd z gniazdem
271 | -WC6 DOL-0803-G05M 1 7661 SICK Przewod prosty 5m M8 DOL-0803-GO5M [7661] Cz.pozycji bazowej docisku
272 |-wC7 DOL-0803-GO5M 1 7661 SICK Przew6d prosty 5m M8 DOL-0803-GO5M [7661] Cz.pozycji bazowej no za
273 |-wWCs8 DOL-1204-G02M 1 7657 SICK Przewod prosty 2m M12 DOL-1204-G02M [7657] Cz.nadruku
274 | -wWD1 LIYY 4x0,5 1 1329 Technokabel Przewdd LIYY 4x0,5 [1329] Kabel sygnatowy drukarki hotstampingowej
275 |-WD2a [ LIYY 4x0,5 1 1329 Technokabel Przewdd LIYY 4x0,5 [1329] Kabel zasilaj acy drukarki hotstampingowej
276 |-WD2b [ LIYY 4x0,5 1 1329 Technokabel Przewdd LIYY 4x0,5 [1329] Kabel zasilaj acy drukarki hotstampingowej
277 |-WG1 OMY 3x1,0 1 8169 Elektrim-Kable Przewé6d OMY 3x1,0 [8169] Zasilanie grzafki lewej
278 |-WG2 OMY 3x1,0 1 8169 Elektrim-Kable Przewéd OMY 3x1,0 [8169] Zasilanie grzatki prawej
279 |-WG3 OMY 3x1,0 1 8169 Elektrim-Kable Przewé6d OMY 3x1,0 [8169] Zasilanie grzatki czotowej
280 |-WGC1 [LIYY 12x0,25 1 7481 Technokabel Przewdd LIYY 12x0,25 [7481] Sygnaty czujnikéw
281 |-WKO01 LIYY 6x0,25 1 8325 Technokabel Przewod LIYY 6x0,25 [8325] Komunikacja z kolejn a maszyn a
282 |-WR1 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewod LIYY 2x0,34 [1327] Podci snienie przyssawek podtrz.folii
283 |-WR2 LIYY 3x0,34 1 4929 Technokabel Przewod LIYY 3x0,34 [4929] Przewod rezerwowy
284 |-WR3 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Podtrzymanie to zysk stolika
285 |-WR5 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewod LIYY 2x0,34 [1327] Wydmuch j ezyczka
286 |-WR7 LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Przewdd elektrozaworu korektora skoku
287 |-WR10 | LlIYcY 4x1,0 1 4721 Technokabel Przewdd LIYcY 4x1,0 [4721] Przewdd rezerwowy-silnikowy
288 |-WR12 [LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Przewdd rezerwowy
289 |-WR13 [LIYY 2x0,34 1 1327 Technokabel Przewdd LIYY 2x0,34 [1327] Przewdd rezerwowy
290 |-WR14 |[LIYY 3x0,34 1 4929 Technokabel Przewdéd LIYY 3x0,34 [4929] Przewdéd rezerwowy
291 |-WR15 [LIYY 3x0,34 1 4929 Technokabel Przewdd LIYY 3x0,34 [4929] Przewdéd rezerwowy
292 |-ws1 LIYY 2x0,75 1 6207 Technokabel Przewod LIYY 2x0,75 [6207] Przewdd zasilania silnika regulacji dt.folii
293 |-WsS2 LIYY 2x0,75 1 6207 Technokabel Przewéd LIYY 2x0,75 [6207] Zasilanie silnika sruby no za
294 |-WS3 LIYY 2x0,75 1 6207 Technokabel Przewdéd LIYY 2x0,75 [6207] Zasilanie silnika sruby docisku
295 | WT-RS23] CA-MAC8/8 1 8603 WEGA Przewod komunikacyjny MiniDIN CA-MAC8/8 [8603] Wtyk przewodu komunikacyjnego RS-232
296 |-Wz1 LIYcY 4x1,0 1 4721 Technokabel Przewdd LIYcY 4x1,0 [4721] Zasilanie silnika zabieraka
297 |-wWz2 LIYcY 4x1,0 1 4721 Technokabel Przewod LIYCY 4x1,0 [4721] Zasilanie silnika zabieraka
298 |-X1 WT 3P+N+J/16A 1 829 Walther Wityk 16A IP-44 5 bolcow [829] 3-fazowy wtyk zasilaj acy
299 |-X2 2004-1401 3 4681 Wago Zt aczka TopJobS 4-prz. 4(6)mm2 szara (2004-1401) [ Listwa napi  ecia 3x400V
300 [-X2 2004-1404 2 4680 Wago Zt aczka TopJobS 4-prz. 4(6)mm2 niebieska (2004-140 Listwa napi  ecia 3x400V
301 |[-X2 2004-1407 3 4682 Wago Zt aczka TopJobS 4-prz. 4(6)mm2 z/z (2004-1407) [46 Listwa napi  ecia 3x400V
302 |[-X3 2004-1404 1 4680 Wago Zt aczka TopJobS 4-prz. 4(6)mmz2 niebieska (2004-140 Zacisk przewodu neutralnego
303 |[-X3 2004-1407 1 4682 Wago Zt aczka TopJobS 4-prz. 4(6)mm2 z/z (2004-1407) [46 Zacisk przewodu zeruj acego
304 |-X4 2002-2201 5 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Zaciski transformatoréw -T1 i -T2
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305 |[-X6 2004-1201 4 4679 Wago Zt aczka TopJobS 2-prz. 4(6)mm2 szara (2004-1201) [ Zaciski prostownika -G11

306 |-X7 2004-1401 7 4681 Wago Zt aczka TopJobS 4-prz. 4(6)mm2 szara (2004-1401) [ Zaciski napi e¢ stabilizowanych +24V

307 |[-X8 2004-1401 4 4681 Wago Zt aczka TopJobS 4-prz. 4(6)mm2 szara (2004-1401) [ Zaciski napi ecia zasilaj acego grzaki

308 |-X9 2004-1407 3 4682 Wago Zt aczka TopJobS 4-prz. 4(6)mm2 z/z (2004-1407) [46 Zacisk zeruj acy

309 [-X10 LZ-6x4 1 4926 R6zni Listwa zaciskowa 6x4,0 [4926] Listwa zaciskowa na lewej grzatce (nr 1)

310 |-X11 2002-2201 3 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Zacisk pomocniczy rozwidlaj acy

311 |[-X13 2002-2201 4 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Listwa przyt aczeniowa sygnatéw analogowych

312 |-X15 2002-2201 5 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Listwa sygnatowa nap edu zabieraka

313 |-X16 2004-1407 1 4682 Wago Zt aczka TopJobS 4-prz. 4(6)mm2 z/z (2004-1407) [46 Zacisk zeruj acy nap edu zabieraka

314 | -X17 2002-2201 5 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Listwa zaciskowa czujnikow

315 |[-X18 LZ-3x4 1 6654 ROzni Listwa zaciskowa 3x4,0 [6654] Zt acze czujnika przeci azeniowego

316 |[-X19 LZ-3x4 1 6654 ROzni Listwa zaciskowa 3x4,0 [6654] Zt acze czujnika przeci azeniowego

317 |[-X20 LZ-6x4 1 4926 ROzni Listwa zaciskowa 6x4,0 [4926] Listwa zaciskowa na prawej grzatce (nr 2)

318 |[-X21 2004-1401 4 4681 Wago Z} aczka TopJobS 4-prz. 4(6)mm2 szara (2004-1401) [ Zaciski napi e¢ stabilizowanych +24V

319 |-X21 2004-1407 1 4682 Wago Zt aczka TopJobS 4-prz. 4(6)mm2 z/z (2004-1407) [46 Zaciski napi ec stabilizowanych +24V

320 |[-X22 2002-2201 6 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Komunikacja z kolejn a maszyn a

321 |-X30 LZ-6x4 1 4926 R&zni Listwa zaciskowa 6x4,0 [4926] Listwa zaciskowa na czotowej grzatce (nr 3)

322 | -X46 2002-2201 9 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Zt acze sygn. steruyj acych w szafie sterowniczej

323 |[-XAl 2002-2201 3 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Z} acze toru analogowego pomiaru poto zeniano za

324 |[-XA2 2002-2201 3 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Z} acze toru analogoweg pomiaru poto zenia docisk

325 |[-XA3 2002-2201 3 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Zt acze toru analogowego pomiaru poto zeniano za

326 |-XB18 733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Gniazdo czujnika poto zenia wdzka pionowego

327 |-XB18 733-203 1 8341 WAGO Wityk pinowy 733-203/032-000 [8341] Wityk czujnika poto zenia wozka pionowego

328 |[-XG10 770-105 1 6204 Wago Wityk 5-torowy, 2-przewodowy (770-105) [6204] Grzatka lewa

329 [-XG10 770-115 1 6203 Wago Gniazdo 5-torowe, 2-przewodowe (770-115) [6203] Grzatka lewa

330 [-XG20 770-115 1 6203 Wago Gniazdo 5-torowe, 2-przewodowe (770-115) [6203] Grzatka prawa

331 |[-XG20 770-105 1 6204 Wago Wtyk 5-torowy, 2-przewodowy (770-105) [6204] Grzatka prawa

332 [-XG30 770-105 1 6204 Wago Wityk 5-torowy, 2-przewodowy (770-105) [6204] Grzatka czotowa

333 |[-XG30 770-115 1 6203 Wago Gniazdo 5-torowe, 2-przewodowe (770-115) [6203] Grzatka czotowa

334 |[-XGC1 |2002-3201 24 9464 Wago Zt aczka TopJobS 3-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-3201) Listwa czujnikoéw

335 |[-XP1B 733-203 1 8341 WAGO Wtyk pinowy 733-203/032-000 [8341] Sygnat analogowy przetwornika 1

336 |[-XP1B 733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Sygnat analogowy przetwornika 1

337 |[-XP1A 733-203 1 8341 WAGO Wtyk pinowy 733-203/032-000 [8341] Zasilanie przetwornika analogowego 1

338 [-XP1A 733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Zasilanie przetwornika analogowego 1

339 |[-XP2B 733-203 1 8341 WAGO Wityk pinowy 733-203/032-000 [8341] Sygnat analogowy przetwornika 2

340 |[-XP2B 733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Sygnat analogowy przetwornika 2

341 | -XP2A 733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Zasilanie przetwornika analogowego 1

342 | -XP2A 733-203 1 8341 WAGO Wtyk pinowy 733-203/032-000 [8341] Zasilanie przetwornika analogowego 1
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343 | -XP3B 733-203 1 8341 WAGO Wityk pinowy 733-203/032-000 [8341] Sygnat analogowy przetwornika 3
344 | -XP3A 733-203 1 8341 WAGO Wityk pinowy 733-203/032-000 [8341] Zasilanie przetwornika analogowego 3
345 |[-XP3A 733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Zasilanie przetwornika analogowego 3
346 |-XP3B 733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Sygnat analogowy przetwornika 3
347 |[-XP4 DB9 GN 1 1338 ROzni Gniazdo Cannon DB9 GN (DSUB 9 gniazdo na przewdd) Gniazdo panelu operatorskiego DB9
348 |-XP4 DB9 WT 1 1339 R&zni Wtyk Cannon DBOWT (DSUB 9 wtyk na przewdd) [1339] Wtyk przyt  aczeniowy panelu operatorskiego
349 |-XS2 DB9 WT 1 1339 R&zni Wtyk Cannon DBOWT (DSUB 9 wtyk na przewdd) [1339] Wityk przediu  zacza enkodera
350 |-XS2 DB9 GN 1 1338 R&zni Gniazdo Cannon DB9 GN (DSUB 9 gniazdo na przewdd) Gniazdo przediuz. enk.
351 |[-XS3 2002-2201 8 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Zt acze silnikow
352 |[-XS5 DB25 GN 1 1344 ROzni Gniazdo Cannon DB25 GN (DSUB 25 gniazdo na przewod Gniazdo przediu  zacza pulpitu
353 [-XS5 DB25 WT 1 1341 ROzni Wtyk Cannon DB25 WT (DSUB 25 wtyk na przewdd) [134 Wiyk gtéwny pulpitu
354 |[-XS6 DB25 WT 1 1341 Ro6zni Wtyk Cannon DB25 WT (DSUB 25 wtyk na przewdéd) [134 Wityk przediu  zacza pulpitu
355 |[-XS6 DB25 GN 1 1344 ROzni Gniazdo Cannon DB25 GN (DSUB 25 gniazdo na przewod Gniazdo przyt  aczeniowe pulpitu glbwnego
356 |[-XS8 231-308/026-000 1 4904 Wago Wityk spr ezynowy 8x1mmz2 (231-308/026-000) [4904] Wityk wyj  sciowy modutu -O2
357 |-XS9 231-308/026-000 1 4904 Wago Wityk spr  ezynowy 8x1mm2 (231-308/026-000) [4904] Wityk wyj $ciowy modutu -O3
358 [-XS10 231-308/026-000 1 4904 Wago Wityk spr  ezynowy 8x1mm2 (231-308/026-000) [4904] Wiyk wyj sciowy modutu -O4
359 [-XS11 DB9 WT 1 1339 Rézni Wtyk Cannon DBOWT (DSUB 9 wtyk na przewdd) [1339] Wtyk sygnalizatora swietlno-akustycznego
360 [-XS11 DB9 GN 1 1338 ROzni Gniazdo Cannon DB9 GN (DSUB 9 gniazdo na przewdd) Gniazdo przediu ~ zacza sygnalizatora
361 |[-XS12 DB9 WT 1 1339 Rézni Wtyk Cannon DBOWT (DSUB 9 wtyk na przewdd) [1339] Wtyk przedlu  zacza sygnalizatora
362 |[-XS12 DB9 GN 1 1338 ROzni Gniazdo Cannon DB9 GN (DSUB 9 gniazdo na przewdd) Gniazdo przyt  aczeniowe sygnalizatora
363 |[-XS13 2002-2201 4 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Listwa oston bezpiecze Astwa
364 |[-XS14 200.010 1 1385 Dunaj Wtyk przyczepowy SWW 1135-812 (200.010) Wtyk zew. manipulatora serwis.
365 |[-XS14 100.010 1 1352 Dunaj Gniazdo przyczepowe SWW 1135-812 (100.010) Gniazdo zew. manipulatora serwis.
366 |[-XS15 2002-2201 4 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Zt acze manipulatoréw
367 |-XS16 DB15 WT 1 1342 R&zni Wtyk Cannon DB15 WT [1342] Wityk drukarki
368 |[-XS16 DB15 GN 1 1345 R6zni Gniazdo Cannon DB15 GN [1345] Gniazdo drukarki
369 |-XS17 231-308/026-000 1 4904 Wago Wityk spr ezynowy 8x1lmm2 (231-308/026-000) [4904] Wityk wyj sciowy modutu -O5
370 |[-XS20 2002-2201 18 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Zt acze sygnatéw podstawowych
371 |[-XS21 2002-2201 18 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Zt acze sygnatdw nap  edu zabieraka
372 |-XS22 2002-2201 6 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Zt acze sygnatdw nap  eddéw regulacyjnych
373 | -XS27 2004-1201 3 4679 Wago Zt aczka TopJobS 2-prz. 4(6)mm2 szara (2004-1201) [ Listwa wentylatorow
374 |-XS28 770-105 1 6204 Wago Wtyk 5-torowy, 2-przewodowy (770-105) [6204] Gniazdo silnika transportera
375 |[-XS28 770-115 1 6203 Wago Gniazdo 5-torowe, 2-przewodowe (770-115) [6203] Wityk silnika transportera
376 |[-XS29 DB9 WT 1 1339 ROzni Wtyk Cannon DBOWT (DSUB 9 wtyk na przewdd) [1339] Wiyk przediu  z. enk.
377 |-XS29 DB9 GN 1 1338 Ro6zni Gniazdo Cannon DB9 GN (DSUB 9 gniazdo na przewdd) Gniazdo kabla enkodera
378 |[-XS30 2002-2201 12 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Listwa czujnikoéw
379 |[-XS60 231-308/026-000 1 4904 Wago Wiyk spr  ezynowy 8x1mm2 (231-308/026-000) [4904] Wiyk wyj sciowy modutu O5
380 | -XS60 231-338/001-000 1 4692 Wago Gniazdo do druku 8x1mm2 (231-338/001-000) [4692] Gniazdo modutu -O5
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381 [-XS70 2002-2201 6 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Zt acze zasilania silnikéw

382 |-XS71 2002-2201 9 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Zt acze sygnatow steruj acych sterowania silnikam

383 |[-XSB3 733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Cz.zerwania tasiemki

384 |[-XSB3 |[733-203 1 8341 WAGO Wityk pinowy 733-203/032-000 [8341] Cz.zerwania tasiemki

385 |-XSB4 |733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Cz.zerwania folii

386 |[-XSB4 |[733-203 1 8341 WAGO Wityk pinowy 733-203/032-000 [8341] Cz.zerwania folii

387 |-XSB5 733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Cz.poto zeniawydiu zenia

388 |[-XSB5 |[733-203 1 8341 WAGO Wityk pinowy 733-203/032-000 [8341] Cz.poto zeniawydlu zenia

389 |-XSB6 733-203 1 8341 WAGO Wityk pinowy 733-203/032-000 [8341] Cz.pozycji bazowej docisku

390 [-XSB6 733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Cz.pozycji bazowej docisku

391 |[-XSB7 733-203 1 8341 WAGO Wityk pinowy 733-203/032-000 [8341] Cz.pozycji bazowej no za

392 |[-XSB7 733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Cz.pozycji bazowej no za

393 |[-XSB8 733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Cz.nadruku

394 |-XSB8 |733-203 1 8341 WAGO Wityk pinowy 733-203/032-000 [8341] Cz.nadruku

395 |-XSB9 733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Cz.wykrywania pudetek

396 |[-XSB9 733-203 1 8341 WAGO Wityk pinowy 733-203/032-000 [8341] Cz.wykrywania pudetek

397 |-XSB11 |733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Cz.ci $nienia

398 |-XSB1l |733-203 1 8341 WAGO Wityk pinowy 733-203/032-000 [8341] Cz.ci snienia

399 |-XSB12 |733-103 1 8340 WAGO Gniazdo spr  ezynowe 733-103/032-000 [8340] Cz.rezerwowy

400 |-XSB12 |733-203 1 8341 WAGO Wtyk pinowy 733-203/032-000 [8341] Cz.rezerwowy

401 |-XTZ1 2002-2201 6 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Zt acze transformatoréw zasilaczy silnikéw

402 | -XTZ2 2002-2201 6 4678 Wago Zt aczka TopJobS 2-ptr. 2,5(4)mm2 szara (2002-2201) Z} acze transformatoréw zasilaczy silnikéw

403 | -XV1 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Zt acze elektrozaw. chwytaka

404 | -XV2 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Zt acze elektrozaw. grzatek

405 |[-XV3 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Zt. elektrozaw. nadmuchu

406 | -XV4 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Zt. elektrozaw. odci ag. grz.

407 | -XV5 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Gniazdo gtéw. elektrozaw. no za

408 |[-XV6 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Gniazdo pomoc. elektrozaw. no za

409 | -XV7 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Gniazdo ruch. prow. pudetek

410 |[-XVv8 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Gniazdo ruch. prowadnicy folii

411 | -XV9 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Zt. elektrozaw. podaj. pneum.

412 | -XV10 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Zt. elektrozaw. korektora skoku

413 |[-XVv11l K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Zk. elektrozaw. pneumat. nacin. tas.

414 | -XV12 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Zt. elektrozaw. hamulca folii

415 |[-XV13 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Zt. elektrozaw. wydtu zenia 1

416 |-XV14 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Zk. elektrozaw. wydtu zenia 2

417 | -XVv17 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Zt.elektrozaworu chtodzenia produktu

418 |[-xvi7 |WT 3P 1 4949 ROzNi Wiyk 3-torowy [4949]
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Lista materiatowa: AM-5 09
Nr | Ozn. Typ losé WEGA ID Producent Nazwa Funkcja
419 |[-XV18 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Zt acze elektrozaw. podtrzymania o zyska
420 |[-XV19 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Zt acze elektrozaw. podci snienia
421 | -XV20 K41 1 4948 SMC Gniazdo zasilania do zaw. K41 [4948] Zt acze elektrozaw. korektora skoku
422 | -XV20 WT 3P 1 4949 R&zni Wityk 3-torowy [4949] Zt acze elektrozaw. korektora skoku
423 | -XVv21 WT 3P 1 4949 Rozni Wityk 3-torowy [4949] Zt acze elektrozaw. korektora skoku
424 | -XZS 2004-1201 2 4679 Wago Zt aczka TopJobS 2-prz. 4(6)mm2 szara (2004-1201) [ Z} acze zasilania szafy nap edow regulacyjnych
425 |-XzS1 OK-2 GN 1 7479 R6zni Gniazdo konektorowe OK-2 GN [7479] Gniazdo OK-2 zasilania nap edu - rezerwa
426 |-XZS1 OK-2 WT 1 7478 R&zni Wtyk konektorowy OK-2 WT [7478] Wtyk OK-2 zasilania nap edu - rezerwa
427 | -XZS2 OK-2 GN 1 7479 ROzni Gniazdo konektorowe OK-2 GN [7479] Gniazdo OK-2 zasilania nap edu srubyno za
428 | -XZS2 OK-2 WT 1 7478 ROzni Wityk konektorowy OK-2 WT [7478] Wtyk OK-2 zasilania nap edu srubyno za
429 |[-XZS3 OK-2 GN 1 7479 ROzni Gniazdo konektorowe OK-2 GN [7479] Gniazdo OK-2 zasilania nap edu sruby docisku
430 |[-XZS3 OK-2 WT 1 7478 Rozni Wityk konektorowy OK-2 WT [7478] Wtyk OK-2 zasilania nap edu sruby docisku
431 |-ZS1 VR-2 1 4655 WEGA Modut zasilacza niestabilizowanego 2x30V/3A [4655] Zasilacz niestabilizowany 2x30V
432 |-ZS2 VR-2 1 4655 WEGA Modut zasilacza niestabilizowanego 2x30V/3A [4655] Zasilacz niestabilizowany 2x30V
Data: 19.04.2011 Projekt: strona: | 1
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Producent:
Wega elektronik

mgr inz. Sylwester Wysocki
ul. Turniowa 23
60-116 Poznan

Polska

tel/fax +48 61 8304039
+48 61 8300311

e AM-5

Nazwa maszyny-: Automat foliujgcy AM-5

e-mail: wegaelek@wlkp.top.pl
http://www.wega-elektronik.pl

Projekt: AM—5_O5—PN

Schemat potgczen urzgdzen pneumatycznych

Obowigzuje dla maszyn od numeru: 0802521815

Dane techniczne:

Zasilanie pneumatyczne: max 6 bar, 500 I/min
Data: Projekt:
01.03.2008
AM-5 05-PN WEGA elektronik
P Figlak - - eleKironi
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Lista materiatowa: AM-5_05-PN
Nr | Ozn. Typ losé WEGA ID Producent Nazwa Funkcja

1 -B8 GP46-10-01 1 6052 SMC Manometr GP46-10-01 [6052] Manometr z czujnikiem ci snienia

2 -C1 SY5000-55-1A-Q 1 SMC Blok powietrzny SY5000-55-1A-Q [7000] Blok zasilaj aco-odpowietrzaj acy

3 -C2 SY5000-55-1A-Q 1 SMC Blok powietrzny SY5000-55-1A-Q [7000] Blok zasilaj aco-odpowietrzaj acy

4 -D5 2921-1/8 1 1205 Camozzi Thumik hatasu 2921-1/8 (Camozzi) [1205]

5 -D6 2921-1/8 1 1205 Camozzi Ttumik hatasu 2921-1/8 (Camozzi) [1205]

6 -D17 2921-1/8 1 1205 Camozzi Thumik hatasu 2921-1/8 (Camozzi) [1205]

7 -D18 2921-1/8 1 1205 Camozzi Ttumik hatasu 2921-1/8 (Camozzi) [1205]

8 -D19 2921-1/8 1 1205 Camozzi Thumik hatasu 2921-1/8 (Camozzi) [1205]

9 -D20 2921-1/8 1 1205 Camozzi Ttumik hatasu 2921-1/8 (Camozzi) [1205]

10 -D21 ANA1-C10 1 6177 SMC Thumik hatasu ANA1-C10 [6177]

11 -D22 2921-1/8 1 1205 Camozzi Ttumik hatasu 2921-1/8 (Camozzi) [1205]

12 -D23 2921-1/8 1 1205 Camozzi Ttumik hatasu 2921-1/8 (Camozzi) [1205]

13 -Dwl AN200-KM10 1 6998 SMC Ttumik hatasu AN200-KM10 [6998] Tiumik hatasu plyty przyt aczeniowej

14 -Dw2 AN200-KM10 1 6998 SMC Ttumik hatasu AN200-KM10 [6998] Ttumik hatasu ptyty przyt aczeniowej

15 -F1 AW30-FO3DH 1 8157 SMC Zawor redukeyjny z filtrem powietrza AW30-FO3DH [8 Zespot przygotowania powietrza

16 -F2 ZFC200-08B 1 6235 SMC Filtr do podci snienia ZFC200-08B [6235] Filtr przyssawek trzymaj acych foli e

17 -G1 EZH13DS-08-10-10 1 6233 SMC Generator podci snienia EZH13DS-08-10-10 [6233] Generator systemu przytrzymania folii

18 -K1 P1-M5 1 6237 WEGA Przyssawka zasilana jednostronnie P1-M5 [6237] Przyssawka prawa trzymaj acafoli e

19 -K2 P1-M5 1 6237 WEGA Przyssawka zasilana jednostronnie P1-M5 [6237] Przyssawka prawa trzymaj acafoli e

20 -K3 P1-M5 1 6237 WEGA Przyssawka zasilana jednostronnie P1-M5 [6237] Przyssawka lewa trzymaj aca foli

21 -K4 P1-M5 1 6237 WEGA Przyssawka zasilana jednostronnie P1-M5 [6237] Przyssawka lewa trzymaj aca foli

22 -K5 P1-M5 1 6237 WEGA Przyssawka zasilana jednostronnie P1-M5 [6237] Przyssawka prawa trzymaj acafoli e

23 -V1i SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0-01F-Q [1206] Chwytak folii

24 -V2 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5Y0-01F-Q [6997] Grzalki boczne

25 -V3 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5Y0-01F-Q [6997] Nadmuch

26 -V4 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5Y0-01F-Q [6997] Odci agacz grzatki czotowej

27 -V5 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5YO-01F-Q [6997] Gtéwny sitownik no za

28 -V6 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5YO-01F-Q [6997] Pomocniczy sitownik no za

29 -V9 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0-01F-Q [1206] Zabierak

30 -V10 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5Y0-01F-Q [6997] Pneumatyczne blokowanie no za

31 -V11 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5YO-01F-Q [6997] Pneumatyczny nacinacz tasiemki

32 -V12 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5Y0-01F-Q [6997] Pneumatyczny hamulec folii

33 -V13 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5YO-01F-Q [6997] Pierwszy sitownik wydtu zenia folii (125mm)

34 -vV14 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5Y0-01F-Q [6997] Drugi sitownik wydtu zenia folii (125mm)

35 -V15 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0-01F-Q [1206] Sitownik kasety lewej

36 -V16 SY5120 1 1206 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5120-5Y0-01F-Q [1206] Sitownik kasety prawej

37 -V17 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5Y0-01F-Q [6997] Uktad chtodzenia produktu

38 -V18 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5Y0-01F-Q [6997] Podtrzymanie o zyska stolika
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Lista materiatowa: AM-5_05-PN
Nr | Ozn. Typ losé WEGA ID Producent Nazwa Funkcja
39 -V19 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5YO-01F-Q [6997] Zasilanie generatora podci snienia
40 -vV20 SY5160 1 6997 SMC Zawor elektromagnetyczny SY5160-5Y0O-01F-Q [6997] Korektor skoku
41 -VB11 VHK2-04F-04F 1 6178 SMC Zawor odcinaj  acy VHK2-04F-04F [6178] Wyt acznik sit. pomoc. nacinacza
42 -VB13 VHK2-06F-06F 1 8165 SMC Zawor odcinaj  acy VHK2-06F-06F [8165]
43 -VB14 VHK2-06F-06F 1 8165 SMC Zawor odcinaj  acy VHK2-06F-06F [8165]
44 -VR2b AS1001F-04 1 1500 SMC Zawor dtawi  aco-zwrotny AS1001F-04 [1500] Regul. pr  edko sci powrotu prawej grzalki
45 -VR2a AS1001F-04 1 1500 SMC Zawor dlawi  gco-zwrotny AS1001F-04 [1500] Regul. pr  edko sci powrotu lewej grzafki
46 -VR4a AS1201F-M5-04 1 1229 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS1201F-M5-04 [1229] Regulator pr  edko sci odci  agacza grzafki
a7 -VR4b AS1201F-M5-04 1 1229 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS1201F-M5-04 [1229] Regulator pr  edko sci odci  agacza grzatki
48 -VR5 AS2051F-06 1 6231 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS2051F-06 (SMC) [6231] Regulator pr  edko sci gt. sitow. no za
49 -VR6a AS1201F-M5-04 1 1229 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS1201F-M5-04 [1229] Reg. pr edko sci pomaoc. sit. no za
50 -VR6b AS1201F-M5-04 1 1229 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS1201F-M5-04 [1229] Reg. pr edko sci pomaoc. sit. no za
51 -VR9b1l | AS2051F-06 1 6231 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS2051F-06 (SMC) [6231] Reg. pr edko sci pomoc. sit. no za
52 -VR9cl | AS2051F-06 1 6231 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS2051F-06 (SMC) [6231] Reg. pr edko sci pomoc. sit. no za
53 -VR9d1 | AS2051F-06 1 6231 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS2051F-06 (SMC) [6231] Reg. pr edko sci pomoc. sit. no za
54 -VR9al |AS2051F-06 1 6231 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS2051F-06 (SMC) [6231] Reg. pr edko sci pomoc. sit. no za
55 -VR9b2 | AS2051F-06 1 6231 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS2051F-06 (SMC) [6231] Reg. pr edko sci pomoc. sit. no za
56 -VR9d2 | AS2051F-06 1 6231 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS2051F-06 (SMC) [6231] Reg. pr edko sci pomoc. sit. no za
57 -VR9a2 | AS2051F-06 1 6231 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS2051F-06 (SMC) [6231] Reg. pr edko sci pomoc. sit. no za
58 -VR9c2 | AS2051F-06 1 6231 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS2051F-06 (SMC) [6231] Reg. pr edko sci pomoc. sit. no za
59 -VR13a |AS2051F-06 1 6231 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS2051F-06 (SMC) [6231] Regulator pr  edko sci wydtu  zenia folii 1
60 -VR13b | AS2051F-06 1 6231 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS2051F-06 (SMC) [6231] Regulator pr  edko sci wydlu  zenia folii 1
61 -VR14a |AS2201F-01-06S 1 6185 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS2201F-01-06S [6185] Regulator pr  edko sci wydtu  zenia folii 2
62 -VR14b | AS2201F-01-06S 1 6185 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS2201F-01-06S [6185] Regulator pr  edko sci wydtu  zenia folii 2
63 -VR15a |AS1201F-M5-04 1 1229 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS1201F-M5-04 [1229] Regulator pr  edko $ci odci  agacza grzatki
64 -VR15b | AS1201F-M5-04 1 1229 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS1201F-M5-04 [1229] Regulator pr  edko sci odci  agacza grzafki
65 -VR16b | AS1201F-M5-04 1 1229 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS1201F-M5-04 [1229] Regulator pr  edko sci odci  agacza grzafki
66 -VR16a |AS1201F-M5-04 1 1229 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS1201F-M5-04 [1229] Regulator pr  edko sci odci  agacza grzafki
67 -VR19 AS2051F-06 1 6231 SMC Zawor dtawi  aco-zwrotny AS2051F-06 (SMC) [6231] Regulator podci snienia
68 -VR20b | AS1201F-M5-04 1 1229 SMC Zawor dlawi  aco-zwrotny AS1201F-M5-04 [1229] Redulator pr  edko sci korektora skoku
69 -VR20a |AS1201F-M5-04 1 1229 SMC Zawor dtawi  aco-zwrotny AS1201F-M5-04 [1229] Redulator pr  edko sci korektora skoku
70 -X1 3033 3/8" 1 8161 Camozzi Kostka rozdzielaj aca 3033 3/8" [8161]
71 -X2 KQ2H12-03S 1 8158 SMC Z} aczka prosta KQ2H12-03S [8158]
72 -X3 KQ2H10-03S 1 8159 SMC Z} aczka prosta KQ2H10-03S [8159]
73 -X4 KQ2H10-03S 1 8159 SMC Z} aczka prosta KQ2H10-03S [8159]
74 -X5 KQ2H08-03S 1 8160 SMC Z} aczka prosta KQ2H08-03S [8160]
75 -X7 KJU04-00 1 1197 SMC Zt aczka trojnik KJU04-00 [1197]
76 -X8 KQ2T06-00 1 8162 SMC Z} aczka tréjnik KQ2T06-00 [8162]
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Lista materiatowa: AM-5_05-PN
Nr | Ozn. Typ losé WEGA ID Producent Nazwa Funkcja

77 -X9 KQ2T06-00 1 8162 SMC Z} aczka trojnik KQ2T06-00 [8162]

78 -X10 KJu04-00 1 1197 SMC Z} aczka tréjnik KJU04-00 [1197]

79 -X11 KJU04-00 1 1197 SMC Z} aczka trojnik KJU04-00 [1197]

80 -X12 QSMY-4 1 1502 Festo Z} aczka tréjnik QSMY-4 (Festo) [1502]

81 -X13 QSMY-4 1 1502 Festo Zt aczka trojnik QSMY-4 (Festo) [1502]

82 -X14 KJu04-00 1 1197 SMC Z} aczka tréjnik KJU04-00 [1197]

83 -X15 KJU04-00 1 1197 SMC Z} aczka tréjnik KJU04-00 [1197]

84 -X16 KJu04-00 1 1197 SMC Z} aczka tréjnik KJU04-00 [1197]

85 -X20 KJu04-00 1 1197 SMC Z} aczka tréjnik KJU04-00 [1197]

86 -X21 KJu04-00 1 1197 SMC Z} aczka tréjnik KJU04-00 [1197]

87 -X22 KJu04-00 1 1197 SMC Z} aczka tréjnik KJU04-00 [1197]

88 -X23 KJu04-00 1 1197 SMC Zt aczka tréjnik KIJU04-00 [1197]

89 -X24 KJu04-00 1 1197 SMC Z} aczka tréjnik KJU04-00 [1197]

90 -X25 KJu04-00 1 1197 SMC Z} aczka tréjnik KIJU04-00 [1197]

91 -X26 QSMY-4 1 1502 Festo Zt aczka trojnik QSMY-4 (Festo) [1502]

92 -X27 KQ2N06-08 1 6230 SMC t acznik redukcyjny KQ2N06-08 [6230]

93 -X28 KQ2R08-10 1 6234 SMC Przyt aczka wtykowa redukcyjna KQ2R08-10 [6234]

94 -X29 KQ2R04-08 1 8168 SMC Przyt aczka wtykowa redukcyjna KQ2R04-08 [8168]

95 -X30 QSMY-4 1 1502 Festo Zt aczka trojnik QSMY-4 (Festo) [1502]

96 -X31 QSMY-4 1 1502 Festo Z} aczka trojnik QSMY-4 (Festo) [1502]

97 -X32 QSMY-4 1 1502 Festo Zt aczka trojnik QSMY-4 (Festo) [1502]

98 -X33 KQ2H04-M5 1 3598 SMC Z} aczka prosta KQ2H04-M5 [3598]

99 -X34 KQ2H04-M5 1 3598 SMC Z} aczka prosta KQ2H04-M5 [3598]

100 |-X35 KQ2H04-M5 1 3598 SMC Zt aczka prosta KQ2H04-M5 [3598]

101 |-X36 KQ2H04-M5 1 3598 SMC Z} aczka prosta KQ2H04-M5 [3598]

102 | -X37 KQ2H04-M5 1 3598 SMC Zt aczka prosta KQ2H04-M5 [3598]

103 |-X40 T1/8 1 1215 R&zni Kostka rozwidlaj aca 1/8" [1215]

104 | -X41 T1/8 1 1215 Rozni Kostka rozwidlaj aca 1/8" [1215]

105 |-X42 KQ2L08-00 1 2497 SMC Zt aczka k atowa KQ2L08-00 [2497] Zt acze k atowe

106 |-X43 KQ2L08-00 1 2497 SMC Z} aczka k atowa KQ2L08-00 [2497] Zt acze k atowe

107 |-X44 KQ2UDO06-08 1 6996 SMC Zt aczkarozgat  ezna KQ2UDO06-08 [6996] Rozgat eznik

108 |-X45 KQ2UDO06-08 1 6996 SMC Z} aczkarozgat  ezna KQ2UDO06-08 [6996] Rozgat eznik

109 |-X48 KQ2T08-00 1 1213 SMC Z} aczka tréjnik KQ2T08-00 [1213]

110 |-XV1 KQ2L08-01S 1 1209 SMC Z}t aczka k atowa KQ2L08-01S [1209]

111 | -XV1k KQ2P-04 1 1223 SMC Zatyczka KQ2P-04 [1223]

112 | -XV1 KQ2L04-01S 2 1208 SMC Zt aczka k atowa KQ2L04-01S [1208]

113 | -XV2 KQ2L04-01S 2 1208 SMC Zt aczka k atowa KQ2L04-01S [1208]

114 | -XV3k KQ2P-04 1 1223 SMC Zatyczka KQ2P-04 [1223]
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115 |-XV3 KQ2L04-01S 2 1208 SMC Zt aczka k atowa KQ2L04-01S [1208]
116 |-XV4 KQ2L04-01S 2 1208 SMC Zt aczka k atowa KQ2L04-01S [1208]
117 | -XV5 KQ2L06-01S 2 6226 SMC Zt aczka k atowa KQ2L06-01S [6226]
118 |-XV5 KQ2R04-06 2 6229 SMC Przyt aczka wtykowa redukcyjna KQ2R04-06 [6229]
119 |-XV6 KQ2H04-01S 2 6180 SMC Zt aczka prosta KQ2H04-01S [6180]
120 |-XV6 KQ2R04-06 1 6229 SMC Przyt aczka wtykowa redukcyjna KQ2R04-06 [6229]
121 | -XV9 KQ2H08-01S 1 2092 SMC Zt aczka prosta KQ2H08-01S [2092]
122 | -XV9 KQ2L08-01S 2 1209 SMC Z} aczka k atowa KQ2L08-01S [1209]
123 | -XV10k |KQ2P-04 1 1223 SMC Zatyczka KQ2P-04 [1223]
124 | -XV10 KQ2H04-01S 2 6180 SMC Z} aczka prosta KQ2H04-01S [6180]
125 |-XV11 KQ2H04-01S 2 6180 SMC Z} aczka prosta KQ2H04-01S [6180]
126 |-XV12 KQ2H04-01S 2 6180 SMC Z} aczka prosta KQ2H04-01S [6180]
127 | -XV12k |KQ2P-04 1 1223 SMC Zatyczka KQ2P-04 [1223]
128 |-XV13 KQ2H06-01S 2 6184 SMC Z} aczka prosta KQ2H06-01S [6184]
129 |-XV14 KQ2H06-01S 2 6184 SMC Z} aczka prosta KQ2H06-01S [6184]
130 |-XV15 KQ2L08-01S 1 1209 SMC Zt aczka k atowa KQ2L08-01S [1209]
131 |-XV15 KQ2L06-01S 2 6226 SMC Zt aczka k atowa KQ2L06-01S [6226]
132 |-XV16 KQ2L08-01S 1 1209 SMC Z} aczka k atowa KQ2L08-01S [1209]
133 |-XV16 KQ2L06-01S 2 6226 SMC Zt aczka k atowa KQ2L06-01S [6226]
134 | -XV17 KQ2L04-01S 2 1208 SMC Z} aczka k atowa KQ2L04-01S [1208]
135 |-XV17k |KQ2P-04 1 1223 SMC Zatyczka KQ2P-04 [1223]
136 |-XV18 KQ2L04-01S 2 1208 SMC Z} aczka k atowa KQ2L04-01S [1208]
137 |-XV19 KQ2H04-01S 1 6180 SMC Z} aczka prosta KQ2H04-01S [6180]
138 |-XV19 KQ2L08-01S 1 1209 SMC Zt aczka k atowa KQ2L08-01S [1209]
139 |-XV19k |KQ2P-04 1 1223 SMC Zatyczka KQ2P-04 [1223]
140 |-XV20 KQ2L04-01S 3 1208 SMC Zt aczka k atowa KQ2L04-01S [1208]
141 |-XWla [SY5000-56-1B-Q 1 7001 SMC Plyta skrajna prawa SY5000-56-1B-Q [7001]
142 | -XW1b | SY5000-56-1A-Q 1 SMC Ptyta skrajna prawa SY5000-56-1A-Q [6999]
143 |-XW2b [ SY5000-56-1A-Q 1 SMC Plyta skrajna prawa SY5000-56-1A-Q [6999]
144 | -XW2a [ SY5000-56-1B-Q 1 7001 SMC Plyta skrajna prawa SY5000-56-1B-Q [7001]
145 | -XZ1b KJH04-M3 1 1221 SMC Zt aczka prosta KIH04-M3 [1221]
146 |-XZla KJH04-M3 1 1221 SMC Z} aczka prosta KIH04-M3 [1221]
147 | -Xz1d KJH04-M3 1 1221 SMC Z} aczka prosta KIH04-M3 [1221]
148 | -XZlc KJH04-M3 1 1221 SMC Z} aczka prosta KIH04-M3 [1221]
149 | -XZ2c KQ2L04-M5 2 1603 SMC Z} aczka k atowa KQ2L04-M5 [1603]
150 |-XZ2b KQ2L04-M5 2 1603 SMC Z} aczka k atowa KQ2L04-M5 [1603]
151 |-XZ2a KQ2L04-M5 2 1603 SMC Zt aczka k atowa KQ2L04-M5 [1603]
152 | -Xz2d KQ2L04-M5 2 1603 SMC Zt aczka k atowa KQ2L04-M5 [1603]
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153 |-XZ5 KQ2L06-01S 1 6226 SMC Zt aczka k atowa KQ2L06-01S [6226]

154 |[-XZ10 KQ2L04-M5 4 1603 SMC Zt aczka k atowa KQ2L04-M5 [1603]

155 [-XZ11 KQ2L04-M5 2 1603 SMC Zt aczka k atowa KQ2L04-M5 [1603]

156 |[-XZ11 KQ2H04-M5 2 3598 SMC Zt aczka prosta KQ2H04-M5 [3598]

157 |-XZ12b | KJH04-M3 1 1221 SMC Zt aczka prosta KJH04-M3 [1221]

158 [-XZ12a |KJHO4-M3 1 1221 SMC Z} aczka prosta KIH04-M3 [1221]

159 [-XZ13 KQ2L06-01S 2 6226 SMC 7t aczka k atowa KQ2L06-01S [6226]

160 |[-XZ14 KQ2L06-01S 2 6226 SMC Zt aczka k atowa KQ2L06-01S [6226]

161 |[-XZ18 KQ2L04-01S 1 1208 SMC Zt aczka k atowa KQ2L04-01S [1208]

162 |-Z1d EV-20-4 1 1196 Festo Modut sitowy EV-20-4 [1196] Prawy chwytak folii

163 |-Zlc EV-20-4 1 1196 Festo Modut sitowy EV-20-4 [1196] Prawy chwytak folii

164 |-Z1b EV-20-4 1 1196 Festo Modut sitowy EV-20-4 [1196] Lewy chwytak folii

165 |-Zla EV-20-4 1 1196 Festo Modut sitowy EV-20-4 [1196] Lewy chwytak folii

166 |-z2d CQ2B20-10D 1 1225 SMC Sitownik liniowy CQ2B20-10D [1225] Prawa grzatka boczna

167 |-Z2b CQ2B20-10D 1 1225 SMC Sitownik liniowy CQ2B20-10D [1225] Lewa grzatka boczna

168 |-Z2c CQ2B20-10D 1 1225 SMC Sitownik liniowy CQ2B20-10D [1225] Prawa grzatka boczna

169 |-Z2a CQ2B20-10D 1 1225 SMC Sitownik liniowy CQ2B20-10D [1225] Lewa grzatka boczna

170 |-Z4 CQ2B20-10D 1 1225 SMC Sitownik liniowy CQ2B20-10D [1225] Ruchoma prowadnica pudetek

171 |-Z5 CD85N20-125C-B 1 8166 SMC Sitownik liniowy CD85N20-125C-B [8166] Gtéwny sitownik no za do folii

172 | -Z6 CQ2B20-40D 1 6228 SMC Sitownik liniowy CQ2B20-40D [6228] Pomocniczy sitownik no za do folii

173 |-Z9c CD85N25-100C-B 1 5944 SMC Sitownik liniowy CD85N25-100C-B [5944] Zabierak produktu sitownik 3

174 | -Z9d CD85N25-100C-B 1 5944 SMC Sitownik liniowy CD85N25-100C-B [5944] Zabierak produktu sitownik 4

175 |-Z9b CD85N25-100C-B 1 5944 SMC Sitownik liniowy CD85N25-100C-B [5944] Zabierak produktu sitownik 2

176 |-Z9a CD85N25-100C-B 1 5944 SMC Sitownik liniowy CD85N25-100C-B [5944] Zabierak produktu sitownik 1

177 |-Z10a CQ2B20-10D 1 1225 SMC Sitownik liniowy CQ2B20-10D [1225] Sitownik blokowania no za

178 |-Z10b CQ2B20-10D 1 1225 SMC Sitownik liniowy CQ2B20-10D [1225] Sitownik blokowania no za

179 |-Z11la CQ2B20-30D 1 1669 SMC Sitownik liniowy CQ2B20-30D [1669] Gtéwny sitownik nacinacza tasiemki

180 |-Z11b CQMB12-10D 1 8167 SMC Sitownik liniowy CQMB12-10D [8167] Pomocniczy sitownik nacinacza tasiemki

181 |-Z12a EV-20-4 1 1196 Festo Modut sitowy EV-20-4 [1196] Lewy hamulec folii

182 |-Z12b EV-20-4 1 1196 Festo Modut sitowy EV-20-4 [1196] Prawy hamulec folii

183 |[-Z13 CD85N25-125C-B 1 7965 SMC Sitownik liniowy CD85N25-125C-B [7965] Pierwszy sitownik wydtu zenia folii (125mm)

184 |-Z14 CD85N25-125C-B 1 7965 SMC Sitownik liniowy CD85N25-125C-B [7965] Drugi sitownik wydtu zenia folii (125mm)

185 |-Z15 CD85N20-400C-B 1 6995 SMC Sitownik liniowy CD85N20-400C-B [6995] Ruchoma prowadnica pudetek

186 |-Z16 CD85N20-400C-B 1 6995 SMC Sitownik liniowy CD85N20-400C-B [6995] Ruchoma prowadnica pudetek

187 |-Z18 CQ2B20-10D 1 1225 SMC Sitownik liniowy CQ2B20-10D [1225] Podtrzymanie to zyska stolika

188 |[-Z20 CQ2B25-30D 1 6181 SMC Sitownik liniowy CQ2B25-30D [6181] Korektor skoku
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Parameter Listing
Project: AM-45_010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd g2éwny (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Menu 0: Basic setup

Parameter Description Default Memory Units
00.01 Minimum set speed 0,0 50 Hz
00.02 Maximum set speed 50,0 60,0 Hz
00.03 Acceleration rate 1 50 0,5 s/100 Hz
00.04 Deceleration rate 1 10,0 0,3 s/100 Hz
00.05 Drive configuration AlLAV Pr
00.06 Motor rated current 0,00 5,00 A
00.07 Motor rated full load rpm 1500 1380 RPM
00.08 Motor rated voltage 230 230 \%
00.09 Motor rated power factor 0,85 0,85
00.10 Security status L1 L3
00.11 Start / stop logic select 0 0
00.12 Brake controller enable dis dis
00.15 Jog reference 15 0,0 Hz
00.16 Analog input 1 mode (terminal T2) 4-.20 VoLt
00.17 Allow negative references OFF OFF
00.18 Preset speed 1 0,0 56,0 Hz
00.19 Preset speed 2 0,0 5,0 Hz
00.20 Preset speed 3 0,0 9,0 Hz
00.21 Preset speed 4 0,0 0,0 Hz
00.22 Load display units Ld Ld
00.23 Speed display units Fr Fr
00.24 Customer defined scaling 1,000 1,000
00.25 User security code 0 0
00.27 Power-up keypad reference 0 0
00.28 Parameter cloning no no
00.29 Load defaults no no
00.30 Ramp mode select Std Std
00.31 Stopping mode select 1 1
00.32 Dynamic V to f select OFF OFF
00.33 Catch a spinning motor select 0 0
00.34 Terminal B7 mode select dig dig
00.35 Digital output control (terminal B3) n=0 n=0
00.36 Analog output control (terminal B1) Fr USEr
00.37 Maximum switching frequency 3 3 kHz
00.38 Auto-tune 0 0
00.39 Motor rated frequency 50,0 50,0 Hz
00.40 Number of motor poles Auto Auto
00.41 Voltage mode select Url Ur |
00.42 Low frequency voltage boost 3,0 3,0 %
00.43 Serial comms baud rate 19.2 19.2
00.44 Serial comms address 1 1
00.45 Software version 0,00 1,08
00.46 Brake release current threshold 50 50 %
00.47 Brake apply current threshold 10 10 %
00.48 Brake release frequency 1,0 1,0 Hz
00.49 Brake apply frequency 2,0 2,0 Hz
00.50 Pre-brake release delay 1,0 1,0 s
00.51 Post brake release delay 1,0 1,0 s
00.52 Current loop loss indicator OFF OFF
00.53 Terminal T5 digital input 1 state OFF OFF
00.54 Terminal T7 digital input 3 state OFF OFF
00.55 Last Trip no trip SL.dF
00.56 Trip 1 no trip no trip
00.57 Trip 2 no trip no trip
00.58 Trip 3 no trip no trip
00.59 PLC ladder program enable Halt  Run/Clip
00.60 PLC ladder program status 0 2
00.61 Threshold detector 1 level 0,0 85,0 %
00.71 Parameter 61 set-up 0,00 12,04 menu.param
00.72 Parameter 62 set-up 0,00 0,00 menu.param

2008-03-01 16:03:21

Page 1



Parameter Description Default  Memory Units

00.73 Parameter 63 set-up 0,00 0,00 menu.param
00.74 Parameter 64 set-up 0,00 0,00 menu.param
00.75 Parameter 65 set-up 0,00 0,00 menu.param
00.76 Parameter 66 set-up 0,00 0,00 menu.param
00.77 Parameter 67 set-up 0,00 0,00 menu.param
00.78 Parameter 68 set-up 0,00 0,00 menu.param
00.79 Parameter 69 set-up 0,00 0,00 menu.param
00.80 Parameter 70 set-up 0,00 0,00 menu.param
00.81 Frequency reference selected 0,0 56,0 Hz
00.82 Pre ramp reference 0,0 0,0 Hz
00.83 Post ramp reference 0,0 0,0 Hz
00.84 DC bus voltage 0 298 \%
00.85 Motor frequency 0,0 0,0 Hz
00.86 Motor voltage 0 11 \%
00.87 Motor speed 0 0 RPM
00.88 Current magnitude (motor current) 0,00 2,28 A
00.89 Motor active current 0,00 -0,02 A
00.90 Digital 1/0 read word 0 2

00.91 Reference enabled indicator OFF On

00.92 Reverse selected indicator OFF OFF

00.93 Jog selected indicator OFF On

00.94 Analog input 1 level (terminal T2) 0,0 0,0 %
00.95 Analog input 2 level (terminal T4) 0,0 100,0 %
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Parameter Listing

Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd g2éwny (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default Memory Units
01.00 Parameter O 0 0

01.01 Frequency reference selected 0,0 56,0 Hz
01.02 Pre skip filter reference 0,0 0,0 Hz
01.03 Pre ramp reference 0,0 0,0 Hz
01.04 Reference offset 0,0 0,0 Hz
01.05 Jog reference 15 0,0 Hz
01.06 Maximum set speed 50,0 60,0 Hz
01.07 Minimum set speed 0,0 50 Hz
01.09 Reference offset select OFF OFF

01.10 Allow negative references OFF OFF

01.11 Reference enabled indicator OFF On

01.12 Reverse selected indicator OFF OFF

01.13 Jog selected indicator OFF On

01.14 Reference selector Al.A2 Pr

01.15 Preset speed selector 0 0

01.17 Keypad reference 0,0 50 Hz
01.18 Precision reference coarse 0,0 0,0 Hz
01.19 Precision reference fine 0,000 0,000 Hz
01.20 Precision reference update disable OFF OFF

01.21 Preset speed 1 0,0 56,0 Hz
01.22 Preset speed 2 0,0 50 Hz
01.23 Preset speed 3 0,0 9,0 Hz
01.24 Preset speed 4 0,0 0,0 Hz
01.25 Preset speed 5 0,0 0,0 Hz
01.26 Preset speed 6 0,0 0,0 Hz
01.27 Preset speed 7 0,0 0,0 Hz
01.28 Preset speed 8 0,0 0,0 Hz
01.29 Skip reference 1 0,0 0,0 Hz
01.30 Skip reference band 1 0,5 0,5 Hz
01.31 Skip reference 2 0,0 0,0 Hz
01.32 Skip reference band 2 0,5 0,5 Hz
01.33 Skip reference 3 0,0 0,0 Hz
01.34 Skip reference band 3 0,5 0,5 Hz
01.35 Reference in rejection zone OFF OFF

01.36 Analog reference 1 0,0 50 Hz
01.37 Analog reference 2 0,0 0,0 Hz
01.38 Percentage trim 0,0 0,0 %
0141 Analog reference 2 select OFF OFF

01.42 Preset reference select OFF OFF

01.43 Keypad reference select OFF OFF

01.44 Precision reference select OFF OFF

01.45 Preset select bit 0 OFF On

01.46 Preset select bit 1 OFF OFF

01.47 Preset select bit 2 OFF OFF

01.49 Reference selected indicator 0 3

01.50 Preset reference selected indicator 0 2

01.51 Power-up keypad reference 0 0

02.00 Parameter O 0 0

02.01 Post ramp reference 0,0 0,0 Hz
02.03 Ramp hold OFF OFF

02.04 Ramp mode select Std Std

02.06 S ramp enable OFF OFF

02.07 S ramp acceleration limit 3,1 0,5 s2/100Hz
02.08 Standard ramp voltage 375 375 \%
02.10 Acceleration rate selector 0 0

02.11 Acceleration rate 1 50 0,5 s/100 Hz
02.12 Acceleration rate 2 50 50 s/100 Hz
02.13 Acceleration rate 3 50 50 s/100 Hz
02.14 Acceleration rate 4 5,0 5,0 s/100 Hz
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Parameter Listing

Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd g2éwny (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default  Memory Units
02.15 Acceleration rate 5 50 50 s/100 Hz
02.16 Acceleration rate 6 50 50 s/100 Hz
02.17 Acceleration rate 7 5,0 5,0 s/100 Hz
02.18 Acceleration rate 8 50 50 s/100 Hz
02.19 Jog acceleration rate 0,2 0,2 s/100 Hz
02.20 Deceleration rate selector 0 0
02.21 Deceleration rate 1 10,0 0,3 s/100 Hz
02.22 Deceleration rate 2 10,0 10,0 s/100 Hz
02.23 Deceleration rate 3 10,0 10,0 s/100 Hz
02.24 Deceleration rate 4 10,0 10,0 s/100 Hz
02.25 Deceleration rate 5 10,0 10,0 s/100 Hz
02.26 Deceleration rate 6 10,0 10,0 s/100 Hz
02.27 Deceleration rate 7 10,0 10,0 s/100 Hz
02.28 Deceleration rate 8 10,0 10,0 s/100 Hz
02.29 Jog deceleration rate 0,2 0,2 s/100 Hz
02.30 Acceleration selected indicator 0 1
02.31 Deceleration selected indicator 0 1
02.32 Acceleration select bit 0 OFF OFF
02.33 Acceleration select bit 1 OFF OFF
02.34 Acceleration select bit 2 OFF OFF
02.35 Deceleration select bit 0 OFF OFF
02.36 Deceleration select bit 1 OFF OFF
02.37 Deceleration select bit 2 OFF OFF
02.39 Ramp rate units s/100 Hz  s/100 Hz
03.00 Parameter O 0 0
03.05 Zero speed threshold 1,0 1,0 Hz
03.06 At speed window 1,0 1,0 Hz
03.17 Frequency output or PWM output scaling 1,000 1,000
03.18 Maximum output frequency 5 5 kHz
03.22 Hard frequency reference 0,0 0,0
03.23 Hard frequency reference selector OFF OFF
03.29 Position 0 0
03.32 Position counter reset OFF OFF
03.33 Position scaling numerator 1,000 1,000
03.34 Position scaling denominator 1,0 1,0
03.43 Maximum reference frequency 10,0 10,0 kHz
03.44 Frequency reference scaling 1,000 1,000
03.45 Frequency reference 0,0 0,0 %
04.00 Parameter O 0 0
04.01 Current magnitude (motor current) 0,00 2,28 A
04.02 Motor active current 0,00 -0,02 A
04.04 Current demand 0,0 0,0 %
04.07 Symmetrical current limit 165,0 165,0 %
04.08 Torque reference 0,0 0,0 %
04.11 Torque mode selector Speed Speed
04.13 Current controller Kp gain 20 20
04.14 Current controller Ki gain 40 40
04.15 Motor thermal time constant 89 89
04.16 Motor thermal protection mode OFF OFF
04.17 Reactive current 0,00 0,00 A
04.18 Overriding current limit 0,0 165,0 %
04.19 Motor overload accumulator 0,0 0,0 %
04.20 Percentage load 0,0 0,0 %
04.21 Load display units Ld Ld
04.24 User current maximum scaling 165,0 165,0 %
04.25 Low speed thermal protection mode OFF OFF
04.26 Percentage torque 0,0 0,0 %
05.00 Parameter O 0 0
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Parameter Listing

Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd g2éwny (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default  Memory Units
05.01 Motor frequency 0,0 0,0 Hz
05.02 Motor voltage 0 11 \%
05.03 Output power 0,00 0,04 kw
05.04 Motor speed 0 0 RPM
05.05 DC bus voltage 0 298 \%
05.06 Motor rated frequency 50,0 50,0 Hz
05.07 Motor rated current 0,00 5,00 A
05.08 Motor rated full load rpm 1500 1380 RPM
05.09 Motor rated voltage 230 230 \%
05.10 Motor rated power factor 0,85 0,85
05.11 Number of motor poles Auto Auto
05.12 Auto-tune 0 0
05.13 Dynamic V to f select OFF OFF
05.14 Voltage mode select Url Url
05.15 Low frequency voltage boost 3,0 3,0 %
05.17 Stator resistance 0,000 2,585 Ohm
05.18 Maximum switching frequency 3 3 kHz
05.19 High stability space vector modulation OFF OFF
05.20 Over modulation enable OFF OFF
05.23 Voltage offset 0,0 1,7 \%
05.24 Transient inductance (?Ls) 0,00 0,00 mH
05.27 Enable slip compensation On On
05.34 Speed display units Fr Fr
05.35 Disable auto switching frequency change OFF OFF
05.37 Actual switching frequency 3 3 kHz
05.50 Security unlock 0 0
06.00 Parameter O 0 0
06.01 Stopping mode select 1 1
06.03 Mains loss mode disS dis
06.04 Start / stop logic select 0 0
06.06 Injection braking level 100,0 150,0 %
06.07 Injection braking time 1,0 0,1 S
06.09 Catch a spinning motor select 0 0
06.10 Low DC bus operation OFF OFF
06.11 Remote LED keypad function key status OFF OFF
06.12 Enable stop key OFF OFF
06.13 Function key mode 0 0
06.14 Disable auto reset on enable OFF OFF
06.15 Drive enable On On
06.16 Electricity cost per kWh 0,0 0,0 L/ kwh
06.17 Reset energy meter OFF OFF
06.22 Run time log: years.days 0,000 0,000 y.ddd
06.23 Run time log: hours.minutes 0,00 0,14 hh.mm
06.24 Energy meter: MWh 0,0 0,0 MWh
06.25 Energy meter: kWh 0,00 0,00 kWh
06.26 Running cost 0 0
06.29 Hardware enable On OFF
06.30 Sequencing bit: Run forward OFF OFF
06.31 Sequencing bit: Jog forward OFF On
06.32 Sequencing bit: Run reverse OFF OFF
06.33 Sequencing bit: Fwd /Rev OFF OFF
06.34 Sequencing bit: Run OFF OFF
06.35 Forward limit switch OFF OFF
06.36 Reverse limit switch OFF OFF
06.37 Sequencing bit: Jog reverse OFF OFF
06.39 Sequencing bit: Not stop OFF OFF
06.40 Enable sequencer latching OFF OFF
06.42 Control word 0 0
06.43 Control word enable OFF OFF
06.45 Force cooling fan to run at full speed OFF OFF
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Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd g2éwny (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default  Memory Units
07.00 Parameter O 0 0

07.01 Analog input 1 level (terminal T2) 0,0 0,0 %
07.02 Analog input 2 level (terminal T4) 0,0 100,0 %
07.04 Heatsink temperature 0 27 C
07.05 Power circuit temperature 2 0 0 &
07.06 Analog input 1 mode (terminal T2) 4-.20 VoLt

07.08 Analog input 1 scaling 1,000 1,000

07.09 Analog input 1 invert OFF OFF

07.10 Analog input 1 destination 1,36 1,36 menu.param
07.11 Analog input 2 mode (terminal T4) VoLt dig

07.12 Analog input 2 scaling 1,000 1,000

07.13 Analog input 2 invert OFF OFF

07.14 Analog input 2 destination 1,37 6,31 menu.param
07.19 Analog output 1 source 2,01 1,21 menu.param
07.20 Analog output 1 scaling 1,000 1,000

07.28 Current loop loss indicator OFF OFF

07.30 Analog input 1 offset 0,0 0,0 %
07.31 Analog input 2 offset 0,0 0,0 %
07.33 Analog output control (terminal B1) Fr USEr

07.34 IGBT junction temperature 0 27 C
07.35 Drive thermal protection accumulator 0 18 %
07.36 Power circuit temperature 3 0 0 C
08.00 Parameter O 0 0

08.01 Terminal B3 digital input/output state OFF OFF

08.02 Terminal B4 digital input state OFF OFF

08.03 Terminal B5 digital input state OFF OFF

08.04 Terminal B6 digital input state OFF OFF

08.05 Terminal B7 digital input state OFF On

08.07 Status relay state (terminals T5 & T6) OFF OFF

08.11 Terminal B3 digital input/output invert OFF On

08.12 Terminal B4 digital input invert OFF OFF

08.13 Terminal B5 digital input invert OFF OFF

08.14 Terminal B6 digital input invert OFF OFF

08.15 Terminal B7 digital input invert On OFF

08.17 Status relay invert OFF OFF

08.20 Digital 1/0 read word 0 2

08.21 Terminal B3 digital input destination/output source 10,03 10,03 menu.param
08.22 Terminal B4 digital input destination 6,29 6,29 menu.param
08.23 Terminal B5 digital input destination 6,30 6,30 menu.param
08.24 Terminal B6 digital input destination 6,32 6,32 menu.param
08.25 Terminal B7 digital input destination 1,41 1,45 menu.param
08.27 Status relay source 10,01 9,01 menu.param
08.31 Terminal B3 mode select out out

08.35 Terminal B7 mode select dig dig

08.41 Digital output control (terminal B3) n=0 n=0

09.00 Parameter O 0 0

09.01 Logic function 1 output OFF OFF

09.02 Logic function 2 output OFF OFF

09.03 Motorised pot output 0,0 0,0 %
09.04 Logic function 1 source 1 0,00 12,01 menu.param
09.05 Logic function 1 source 1 invert OFF On

09.06 Logic function 1 source 2 0,00 10,01 menu.param
09.07 Logic function 1 source 2 invert OFF OFF

09.08 Logic function 1 output invert OFF On

09.09 Logic function 1 delay 0,0 0,0 S
09.10 Logic function 1 destination 0,00 8,27 menu.param
09.14 Logic function 2 source 1 0,00 0,00 menu.param
09.15 Logic function 2 source 1 invert OFF OFF
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Parameter Listing

Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd g2éwny (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default  Memory Units
09.16 Logic function 2 source 2 0,00 0,00 menu.param
09.17 Logic function 2 source 2 invert OFF OFF
09.18 Logic function 2 output invert OFF OFF
09.19 Logic function 2 delay 0,0 0,0 s
09.20 Logic function 2 destination 0,00 0,00 menu.param
09.21 Motorised pot mode 2 1
09.22 Motorised pot bipolar select OFF OFF
09.23 Motorised pot rate 20 5 S
09.24 Motorised pot scale factor 1,000 1,000
09.25 Motorised pot destination 0,00 0,00 menu.param
09.26 Motorised pot up OFF OFF
09.27 Motorised pot down OFF OFF
09.28 Motorised pot reset OFF OFF
09.29 Binary sum ones input OFF OFF
09.30 Binary sum twos input OFF OFF
09.31 Binary sum fours input OFF OFF
09.32 Binary sum output 0 0
09.33 Binary sum destination 0,00 0,00 menu.param
09.34 Binary sum offset 0 0
10.00 Parameter O 0 0
10.01 Drive healthy OFF On
10.02 Drive active OFF OFF
10.03 Zero speed OFF On
10.04 Running at or below minimum speed OFF OFF
10.05 Below set speed OFF OFF
10.06 At speed OFF OFF
10.07 Above set speed OFF OFF
10.08 Load reached OFF OFF
10.09 Drive output is at current limit OFF OFF
10.10 Regenerating OFF OFF
10.11 Dynamic brake active OFF OFF
10.12 Braking resistor alarm OFF OFF
10.13 Direction commanded Forward Forward
10.14 Direction running Forward Forward
10.15 Mains loss detected OFF OFF
10.17 Overload alarm OFF OFF
10.18 Drive temperature alarm OFF OFF
10.19 General drive alarm OFF OFF
10.20 Last Trip no trip SL.dF
10.21 Trip 1 no trip no trip
10.22 Trip 2 no trip no trip
10.23 Trip 3 no trip no trip
10.24 Trip 4 no trip UP udf
10.25 Trip 5 no trip UP udf
10.26 Trip 6 no trip UP udf
10.27 Trip 7 no trip C.Acc
10.28 Trip 8 no trip UP udf
10.29 Trip 9 no trip UP udf
10.30 Full power braking time 0,00 0,00 S
10.31 Full power braking period 0,0 0,0 s
10.32 External trip OFF OFF
10.33 Drive reset OFF OFF
10.34 No. of auto-reset attempts 0 0
10.35 Auto reset delay 1,0 1,0 S
10.36 Hold drive healthy until last attempt OFF OFF
10.37 Action on trip detection 0 0
10.38 User trip 0 100
10.39 Braking energy overload accumulator 0,0 0,0 %
10.40 Status word 0 5
11.00 Parameter Q 0 0
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Parameter Listing

Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd g2éwny (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default  Memory Units
11.01 Parameter 61 set-up 0,00 12,04 menu.param
11.02 Parameter 62 set-up 0,00 0,00 menu.param
11.03 Parameter 63 set-up 0,00 0,00 menu.param
11.04 Parameter 64 set-up 0,00 0,00 menu.param
11.05 Parameter 65 set-up 0,00 0,00 menu.param
11.06 Parameter 66 set-up 0,00 0,00 menu.param
11.07 Parameter 67 set-up 0,00 0,00 menu.param
11.08 Parameter 68 set-up 0,00 0,00 menu.param
11.09 Parameter 69 set-up 0,00 0,00 menu.param
11.10 Parameter 70 set-up 0,00 0,00 menu.param
11.21 Customer defined scaling 1,000 1,000
11.22 Parameter displayed at power-up OFF OFF
11.23 Serial comms address 1 1
11.24 Modbus RTU / user serial mode 1 1
11.25 Serial comms baud rate 19.2 19.2
11.26 Silent period extension 2 2 ms
11.27 Drive configuration ALLAV Pr
11.29 Software version 0,00 1,08
11.30 User security code 0 0
11.32 Maximum heavy duty drive current rating 0,00 5,20 A
11.33 Drive voltage rating 200 200 \%
11.34 Software sub-version 0 0
11.35 DSP software version 0,0 3,6
11.41 Status mode timeout 240 240 S
11.42 Parameter cloning no no
11.43 Load defaults no no
11.44 Security status L1 L3
11.45 Select motor 2 parameters OFF OFF
11.46 Defaults previously loaded 0 1
11.47 PLC ladder program enable Halt  Run/Clip
11.48 PLC ladder program status 0 2
11.50 PLC ladder program maximum scan time 0 0 ms
12.00 Parameter O 0 0
12.01 Threshold detector 1 output OFF OFF
12.02 Threshold detector 2 output OFF OFF
12.03 Threshold detector 1 source 0,00 4,01 menu.param
12.04 Threshold detector 1 level 0,0 85,0 %
12.05 Threshold detector 1 hysteresis 0,0 4,0 %
12.06 Threshold detector 1 output invert OFF OFF
12.07 Threshold detector 1 destination 0,00 9,04 menu.param
12.08 Variable selector 1 source 1 0,00 0,00 menu.param
12.09 Variable selector 1 source 2 0,00 0,00 menu.param
12.10 Variable selector 1 mode 0 0
12.11 Variable selector 1 destination 0,00 0,00 menu.param
12.12 Variable selector 1 output 0,0 0,0 %
12.13 Variable selector 1 source 1 scaling 1,000 1,000
12.14 Variable selector 1 source 2 scaling 1,000 1,000
12.15 Variable selector 1 control 0,00 0,00
12.23 Threshold detector 2 source 0,00 0,00 menu.param
12.24 Threshold detector 2 level 0,0 0,0 %
12.25 Threshold detector 2 hysteresis 0,0 0,0 %
12.26 Threshold detector 2 output invert OFF OFF
12.27 Threshold detector 2 destination 0,00 0,00 menu.param
12.28 Variable selector 2 source 1 0,00 0,00 menu.param
12.29 Variable selector 2 source 2 0,00 0,00 menu.param
12.30 Variable selector 2 mode 0 0
12.31 Variable selector 2 destination 0,00 0,00 menu.param
12.32 Variable selector 2 output 0,0 0,0 %
12.33 Variable selector 2 source 1 scaling 1,000 1,000
12.34 Variable selector 2 source 2 scaling 1,000 1,000
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Parameter Listing

Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd g2éwny (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default  Memory Units

12.35 Variable selector 2 control 0,00 0,00

12.40 Brake release indicator OFF OFF

12.41 Brake controller enable dis dis

12.42 Brake release current threshold 50 50 %
12.43 Brake apply current threshold 10 10 %
12.44 Brake release frequency 1,0 1,0 Hz
12.45 Brake apply frequency 2,0 2,0 Hz
12.46 Pre-brake release delay 1,0 1,0 S
12.47 Post brake release delay 1,0 1,0 s
14.00 Parameter O 0 0

14.01 PID output 0,0 0,0 %
14.02 PID main reference source 0,00 0,00 menu.param
14.03 PID reference source 0,00 0,00 menu.param
14.04 PID feedback source 0,00 0,00 menu.param
14.05 PID reference source invert OFF OFF

14.06 PID feedback source invert OFF OFF

14.07 PID reference slew rate limit 0,0 0,0 S
14.08 PID enable OFF OFF

14.09 Optional PID enable source 0,00 0,00 menu.param
14.10 PID proportional gain 1,000 1,000

14.11 PID integral gain 0,500 0,500

14.12 PID derivative gain 0,000 0,000

14.13 PID high limit 100,0 100,0 %
14.14 PID lower limit -100,0 -100,0 %
14.15 PID scaling 1,000 1,000

14.16 PID output destination 0,00 0,00 menu.param
14.17 PID hold integrator OFF OFF

14.18 Select symmetrical limit on PID OFF OFF

14.19 PID main reference 0,0 0,0 %
14.20 PID reference 0,0 0,0 %
14.21 PID feedback 0,0 0,0 %
14.22 PID error 0,0 0,0 %
(Note: Option module parameters are shown at the end of the listing)

18.00 Parameter O 0 0

18.01 Application menu 1 power-down saved integer 0 0

18.02 Application menu 1 read-only integer 0 0

18.03 Application menu 1 read-only integer 0 0

18.04 Application menu 1 read-only integer 0 0

18.05 Application menu 1 read-only integer 0 0

18.06 Application menu 1 read-only integer 0 0

18.07 Application menu 1 read-only integer 0 0

18.08 Application menu 1 read-only integer 0 0

18.09 Application menu 1 read-only integer 0 0

18.10 Application menu 1 read-only integer 0 0

18.11 Application menu 1 read-write integer 0 500

18.12 Application menu 1 read-write integer 0 -8000

18.13 Application menu 1 read-write integer 0 -8000

18.14 Application menu 1 read-write integer 0 -19500

18.15 Application menu 1 read-write integer 0 -19500

18.16 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.17 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.18 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.19 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.20 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.21 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.22 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.23 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.24 Application menu 1 read-write integer 0 0
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Parameter Listing

Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd g2éwny (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default  Memory Units
18.25 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.26 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.27 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.28 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.29 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.30 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.31 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.32 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.33 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.34 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.35 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.36 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.37 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.38 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.39 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.40 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.41 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.42 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.43 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.44 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.45 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.46 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.47 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.48 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.49 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.50 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

20.00 Parameter O 0 0

20.21 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.22 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.23 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.24 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.25 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.26 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.27 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.28 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.29 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.30 Application menu 2 read-write long integer 0 0

21.00 Parameter O 0 0

21.01 Motor 2 maximum set speed 50,0 50,0 Hz
21.02 Motor 2 minimum set speed 0,0 0,0 Hz
21.03 Motor 2 reference selector Al.A2 Al.A2

21.04 Motor 2 acceleration rate 50 50 s/100Hz
21.05 Motor 2 deceleration rate 10,0 10,0 s/100Hz
21.06 Motor 2 rated frequency 50,0 50,0 Hz
21.07 Motor 2 rated current 0,00 5,20 A
21.08 Motor 2 rated full load rpm 1500 1500 RPM
21.09 Motor 2 motor rated voltage 230 230 \%
21.10 Motor 2 motor rated power factor 0,85 0,85

21.11 Motor 2 number of motor poles Auto Auto

21.12 Motor 2 stator resistance 0,000 0,000 Ohm
21.13 Motor 2 voltage offset 0,0 0,0 \%
21.14 Motor 2 transient inductance (?Ls) 0,00 0,00 mH
21.15 Motor 2 active OFF OFF

21.16 Motor 2 thermal time constant 89 89

21.29 Motor 2 symmetrical current limit 165,0 165,0 %
SM-I/O Lite

15.00 Parameter O 0 0

15.01 Solutions module identification code 207 207
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Parameter Listing

Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd g2éwny (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default  Memory Units
15.02 Solutions Module main software version 0,00 1,02
15.03 Current loop loss indicator OFF OFF
15.04 Terminal T5 digital input 1 state OFF OFF
15.05 Terminal T6 digital input 2 state OFF OFF
15.06 Terminal T7 digital input 3 state OFF OFF
15.07 Relay 1 state (terminals T21 & T23) OFF OFF
15.14 Terminal T5 digital input 1 invert OFF OFF
15.15 Terminal T6 digital input 2 invert OFF OFF
15.16 Terminal T7 digital input 3 invert OFF OFF
15.17 Relay invert OFF OFF
15.20 Digital 1/0 read word 0 0
15.24 Terminal T5 digital input 1 destination 0,00 0,00
15.25 Terminal T6 digital input 2 destination 0,00 0,00
15.26 Terminal T7 digital input 3 destination 0,00 1,46
15.27 Terminal T21/T23 relay source 0,00 0,00
15.38 Analog input 1 mode (terminal T2) 0-20 0-20
15.39 Analog output 1 mode (terminal T3) 0-20 VOIt
15.40 Analog input 1 level (terminal T2) 0,0 0,0 %
15.41 Analog input 1 scaling (terminal T2) 1,000 1,000
15.42 Analog input 1 invert (terminal T2) OFF OFF
15.43 Analog input 1 destination (terminal T2) 0,00 0,00
15.48 Analog output 1 source (terminal T3) 0,00 1,23
15.49 Analog output 1 scaling (terminal T3) 1,000 1,000
15.50 Solutions Module error status 0 0
15.51 Solutions Module software sub-version 0 4
15.52 Drive encoder lines / revolution 1024 1024
15.53 Drive encoder revolution counter 0 0 rev
15.54 Drive encoder position 0 0
15.55 Drive encoder speed feedback 0 0 RPM
15.56 Max. drive encoder reference 1500 1500 RPM
15.57 Drive encoder reference level 0,0 0,0 %
15.58 Drive encoder reference scaling 1,000 1,000
15.59 Drive encoder reference destination 0,00 0,00
15.60 Encoder reset 0 0
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Parameter Listing
Project: AM-45_010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd transportera (Commander SK)

Drive Mode: Open loop
Drive Address: 1
Menu 0: Basic setup

Parameter Description Default Memory Units
00.01 Minimum set speed 0,0 50 Hz
00.02 Maximum set speed 50,0 60,0 Hz
00.03 Acceleration rate 1 50 10,0 s/100 Hz
00.04 Deceleration rate 1 10,0 0,5 s/100 Hz
00.05 Drive configuration AlLAV E.Pot
00.06 Motor rated current 0,00 1,65 A
00.07 Motor rated full load rpm 1500 1400 RPM
00.08 Motor rated voltage 230 230 \%
00.09 Motor rated power factor 0,85 0,85
00.10 Security status L1 L3
00.11 Start / stop logic select 0 0
00.12 Brake controller enable dis dis
00.15 Jog reference 15 0,0 Hz
00.16 Analog input 1 mode (terminal T2) 4-.20 VoLt
00.17 Allow negative references OFF OFF
00.18 Preset speed 1 0,0 39,7 Hz
00.19 Preset speed 2 0,0 0,0 Hz
00.20 Preset speed 3 0,0 0,0 Hz
00.21 Preset speed 4 0,0 0,0 Hz
00.22 Load display units Ld Ld
00.23 Speed display units Fr Fr
00.24 Customer defined scaling 1,000 1,000
00.25 User security code 0 0
00.27 Power-up keypad reference 0 0
00.28 Parameter cloning no no
00.29 Load defaults no no
00.30 Ramp mode select Std Std
00.31 Stopping mode select 1 2
00.32 Dynamic V to f select OFF OFF
00.33 Catch a spinning motor select 0 0
00.34 Terminal B7 mode select dig dig
00.35 Digital output control (terminal B3) n=0 USEr
00.36 Analog output control (terminal B1) Fr USEr
00.37 Maximum switching frequency 3 3 kHz
00.38 Auto-tune 0 0
00.39 Motor rated frequency 50,0 50,0 Hz
00.40 Number of motor poles Auto Auto
00.41 Voltage mode select Url Ur |
00.42 Low frequency voltage boost 3,0 3,0 %
00.43 Serial comms baud rate 19.2 19.2
00.44 Serial comms address 1 1
00.45 Software version 0,00 1,08
00.46 Brake release current threshold 50 50 %
00.47 Brake apply current threshold 10 10 %
00.48 Brake release frequency 1,0 1,0 Hz
00.49 Brake apply frequency 2,0 2,0 Hz
00.50 Pre-brake release delay 1,0 1,0 s
00.51 Post brake release delay 1,0 1,0 s
00.55 Last Trip no trip no trip
00.56 Trip 1 no trip no trip
00.57 Trip 2 no trip no trip
00.58 Trip 3 no trip no trip
00.59 PLC ladder program enable Halt Halt
00.60 PLC ladder program status 0 3
00.61 Threshold detector 1 level 0,0 25,0 %
00.62 Terminal B5 digital input destination 6,30 6,30 menu.param
00.63 Terminal B6 digital input destination 6,32 9,26 menu.param
00.64 Terminal B7 digital input destination 1,41 9,27 menu.param
00.71 Parameter 61 set-up 0,00 12,04 menu.param
00.72 Parameter 62 set-up 0,00 8,23 menu.param
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00.73 Parameter 63 set-up 0,00 8,24 menu.param
00.74 Parameter 64 set-up 0,00 8,25 menu.param
00.75 Parameter 65 set-up 0,00 0,00 menu.param
00.76 Parameter 66 set-up 0,00 0,00 menu.param
00.77 Parameter 67 set-up 0,00 0,00 menu.param
00.78 Parameter 68 set-up 0,00 0,00 menu.param
00.79 Parameter 69 set-up 0,00 0,00 menu.param
00.80 Parameter 70 set-up 0,00 0,00 menu.param
00.81 Frequency reference selected 0,0 39,7 Hz
00.82 Pre ramp reference 0,0 0,0 Hz
00.83 Post ramp reference 0,0 0,0 Hz
00.84 DC bus voltage 0 299 \%
00.85 Motor frequency 0,0 0,0 Hz
00.86 Motor voltage 0 12 \%
00.87 Motor speed 0 0 RPM
00.88 Current magnitude (motor current) 0,00 0,76 A
00.89 Motor active current 0,00 -0,15 A
00.90 Digital 1/0 read word 0 3

00.91 Reference enabled indicator OFF On

00.92 Reverse selected indicator OFF On

00.93 Jog selected indicator OFF On

00.94 Analog input 1 level (terminal T2) 0,0 0,0 %
00.95 Analog input 2 level (terminal T4) 0,0 100,0 %
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Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd transportera (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default Memory Units
01.00 Parameter O 0 0

01.01 Frequency reference selected 0,0 39,7 Hz
01.02 Pre skip filter reference 0,0 0,0 Hz
01.03 Pre ramp reference 0,0 0,0 Hz
01.04 Reference offset 0,0 0,0 Hz
01.05 Jog reference 15 0,0 Hz
01.06 Maximum set speed 50,0 60,0 Hz
01.07 Minimum set speed 0,0 50 Hz
01.09 Reference offset select OFF OFF

01.10 Allow negative references OFF OFF

01.11 Reference enabled indicator OFF On

01.12 Reverse selected indicator OFF On

01.13 Jog selected indicator OFF On

01.14 Reference selector Al.A2 Pr

01.15 Preset speed selector 0 0

01.17 Keypad reference 0,0 50 Hz
01.18 Precision reference coarse 0,0 0,0 Hz
01.19 Precision reference fine 0,000 0,000 Hz
01.20 Precision reference update disable OFF OFF

01.21 Preset speed 1 0,0 39,7 Hz
01.22 Preset speed 2 0,0 0,0 Hz
01.23 Preset speed 3 0,0 0,0 Hz
01.24 Preset speed 4 0,0 0,0 Hz
01.25 Preset speed 5 0,0 0,0 Hz
01.26 Preset speed 6 0,0 0,0 Hz
01.27 Preset speed 7 0,0 0,0 Hz
01.28 Preset speed 8 0,0 0,0 Hz
01.29 Skip reference 1 0,0 0,0 Hz
01.30 Skip reference band 1 0,5 0,5 Hz
01.31 Skip reference 2 0,0 0,0 Hz
01.32 Skip reference band 2 0,5 0,5 Hz
01.33 Skip reference 3 0,0 0,0 Hz
01.34 Skip reference band 3 0,5 0,5 Hz
01.35 Reference in rejection zone OFF OFF

01.36 Analog reference 1 0,0 50 Hz
01.37 Analog reference 2 0,0 0,0 Hz
01.38 Percentage trim 0,0 0,0 %
0141 Analog reference 2 select OFF OFF

01.42 Preset reference select OFF OFF

01.43 Keypad reference select OFF OFF

01.44 Precision reference select OFF OFF

01.45 Preset select bit 0 OFF OFF

01.46 Preset select bit 1 OFF OFF

01.47 Preset select bit 2 OFF OFF

01.49 Reference selected indicator 0 3

01.50 Preset reference selected indicator 0 1

01.51 Power-up keypad reference 0 0

02.00 Parameter O 0 0

02.01 Post ramp reference 0,0 0,0 Hz
02.03 Ramp hold OFF OFF

02.04 Ramp mode select Std Std

02.06 S ramp enable OFF OFF

02.07 S ramp acceleration limit 3,1 3,1 s2/100Hz
02.08 Standard ramp voltage 375 375 \%
02.10 Acceleration rate selector 0 0

02.11 Acceleration rate 1 50 10,0 s/100 Hz
02.12 Acceleration rate 2 50 50 s/100 Hz
02.13 Acceleration rate 3 50 50 s/100 Hz
02.14 Acceleration rate 4 5,0 5,0 s/100 Hz
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Drive Name: Napéd transportera (Commander SK)

Drive Mode: Open loop
Drive Address: 1

Parameter Description Default  Memory Units
02.15 Acceleration rate 5 50 50 s/100 Hz
02.16 Acceleration rate 6 50 50 s/100 Hz
02.17 Acceleration rate 7 5,0 5,0 s/100 Hz
02.18 Acceleration rate 8 50 50 s/100 Hz
02.19 Jog acceleration rate 0,2 0,2 s/100 Hz
02.20 Deceleration rate selector 0 0
02.21 Deceleration rate 1 10,0 0,5 s/100 Hz
02.22 Deceleration rate 2 10,0 10,0 s/100 Hz
02.23 Deceleration rate 3 10,0 10,0 s/100 Hz
02.24 Deceleration rate 4 10,0 10,0 s/100 Hz
02.25 Deceleration rate 5 10,0 10,0 s/100 Hz
02.26 Deceleration rate 6 10,0 10,0 s/100 Hz
02.27 Deceleration rate 7 10,0 10,0 s/100 Hz
02.28 Deceleration rate 8 10,0 10,0 s/100 Hz
02.29 Jog deceleration rate 0,2 0,2 s/100 Hz
02.30 Acceleration selected indicator 0 1
02.31 Deceleration selected indicator 0 1
02.32 Acceleration select bit 0 OFF OFF
02.33 Acceleration select bit 1 OFF OFF
02.34 Acceleration select bit 2 OFF OFF
02.35 Deceleration select bit 0 OFF OFF
02.36 Deceleration select bit 1 OFF OFF
02.37 Deceleration select bit 2 OFF OFF
02.39 Ramp rate units s/100 Hz  s/100 Hz
03.00 Parameter O 0 0
03.05 Zero speed threshold 1,0 1,0 Hz
03.06 At speed window 1,0 1,0 Hz
03.17 Frequency output or PWM output scaling 1,000 1,000
03.18 Maximum output frequency 5 5 kHz
03.22 Hard frequency reference 0,0 0,0
03.23 Hard frequency reference selector OFF OFF
03.29 Position 0 0
03.32 Position counter reset OFF OFF
03.33 Position scaling numerator 1,000 1,000
03.34 Position scaling denominator 1,0 1,0
03.43 Maximum reference frequency 10,0 10,0 kHz
03.44 Frequency reference scaling 1,000 1,000
03.45 Frequency reference 0,0 0,0 %
04.00 Parameter O 0 0
04.01 Current magnitude (motor current) 0,00 0,76 A
04.02 Motor active current 0,00 -0,15 A
04.04 Current demand 0,0 0,0 %
04.07 Symmetrical current limit 165,0 165,0 %
04.08 Torque reference 0,0 0,0 %
04.11 Torque mode selector Speed Speed
04.13 Current controller Kp gain 20 20
04.14 Current controller Ki gain 40 40
04.15 Motor thermal time constant 89 89
04.16 Motor thermal protection mode OFF OFF
04.17 Reactive current 0,00 0,67 A
04.18 Overriding current limit 0,0 165,0 %
04.19 Motor overload accumulator 0,0 13,9 %
04.20 Percentage load 0,0 -2,5 %
04.21 Load display units Ld Ld
04.24 User current maximum scaling 165,0 165,0 %
04.25 Low speed thermal protection mode OFF OFF
04.26 Percentage torque 0,0 -2,5 %
05.00 Parameter O 0 0
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Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd transportera (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default  Memory Units
05.01 Motor frequency 0,0 0,0 Hz
05.02 Motor voltage 0 12 \%
05.03 Output power 0,00 0,01 kw
05.04 Motor speed 0 0 RPM
05.05 DC bus voltage 0 299 \%
05.06 Motor rated frequency 50,0 50,0 Hz
05.07 Motor rated current 0,00 1,65 A
05.08 Motor rated full load rpm 1500 1400 RPM
05.09 Motor rated voltage 230 230 \%
05.10 Motor rated power factor 0,85 0,85
05.11 Number of motor poles Auto Auto
05.12 Auto-tune 0 0
05.13 Dynamic V to f select OFF OFF
05.14 Voltage mode select Url Url
05.15 Low frequency voltage boost 3,0 3,0 %
05.17 Stator resistance 0,000 9,570 Ohm
05.18 Maximum switching frequency 3 3 kHz
05.19 High stability space vector modulation OFF OFF
05.20 Over modulation enable OFF OFF
05.23 Voltage offset 0,0 1,4 \%
05.24 Transient inductance (?Ls) 0,00 0,00 mH
05.27 Enable slip compensation On On
05.34 Speed display units Fr Fr
05.35 Disable auto switching frequency change OFF OFF
05.37 Actual switching frequency 3 3 kHz
05.50 Security unlock 0 0
06.00 Parameter O 0 0
06.01 Stopping mode select 1 2
06.03 Mains loss mode disS dis
06.04 Start / stop logic select 0 0
06.06 Injection braking level 100,0 100,0 %
06.07 Injection braking time 1,0 0,1 S
06.09 Catch a spinning motor select 0 0
06.10 Low DC bus operation OFF OFF
06.11 Remote LED keypad function key status OFF OFF
06.12 Enable stop key OFF OFF
06.13 Function key mode 0 0
06.14 Disable auto reset on enable OFF OFF
06.15 Drive enable On On
06.16 Electricity cost per kWh 0,0 0,0 L/ kwh
06.17 Reset energy meter OFF OFF
06.22 Run time log: years.days 0,000 0,000 y.ddd
06.23 Run time log: hours.minutes 0,00 0,04 hh.mm
06.24 Energy meter: MWh 0,0 0,0 MWh
06.25 Energy meter: kWh 0,00 0,00 kWh
06.26 Running cost 0 0
06.29 Hardware enable On On
06.30 Sequencing bit: Run forward OFF OFF
06.31 Sequencing bit: Jog forward OFF OFF
06.32 Sequencing bit: Run reverse OFF OFF
06.33 Sequencing bit: Fwd /Rev OFF OFF
06.34 Sequencing bit: Run OFF OFF
06.35 Forward limit switch OFF OFF
06.36 Reverse limit switch OFF OFF
06.37 Sequencing bit: Jog reverse OFF On
06.39 Sequencing bit: Not stop OFF OFF
06.40 Enable sequencer latching OFF OFF
06.42 Control word 0 0
06.43 Control word enable OFF OFF
06.45 Force cooling fan to run at full speed OFF OFF
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Parameter Listing

Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd transportera (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default  Memory Units
07.00 Parameter O 0 0

07.01 Analog input 1 level (terminal T2) 0,0 0,0 %
07.02 Analog input 2 level (terminal T4) 0,0 100,0 %
07.04 Heatsink temperature 0 24 C
07.05 Power circuit temperature 2 0 0 &
07.06 Analog input 1 mode (terminal T2) 4-.20 VoLt

07.08 Analog input 1 scaling 1,000 1,000

07.09 Analog input 1 invert OFF OFF

07.10 Analog input 1 destination 1,36 1,36 menu.param
07.11 Analog input 2 mode (terminal T4) VoLt dig

07.12 Analog input 2 scaling 1,000 1,000

07.13 Analog input 2 invert OFF OFF

07.14 Analog input 2 destination 1,37 6,37 menu.param
07.19 Analog output 1 source 2,01 1,21 menu.param
07.20 Analog output 1 scaling 1,000 1,000

07.28 Current loop loss indicator OFF OFF

07.30 Analog input 1 offset 0,0 0,0 %
07.31 Analog input 2 offset 0,0 0,0 %
07.33 Analog output control (terminal B1) Fr USEr

07.34 IGBT junction temperature 0 27 C
07.35 Drive thermal protection accumulator 0 16 %
07.36 Power circuit temperature 3 0 0 C
08.00 Parameter O 0 0

08.01 Terminal B3 digital input/output state OFF On

08.02 Terminal B4 digital input state OFF On

08.03 Terminal B5 digital input state OFF OFF

08.04 Terminal B6 digital input state OFF OFF

08.05 Terminal B7 digital input state OFF OFF

08.07 Status relay state (terminals T5 & T6) OFF OFF

08.11 Terminal B3 digital input/output invert OFF OFF

08.12 Terminal B4 digital input invert OFF OFF

08.13 Terminal B5 digital input invert OFF OFF

08.14 Terminal B6 digital input invert OFF OFF

08.15 Terminal B7 digital input invert On OFF

08.17 Status relay invert OFF OFF

08.20 Digital 1/0 read word 0 3

08.21 Terminal B3 digital input destination/output source 10,03 10,03 menu.param
08.22 Terminal B4 digital input destination 6,29 6,29 menu.param
08.23 Terminal B5 digital input destination 6,30 6,30 menu.param
08.24 Terminal B6 digital input destination 6,32 9,26 menu.param
08.25 Terminal B7 digital input destination 1,41 9,27 menu.param
08.27 Status relay source 10,01 9,01 menu.param
08.31 Terminal B3 mode select out out

08.35 Terminal B7 mode select dig dig

08.41 Digital output control (terminal B3) n=0 USEr

09.00 Parameter O 0 0

09.01 Logic function 1 output OFF OFF

09.02 Logic function 2 output OFF OFF

09.03 Motorised pot output 0,0 41,8 %
09.04 Logic function 1 source 1 0,00 12,01 menu.param
09.05 Logic function 1 source 1 invert OFF On

09.06 Logic function 1 source 2 0,00 10,01 menu.param
09.07 Logic function 1 source 2 invert OFF OFF

09.08 Logic function 1 output invert OFF On

09.09 Logic function 1 delay 0,0 0,0 S
09.10 Logic function 1 destination 0,00 8,27 menu.param
09.14 Logic function 2 source 1 0,00 0,00 menu.param
09.15 Logic function 2 source 1 invert OFF OFF
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Parameter Listing

Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd transportera (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default  Memory Units
09.16 Logic function 2 source 2 0,00 0,00 menu.param
09.17 Logic function 2 source 2 invert OFF OFF
09.18 Logic function 2 output invert OFF OFF
09.19 Logic function 2 delay 0,0 0,0 s
09.20 Logic function 2 destination 0,00 0,00 menu.param
09.21 Motorised pot mode 2 1
09.22 Motorised pot bipolar select OFF OFF
09.23 Motorised pot rate 20 20 S
09.24 Motorised pot scale factor 1,000 1,000
09.25 Motorised pot destination 0,00 1,21 menu.param
09.26 Motorised pot up OFF OFF
09.27 Motorised pot down OFF OFF
09.28 Motorised pot reset OFF OFF
09.29 Binary sum ones input OFF OFF
09.30 Binary sum twos input OFF OFF
09.31 Binary sum fours input OFF OFF
09.32 Binary sum output 0 0
09.33 Binary sum destination 0,00 0,00 menu.param
09.34 Binary sum offset 0 0
10.00 Parameter O 0 0
10.01 Drive healthy OFF On
10.02 Drive active OFF On
10.03 Zero speed OFF On
10.04 Running at or below minimum speed OFF On
10.05 Below set speed OFF OFF
10.06 At speed OFF On
10.07 Above set speed OFF OFF
10.08 Load reached OFF OFF
10.09 Drive output is at current limit OFF OFF
10.10 Regenerating OFF OFF
10.11 Dynamic brake active OFF OFF
10.12 Braking resistor alarm OFF OFF
10.13 Direction commanded Forward Forward
10.14 Direction running Forward Forward
10.15 Mains loss detected OFF OFF
10.17 Overload alarm OFF OFF
10.18 Drive temperature alarm OFF OFF
10.19 General drive alarm OFF OFF
10.20 Last Trip no trip no trip
10.21 Trip 1 no trip no trip
10.22 Trip 2 no trip no trip
10.23 Trip 3 no trip no trip
10.24 Trip 4 no trip no trip
10.25 Trip 5 no trip no trip
10.26 Trip 6 no trip no trip
10.27 Trip 7 no trip no trip
10.28 Trip 8 no trip no trip
10.29 Trip 9 no trip no trip
10.30 Full power braking time 0,00 0,00 S
10.31 Full power braking period 0,0 0,0 s
10.32 External trip OFF OFF
10.33 Drive reset OFF OFF
10.34 No. of auto-reset attempts 0 0
10.35 Auto reset delay 1,0 1,0 S
10.36 Hold drive healthy until last attempt OFF OFF
10.37 Action on trip detection 0 0
10.38 User trip 0 0
10.39 Braking energy overload accumulator 0,0 0,0 %
10.40 Status word 0 47
11.00 Parameter Q 0 0
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Parameter Listing

Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd transportera (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default  Memory Units
11.01 Parameter 61 set-up 0,00 12,04 menu.param
11.02 Parameter 62 set-up 0,00 8,23 menu.param
11.03 Parameter 63 set-up 0,00 8,24 menu.param
11.04 Parameter 64 set-up 0,00 8,25 menu.param
11.05 Parameter 65 set-up 0,00 0,00 menu.param
11.06 Parameter 66 set-up 0,00 0,00 menu.param
11.07 Parameter 67 set-up 0,00 0,00 menu.param
11.08 Parameter 68 set-up 0,00 0,00 menu.param
11.09 Parameter 69 set-up 0,00 0,00 menu.param
11.10 Parameter 70 set-up 0,00 0,00 menu.param
11.21 Customer defined scaling 1,000 1,000
11.22 Parameter displayed at power-up OFF OFF
11.23 Serial comms address 1 1
11.24 Modbus RTU / user serial mode 1 1
11.25 Serial comms baud rate 19.2 19.2
11.26 Silent period extension 2 2 ms
11.27 Drive configuration ALLAV E.Pot
11.29 Software version 0,00 1,08
11.30 User security code 0 0
11.32 Maximum heavy duty drive current rating 0,00 5,20 A
11.33 Drive voltage rating 200 200 \%
11.34 Software sub-version 0 0
11.35 DSP software version 0,0 3,6
11.41 Status mode timeout 240 240 S
11.42 Parameter cloning no no
11.43 Load defaults no no
11.44 Security status L1 L3
11.45 Select motor 2 parameters OFF OFF
11.46 Defaults previously loaded 0 1
11.47 PLC ladder program enable Halt Halt
11.48 PLC ladder program status 0 3
11.50 PLC ladder program maximum scan time 0 0 ms
12.00 Parameter O 0 0
12.01 Threshold detector 1 output OFF OFF
12.02 Threshold detector 2 output OFF OFF
12.03 Threshold detector 1 source 0,00 4,01 menu.param
12.04 Threshold detector 1 level 0,0 25,0 %
12.05 Threshold detector 1 hysteresis 0,0 3,0 %
12.06 Threshold detector 1 output invert OFF OFF
12.07 Threshold detector 1 destination 0,00 9,04 menu.param
12.08 Variable selector 1 source 1 0,00 0,00 menu.param
12.09 Variable selector 1 source 2 0,00 0,00 menu.param
12.10 Variable selector 1 mode 0 0
12.11 Variable selector 1 destination 0,00 0,00 menu.param
12.12 Variable selector 1 output 0,0 0,0 %
12.13 Variable selector 1 source 1 scaling 1,000 1,000
12.14 Variable selector 1 source 2 scaling 1,000 1,000
12.15 Variable selector 1 control 0,00 0,00
12.23 Threshold detector 2 source 0,00 0,00 menu.param
12.24 Threshold detector 2 level 0,0 0,0 %
12.25 Threshold detector 2 hysteresis 0,0 0,0 %
12.26 Threshold detector 2 output invert OFF OFF
12.27 Threshold detector 2 destination 0,00 0,00 menu.param
12.28 Variable selector 2 source 1 0,00 0,00 menu.param
12.29 Variable selector 2 source 2 0,00 0,00 menu.param
12.30 Variable selector 2 mode 0 0
12.31 Variable selector 2 destination 0,00 0,00 menu.param
12.32 Variable selector 2 output 0,0 0,0 %
12.33 Variable selector 2 source 1 scaling 1,000 1,000
12.34 Variable selector 2 source 2 scaling 1,000 1,000
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Parameter Listing

Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd transportera (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default  Memory Units
12.35 Variable selector 2 control 0,00 0,00
12.40 Brake release indicator OFF OFF
12.41 Brake controller enable dis dis
12.42 Brake release current threshold 50 50 %
12.43 Brake apply current threshold 10 10 %
12.44 Brake release frequency 1,0 1,0 Hz
12.45 Brake apply frequency 2,0 2,0 Hz
12.46 Pre-brake release delay 1,0 1,0 S
12.47 Post brake release delay 1,0 1,0 s
14.00 Parameter O 0 0
14.01 PID output 0,0 0,0 %
14.02 PID main reference source 0,00 0,00 menu.param
14.03 PID reference source 0,00 0,00 menu.param
14.04 PID feedback source 0,00 0,00 menu.param
14.05 PID reference source invert OFF OFF
14.06 PID feedback source invert OFF OFF
14.07 PID reference slew rate limit 0,0 0,0 S
14.08 PID enable OFF OFF
14.09 Optional PID enable source 0,00 0,00 menu.param
14.10 PID proportional gain 1,000 1,000
14.11 PID integral gain 0,500 0,500
14.12 PID derivative gain 0,000 0,000
14.13 PID high limit 100,0 100,0 %
14.14 PID lower limit -100,0 -100,0 %
14.15 PID scaling 1,000 1,000
14.16 PID output destination 0,00 0,00 menu.param
14.17 PID hold integrator OFF OFF
14.18 Select symmetrical limit on PID OFF OFF
14.19 PID main reference 0,0 0,0 %
14.20 PID reference 0,0 0,0 %
14.21 PID feedback 0,0 0,0 %
14.22 PID error 0,0 0,0 %

(Note: Option module parameters are shown at the end of the listing)

18.00 Parameter O

18.01 Application menu 1 power-down saved integer
18.02 Application menu 1 read-only integer
18.03 Application menu 1 read-only integer
18.04 Application menu 1 read-only integer
18.05 Application menu 1 read-only integer
18.06 Application menu 1 read-only integer
18.07 Application menu 1 read-only integer
18.08 Application menu 1 read-only integer
18.09 Application menu 1 read-only integer
18.10 Application menu 1 read-only integer
18.11 Application menu 1 read-write integer
18.12 Application menu 1 read-write integer
18.13 Application menu 1 read-write integer
18.14 Application menu 1 read-write integer
18.15 Application menu 1 read-write integer
18.16 Application menu 1 read-write integer
18.17 Application menu 1 read-write integer
18.18 Application menu 1 read-write integer
18.19 Application menu 1 read-write integer
18.20 Application menu 1 read-write integer
18.21 Application menu 1 read-write integer
18.22 Application menu 1 read-write integer
18.23 Application menu 1 read-write integer
18.24 Application menu 1 read-write integer

[cNoNololoNoNoNoloNoNolololoNololoNoNololeNoNeNeNe)

eNeoNeolololoNeololololololololololoNeololoNeololoNeNe]
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Parameter Listing

Project: AM-45 010-2xmtp : Figlak

Drive Name: Napéd transportera (Commander SK)
Drive Mode: Open loop

Drive Address: 1

Parameter Description Default  Memory Units
18.25 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.26 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.27 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.28 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.29 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.30 Application menu 1 read-write integer 0 0

18.31 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.32 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.33 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.34 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.35 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.36 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.37 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.38 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.39 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.40 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.41 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.42 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.43 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.44 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.45 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.46 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.47 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.48 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.49 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

18.50 Application menu 1 read-write bit OFF OFF

20.00 Parameter O 0 0

20.21 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.22 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.23 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.24 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.25 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.26 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.27 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.28 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.29 Application menu 2 read-write long integer 0 0

20.30 Application menu 2 read-write long integer 0 0

21.00 Parameter O 0 0

21.01 Motor 2 maximum set speed 50,0 50,0 Hz
21.02 Motor 2 minimum set speed 0,0 0,0 Hz
21.03 Motor 2 reference selector Al.A2 Al.A2

21.04 Motor 2 acceleration rate 5,0 5,0 s/100Hz
21.05 Motor 2 deceleration rate 10,0 10,0 s/100Hz
21.06 Motor 2 rated frequency 50,0 50,0 Hz
21.07 Motor 2 rated current 0,00 1,70 A
21.08 Motor 2 rated full load rpm 1500 1500 RPM
21.09 Motor 2 motor rated voltage 230 230 \%
21.10 Motor 2 motor rated power factor 0,85 0,85

21.11 Motor 2 number of motor poles Auto Auto

21.12 Motor 2 stator resistance 0,000 0,000 Ohm
21.13 Motor 2 voltage offset 0,0 0,0 \%
21.14 Motor 2 transient inductance (?Ls) 0,00 0,00 mH
21.15 Motor 2 active OFF OFF

21.16 Motor 2 thermal time constant 89 89

21.29 Motor 2 symmetrical current limit 165,0 165,0 %
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TAIE FY Series Digital PID Controller FY400 (48mm x 48mm)

Application:Control temperature, humidity,

FY series controllers are microprocessor based controllers.

Which have been
Designed with high accuracy input,

various ouput selection,usefuloptions

and good reliability at a competitive price.

Features
Various I/0 Types

+ +
e o e @
B Input Qutput - -
B +
RTD { mA/vV SCR/TRIAC Trigger
A JL

+
mA/V/ImV @

Peripheral Option
Remote SV Transmission

PI C Recorder

Another controller

[ITTT]
[1I11)

= i Display
e R Signal type:

0~20mA 4~20mA Output type:

0~5V ,0~10V ,1~5V 2~10V ,0~1V 0~20mA ,4~20mA

0~5V ,0~10V ,1~5V ,2~10V ,0~1V

Communication Communication

.. (TTL Communication)
HMI (RS485 Communication) Up to 10 controllers can be connected.

Max length 1M.
MODBUS Protocol
P[ C CEE R NN |

Up to 31 controllers can be connected. g
: (Master) (Slave 1) (Slave 9)

Max length 1200M. sy ] ’
/ t /

The SV value of slave controllers will be remoted by
master controller,and reached to max value at the
same time.

SY




Specifications

Standard spec.

Model FY400
Dimension 48X48mm

Supply voltage AC 85~265V > DC 15~50V (Option)
Frequency 50 /60 HZ

Power approx 3VA

consumption

Accuracy

0.2 % FS * 1digit

Sample time

250ms

TC

K,J,R,S,B,E,N, T, W5Re/W26Re, PLII ,U, L

~|RTD PT100,JPT100,JPT50
2 mAdc 4~20mA ,0~20mA
~ | mV/Vdc 0~1V,0~5V,0~10V,1~5V,2~10V

-10~10mV,0~10mV,0~20mV,0~50mV,10~50mV

Decimal point

0000, 000.0, 00.00, 0.000

position Available for linear input (mA/ mV / V)
Relay SPST type
N 3A, 220V, electrical life:100,000 times or more (under rated load)
§_ Voltage pulse For SSR drive. ON : 24V , OFF : OV, max load current : 20mA
8 mA dc 4~20mA, 0~20mA. Maximum load resistance:560 Q
Voltage dc 0~5V, 0~10V, 1~5V, 2~10V . Max load current:20mA
Alarm 1 3A, 220V, electrical life: 100,000 times or more (under rated load)

Control algorithm

PID - PI» PD > P » ON/OFF(P=0) - FUZZY -

PID range

P: 0.0 ~200.0 % > I: 0~3600s - D: 0~900s

Isolation

Output terminals(control output , alarm , transmission) and input
terminals are isolated separately

Isolated resistance

10MQ or more between input and case (ground) at DC 500 V
10MQ or more between output and case (ground) at DC 500 V

Dielectric strength

1000V AC for 1 minute between input terminal and case (ground)
1500V AC for 1 minute between output terminal and case (ground)

Operating 0~50C
temperature

Humidity range 20~90%RH
Weight 1509
Display Height PV:7mm

SV:7mm




e Optional Spec.

Model FY400
Output 2 For heating and cooling control use.

Relay , SSR, 4~20mA, 0~20mA, 0~5V, 0~10V , 1~5V , 2~10V
Alarm 2 SPST type

3A, 220V , electrical life:100,000 times or more (under rated load)
Alarm 3 Not available

Heater Break Alarm
(HBA)

Display range of heater current : 0.0~99.9A , Accuracy : 1%FS

Included CT : SC-80-T (5.8mm dia, 0.0~80.0A)
or SC-100-T (12mm dia, 0.0~99.9A)

Alarm relay : AL1

Transmission

Available for PV or SV transmission

4~20mA, 0~20mA, 0~1V, 0~5V, 0~10V, 1~5V , 2~10V

Remote SV

4~20mA, 0~20mA, 0~1V, 0~5V, 0~10V, 1~5V , 2~10V

Communication

Protocol : MODBUS RTU , MODBUS ASCII , TAIE

RS232,RS485, TTL

Baud rate: 2400 , 4800, 9600 , 19200 , 38400 bps.
Data bits : 8 , Stop bit : 1 or 2bit , Odd or Even parity.

Water/Dust proof

IP65

® Special control output (OUT1)

Model FY400
1¢ zero crossing Available
control(1¢pSSR)
Motor valve control Available
® Programmable RAMP/SOAK
Model PFY400
Programmable 2 patterns with 8 segments each.
RAMP/SOAK The 2 patterns can be linked together as 16 segments use.




Terminal arrangement
FY400 Terminals ( 48mm x 48mm , DIN 1/16)

A.Power Supply
CH
® Kl [6]
AC BS-265V
Dr:15~5[;x-’mpr.jum [2] 1]
H.CT Input
3] {1 P
11
@ ) &
)
(5]

B.Control Output
TC,my
OUTI OUT2
Relay S5E mAY Relay 55K mAY E
16D | | 5D o
BE- | | B o
D.Alarm
----------------------------------- (Use QUTL & QUTZ)
(Option) AL1  AL2 (Proportional Motor
GUTI Walve Contral)
OUTI
(1D ero Cross {Proportional Motor Izl_é: @1 I Al 1
Conlral) Valve Control) EI_? ._f -

@ K1 El[,'L{]'SE E.Transmission F.Communication
TRS R5232  RS485

[13] G2 [4]oPEN 1] ko —19] D _@}m—@

[EI K2 @ COM m o _@ D4 _@ e _@

S-Ii_@ .‘i[i—@




External dimension and panel cutout (Unit : mm)

44.5+0.51——|
+] [+ ]
70 44.5+0.5
FY400
+| |+
1] oo 80 \65
Parts description
(9)
&0
(1)
serl ¢ V| NG
;
0000
SYMBOL NAME FUNCTION
PV Measured value Displays PV or various parameter symbols
(PV) display (Red)
SV Set value Displays SV or various parameter set values
(SV) display (Green)
SET Set key Used for parameter calling up and set value
registration
A/M Auto/Manual key Switches between Auto(PID) output mode and
Manual output mode.
< Shift key Shift digits when settings are changed
V Down key Decrease numbers (-1000,-100,-10,-1)
*Program hold * Program hold (Programmable controller )
Up key Decrease numbers (+1000,+100,+10,+1)

* Program run

* Program run ( Programmable controller )

QEEBBVE Q OB & © © O

OUT1 OUT1 lamp Lights when OUT1 is activated (Green)
ouT2 OUT?2 lamp Lights when OUT?2 is activated (Green) °
AT Auto tuning lamp Lights when Auto tuning is activated (Orange)
ALl Alarm 1 lamp Lights when Alarm 1 is activated (Red)
AL2 Alarm 2 lamp Lights when Alarm 2 is activated (Red)
AL3 Alarm 3 lamp Lights when Alarm 3 is activated (Red)
PRO * Program running * Flashes when program is running

lamp

( Programmable controller ) -




Operations

Power On
Controller will display as below

5058

All LED and 7 segment Display input type Display range Ready for use
displays will be lighted (K2) (0.0~400.0)

Change the Set Value (SV)
Change SV from 0.0 to 100.0

(o]l el fo v ]

Press @key. The SV Press (&) key PressC/A\D key Press key
number started to flash.  to select the hundreds digit, to change the numberto 1 to store the new
The flashing digit indicates set value,

which digit can be set.

Change the Alarm Value
Change AL1 value to “5.0” (AL1 active, if PV exceeds SV over 5.0)

@A 0G0 M M 06O EMEDE

E—

mﬁ-—-

Press -@ ke
Press key Press (= key Press (A key store the new vilue

to display parameter AL1 to change AL1 value increase AL1 value of AL1



Autotuning (AT)
Use AT function to automatically calculate and set the optimize PID value for

your system.

M0 OomEEDE oODDOoemDE DEO0OMm®MDE

E—

| mET | A"

Pre§s key Press (< ) key Press@ key Press kay
to display parameter AT, to change AT setting change AT to “YES" Start auto tuning
(AT lamp will be
lighted on})
. Autotunin
Autotuning ATVL=2IE
ATVL=0 *Set ATVL to prevent overshoot occurred during

autotuning process.

To set ATVL press key 5 seconds to enter
o) Level 2 (PID Level) and then change the value.

....... oy
Sy /-\ ": Sy

100% 100%

Cuwdput®  [OM| OFF | OM | OFF Cutpui®  |OM| OFF | OM OFF
0% e
-
OM / OFF Control PID Control OM 7 OFF Control PID Contral
{Autatuning) [After Autotuning) [Autatuning) {After Autotuning)

Autotuning failure

Possible cause 1 ATVL is too big. (If not sure - set ATVL=0)

Possible cause 2 | Caloulation time is too long.
(Set PID parameter manually)




Programmable RAMP / SOAK (Only available for PFY model)

*For detail of the programmable instruction, please refer with page 21.

Assume the temperature profile is as below (use total 4 segments )

20
| | 120
| | I 1
| | I |
. [ o - |
RAMEP I S0AK [ HAME | Nk [
+ -+ 5 53 & I -ﬁ,.;
1 hanir .3|:| .5D 1 hu",“ and
minuies minutes 20 minutas

Please operate conroller as following steps:

e
Press (BET) key Set SV_1to 200.0 Set TM_1 to 01.00 Set OUT1 to 100.0
|4} Iﬂ|E~p|El',' S".u‘_'1 (1 hour)

Set TM_2 to 00,30
SetSV_2102000 (30 mintes) Set OUT2 to 100.0

Set TM_3 to 00,50
SetSV 3101200 (50 mintes) Set OUT3 to 100.0

Press () key
Set3V_4 o 12000 Set TM_4 to 01.20 et OUT4 to 100.0 e FUR program

(1 hour and 20 minutes) (PRO LED start lighting)



Operation levels

Levels diagram

Lewvel 1

Level 2
"PI'ERF- |:P|D LE‘u’El}

Key 5 seconds

{User Level)

Press Key 5 seconds

Press Keyv+ @5 seconds

Level 3
{Input Level)

LCK = 0000

P g
Press(SET) Key+( < ) 5 seconds

LCK=1111

Level 4
(SET Level)

Press Key+ @ 5 seconds

Lock function

Press Key+ ()3 seconds

% The controller retwens to Level 1 if there

15 o key operation within 60 seconds,

# In any Level ,press{ AM } key

twice will return o Level 1.

To use lock function, please set parameter “LCK” in level 2.

LCK Levels entering available Parameters which can
Level 1 | Level 2 | Level 3 | Level 4 be changed
(User) | (PID) | (Input) | (SET)
ooy © © © --- All parameters
(Factory set value)
N © © | - All parameters
oo © © | - | - All parameters except
level 3
ol © © | - | - Parameters in level 1
ool o © | -— | - “SV” and “LCK”
gigl] o © | —— | — Only “LCK"







F Yseries

. Temperature Controller
Dlgltal PID Process Controller

‘}gn Notice |

FY100

FY101 FY400

FY600

FY700 FY800

FY900

Please confirm the specification of controllers is to totally with your requirement before using it, also read this useris manual in detail.

A Danger

1. Danger ! Electric Shock !

DON'T touch AC power wiring terminal when controller has been powered !

Keep the power off until all of the wiring are completed !

A Warnlng

. Please confirm the AC power wiring to controller is correct, otherwise it would be caused aggravated damage on controller.
(FY400 connecting with Pin 1 and 6,FY100/101/600/700/800/900 with Pin 1 and 2).
2.Be sure to use the rated power supply(AC85~265V or DC24V),otherwise it would be caused aggravated damage on controller.

3. Please confirm wires are connected with correct terminal (Input, Output).

4. Use M3 screw-compatible crimp-on terminals with an insulation sleeve, as shown below

3.2mm
3
'

5.8mm or less

5.8mm or less

3.2mm

;@% Torque : 0.4 N.m (4kgf.cm)

5. Avoid to install controller in following spaces:
I. A place where the ambient temperature may reach beyond the range from 0 to 50°C
Il. A place where the ambient humidity may reach beyond the renge from 50 to 85% RH.
I1l. A place where the the controller likely to come into contact with water,oil,chemicals,steam and vapor.
IV. A place where the controller is subject to interface with static electricity,magnetism and noise.
6. For thermocouple(TC) input, use shield compensating lead wire.
7. For RTD input, use shield wires which have low resistance and no resistance difference between the 3 wires.

‘gﬂ External Dimension and Panel Cutout ¢ Unit: mm )
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SYMBOL NAME
Measured value
@ (PV)display
Setting value
@ (SV)display
O s
@ ﬁ\:;o/Manual
€| (B ShiftKey
Down Key
v @ (*Program Hold)
Up K

(*Program Run)

koo

FUNCTION

Displays PV or various parameter
symbols(Red)

Displays SV or various parameter
set values(Green)

Used for parameter calling up and
set value registration

Switches between Auto(PID)
output mode and Manual output
Shift digits when settings are
changed

Decrease numbers

(*Only for programmable controller)

Increase numbers
(*Only for programmable controller)

= Terminal Arrangement |

FY100

NAME

OUT1 lamp
OUT2 lamp
Autotuning lamp
Alarm 1 lamp
Alarm 2 lamp

Alarm 3 lamp

Manual output
lamp

*Program Running
amp

9 ol
OUT1% gLSJgI):;M,BarGraph

AV +’_@):|
ssR +F®—T

v
o T ssR
O

TRS

™
Remots SV
mAY Ne

Mg com fo o 5 4 C
AN I g0
$IEJ
&

ALMT ouT2 ouTi _ I\T'CJ . { | | ALM2
AC SG SD RD RS232
- RTD| DX+ DX- RS485
85265V A S0

A.Power Supply

FY101

FY700/900
FY100/101 External Interface Unit.

FUNCTION
Lights when OUT1 is on(Green)
Lights when OUT2 is on(Green)

Lights when Autotuning is activated(Orange)
Lights when Alarm 1 is activated(Red)
Lights when Alarm 2 is activated(Red)
Lights when Alarm 3 is activated(Red)

Lights when manual output is activated
(Orange)

*Flush when program running
(Only for programmable controller)

Output 1% is displayed on 10-dot LEDs

+ (D <
l—@-l mA.v

f®i ssR
o
(6]

Remote SV
A.

ALM1

85-265V

o

o———
AC 85-265V
DC 15-50V(Option)

B EE R

-

H.CT Input

B.Control Output

OouT1 ouT2
Relay SSR mA/ V Relay SSR mA/V

[ 1 ++
80 | | oude

D.Alarm
i (Use OUT1 & OUT2)
(Optional) AL ALz (Motor Valve Control)
ouT1 ouT1
(1 Zero Cross Control) (Motor Valve Control) o | B | o | AL1
EF E | e
G1
K [3]otose E.Transmission G.C
TRS RS232 RS485 TTL
e [2]open + ro—[i]ox—fa]Ro{11]
K cou so—fiz]orfizso—f]

s6—{13]

s

A.Power Supply

No+ - +T- m _
" @49

FY700

ouT1
—le] +
DX+ DX-
RTD|  Rrsass
A B |8

o——

o———
AC 85-265V
DC 15-50V(Option)

HIEIHEIH&ELI

B

fiel
3|

H.CT Input
B.Control Output C.Input
ouT1 ouT2 mA/V RTD  TCmV

Relay SSRmA/V

Relay SSRmA/V

6%

a@s@

(Optional)
ouT1 ouT1
(Motor Valve Control) (1¢ Zero Cross
Control)
&1
[4] crose )
OPEN |

coM

D.Alarm E.Transmission
TRS

ouT1 +
(1¢Phase 0
Angle Control) -

o1

ki

G2 G.Communication  F.Remote

Remote SV

@ RS232 RS485 TTL

o, || BT |
3 || e | P
PROT SG e




A.Power Supply
o— |

o—
AC 85-265V
DC 15-50V(Option)

H.CT Input
B.Control Output

ouT1 ouT2

Relay SSR mA/V Relay SSR mA/V

6] Ertsiey

109
V09 —
com
D.Alarm E.Transmission
. AL1 AL2  AL3 TRS
Optional
(Optional) .
®

el (1 ¢ Phase Angle | -
(Motor Valve Control) Control)

E_ K2

CLOSE &2 G.Communication  F.Remote

OPEN IE‘ K1 RS232 RsS485  TTL BRI

H— ro—fia] ox—fia] ro-14]

[10] com SDDHS -

sl seie]

E.Transmission

A.Power Supply =
!
AC 85-265V = 7S
DC 15-50V/(Option) P
Bl
H.CT Input @ FF;Rertn::e
emote
B -
= ®
2 -
Bl

B.Control Output

UT1 ouT1 ouT1
Relay SSR mA/V % [ lZe‘r)o Cross  (3¢p Ze‘r)o Cross
E NO ontrol ontrol
" G1 RG1
[o]
4| |m ||
E=C
OUTzCOM | TG'
Relay SSR mA/V
@I—i 162
@_& +—+ k] AL1 AL2  AL3
] by
-+ |

@F’TROT

ouT1 OuT1 oUT1
(Motor Valve Control) (égnli%a‘se Angle (Aan ‘ﬁ:gjﬁm\
G.Communication
CLOSE K RS232 RS485  TTL
OPEN G2 RD Dx—{14] RD
: '— K2 SD—E DX+ 2
Bk, sofe] o]
l (Remote SV)
PROT RS232  RS485

‘Eﬂ Operations |

1.Power ON: Controller wiil display as following

serlam| < V[ A

Light all LEDs and all
7 segment displays

2.Change the Set Value(SV): Change SV from 0.0 to 100.0

Display range

Display input type
piay input byp (0.0 ~400.0)

Ready for use

Press (<D Key Press 0 Key Press (/\D Key Press Key
The SV number started to ~ To select the To change the To store the
flash.The flashing digit hundreds digit. number to 1. new set value.

indicates which digit can be set.

3.Autotuning (AT):
Use AT function to automatically calculate and set the
optimize PID value for your system.

sETmeV\/\
J

Press Key Press( KD Key Press (/D Key Press Key
To display To change AT setting.  Change ATto" YES"  Start Autotuning process
parameter AT. (AT lamp will be lighted on)

Autotuning ATVL=20
*Set ATVL to prevent overshoot occurred during
autotuning process.

To set ATVL ,press key for 5 seconds to enter
Vv Level 2 (PID Level) and then change the value.

sv
#sv-zo
A AN -
PV

100% $ ¢ :
Output % E|OFF on | oFF

Autotuning ATVL=0

(Overshoot

sV

T

100%—
Output %  |ON| oFF [ on | oFF

- >
ON/OFF Control ~ PID Control
" ON/OFF Control  PID Control
(Autotuning)  (After Autotuning) (Autotuning)  (After Autotuning)

4.Change the Alarm value:
Change AL1 value to"5.0"( AL1 active ,if PV exceeds SV over 5.0)

Press Key Press (KD Key Press (/\D Key Press Key
To display parameter AL1  To change AL1 value Increase AL1 value Store the new value of AL1

* There are total 16 alarm mode types ,referenced as below:
* To change Alarm mode, press (sen+ (<D key 5 seconds to enter
Level 3(Input Level) and then change the value of ALD1/ALD2/ALD3.

5.Alarm mode type (Referenced for ALD1/ALD2/ALD3)
(A :SV A :Alarm set value)

Deviation high alarm Band alarm Segment End alarm
0 with hold action* 04 (Only for Programmable controller)
OFF 1 (1)ALD1~3 , set 07
N pv| |14-2E “ OFF 07| @) ALD1~3=Alarm Segment
HIGH Low /A AHGH (3) ALT1~3 defines as follows:
0 = flicker alarm
Deviation high Process high alarm 99.59 = continued alarm
1 eviation high alarm 0 with hold action* others = alarm ON time
OFF ON PV OFF ON PV Program Run alarm
HIGH Low HIGH (Only for Programmable controller)
Deviation " 17 Run Stop
eviation low alarm Process high alarm o |
with hold action* 9 ON OFF AL
02 15 OFF on
N OFF PV System failed alarm* (ON
Hien PV oW HIGH ystem failed alarm* (ON)
08 Normal Failed
Deviation low alarm Process low alarm
06 with hold action* OFF ON AL
12 ON OFF ON OFF
ion Tow TG PV System failed alarm* (OFF)
18 Normal Failed
Deviation high/low alarm Process low alarm
with hold action* 16 OFF AL
03 |"on OFF ON ON OFF
PV PV Heater Break Alarm
HIGH HIGH
ow Tow 09 (HBA)
g . 00
Deviation high/low alarm 10 No alarm
13| "o OFF ON v
Low HIGH

*Hold action:

When Hold action is ON ,the alarm action is suppressed at start-up until the
measured value(PV) enters the non-alarm range.

*System failed:

It means that the controller display error message with one of following :
"UUU1" or "NNN1" or "CJCE"



w=[d Parameter List

Levels

Diagram

Level 1

(User Level)

LCK = 0000

Press (SED)Key 5 seconds I Press (SET) Key+(<) 5 seconds

* The controller returns to Level 1 if there
is no key operation within 60 seconds.

*In any Level, press key
twice will return to Level 1.

Level 2 Level 3
EreSSS d (PID Level) (Input Level) Press Key+(<D) 5 seconds
£y O seconas
Level 1 (User Level) Level 2 (PID Level)
Process Value [ P ] [P i ] Proportional band 1 Range : 0.0~200.0%
SetValue | 5§ | 3.0 (For output 1) ON/OFF control if set to 0 (0.0)
t Set
[ i ] Integral time 1 Range : 0~3600 seconds
Output Limt (For output 1) PD control if set to 0
t Set
) [ d{] Derivativetime 1 Range : 0~900 seconds
Autotuning | 60 | (Foroutput 1) Pl control if set to 0
t Set
(AL dbt] o |
Alarm1 set value ead-band time Don't care
Heater current display( 0.0 ) Auto tuning offset value Range : 0~USPL
HBA set value * it will show,
when HBA o Range : 0~150 seconds
Al 2 set val function enable Output 1 cycle time Rela%l output :10
arm 2 setvalue uset Voltage pulse output : 1, mA output :0
AL 3| Display Hysteresis for output 1
= Range : 0~1000
Alarm 3 set value P10 7] ONJOFF control 9
el Set
- Proportional band 2 The same with P1
[i] (For output 2)
Set
Integral time 2 .
(For output 2) The same with 11
Set
Derivative time 2 )
(For output 2) The same with D1
Set
Display if ) .
. Output 2 Cycle time The same with CYT1
output2 is [ 3]
provided Disol SSEE"
isplay |HY Hysteresis for output 2 .
If P2=0 n ON/OFF control The same with HYS1
Set
Control gap 1 Set point of output 1 (Heating side)
(For output 1) =SV - GAP1
Set
<, Control gap 2 Set point of output 2 (Cooling side)
(For output 2) =SV + GAP2
(L8] pync
[Boog unction lock
Set
Return to "P1"
Levels entering available
Level 1 Level 2 Level 3 Parameters which can be changed
(User Level) (PID Level) (Input Level)
©) © [©) All parameters (Factory set value)
©) © | @ - All parameters
© o All parameters except Level 3
¢} [¢) Parameters in Level 1
€] © SV"and "LCK"
0 @ | - Only "LCK"

‘gﬂ Error Displays

E
CJCE

oo 'I

1

M

RJC
FACF

IN1E : Input 1 Error

Check whether input loop is opened or wiring incorrect.

CJCE :Cold Junction Compensation Failed

Check the compensation diode outside controller.
UUU1 : PV is above USPL

Check whether the input value is correct or not.
NNN1 : PV is below LSPL

Check whether the input value is correct or not.
ADCF :A/D Convert Failed

Controller needs to be repaired.

RAMF :RAM Failed

Controller needs to be repaired.

Level 3 (Input Level)

pux]
pun |
-~

@
e

(]
C:l?::l
T3
c3| ==

I

w2
i
io|--

@
e

pux]
e
oo
e ny

ny
( Y]
0|3

g

i
o
C3ca

y

Ui g|ca

(]
c3
c3
c3

-
1
2

C
=

o|C:
2

ca
c3

1
-

™
ux)
w
I

@
-8

c3
(g
o

Input type selection

Analog input low limit calibration
(Used for mA and V input)

Analog input high limit calibration
(Used for mA and V input)

Decimal point position
(Available for mA and V input)

Lower Set-Point Limit

Upper Set-Point Limit

Remote input low limit calibration

Remote input high limit calibration

Alarm mode of AL1

Alarm time of AL1

Alarm mode of AL2

Alarm time of AL2

Alarm mode of AL3

Alarm time of AL3

Hysteresis of all Alarm

Output 1 low limit calibration
(Used for mA and V output)

Output 1 high limit calibration
(Used for mA and V output)

Output 2 low limit calibration
(Used for mA and V output)

Output 2 high limit calibration
(Used for mA and V output)

Retransmission low limit calibration

Retransmission high limit calibration

Full run time of proportional motor
( Used for proportional motor valve
control output)

Used for programmable controller
to wait continued operation

Communication Protocol
Selection

Communication Bits
Configuration

ID number

Baudrate

SV compensation

PV compensation

Unit of PV & SV

PV Filter

Reserved

Action mode

Control algorithm

Frequency

Return to "INP1"

Range : -1999 ~ 9999

Range : 0 ~ 9999

0000 - 000.0 » 00.00 » 0.000
Scaling Low Limit

Scaling High Limit

1 -1999 ~ 9999

Range

Range : 0 ~ 9999

Range:00~19
Refer to "Alarm mode type"

Range : 0~99 Min 59 Secs

0=Flicker Alarm  » 99:59=Continued
Others=On delay time

(If ALD=07 , ALT means alarm on time)

The same with ALD1

The same with ALT1

The same with ALD1

The same with ALT1

Range : 0~1000

Range : 0 ~ 9999

Range : 0 ~ 9999

The same with CLO1

The same with CHO1

The same with CLO1

The same with CHO1

Range : 5~200 seconds

0=Not wait
Others=Wait value

MODBUS RTU /
MODBUS ASCII / TAIE

O0_81/0_82/E_B81/E_82
Range : 0~255

2400 /4800 /9600 /
19200 / 38400 bps

Range : -1000~1000

Range : -100.0~500.0
C(°C)/F(°F)/A(Analog)

PV will responese faster if
PVFT is smaller.

Heat / Cool

PID / Fuzzy

50/ 60HZ



~w=H Specifications|

| 1c
| R
[ mAde |

mA dc

Voltage dc

DP Position
Output 1

TC
RTD

Voltage Pulse

Voltage dc

Alarm 1

Control algorithms
PID range

Isolation

Isolated resistance

Dielectric strength

Operating temperature
Humidity range
Weight (approx)

Display Height

Moel

Heater Break Alarm
(HBA)

Transmission

Remote SV Input

Communication

WaterProof/DustProof

Standard Spec.

FY400 FY600 FY700 FY800 FY900
48X48mm 96X48mm 72X72mm 48X96mm 96X96mm
AC 85~265V , DC24V (Optional)

50/60 HZ

approx 3VA approx 4VA approx 3VA approx 4VA approx 4VA

Non-volatile memory E2PROM

Accuracy : 0.2%FS,Sample time : 250ms

K,J,R,S,B,E,N, T,W5Re/W26Re,PL2,U, L

PT100, JPT100, JPT50

4~20mA , 0~20mA

0~1V, 0~5V, 0~10V, 1~5V, 2~10V

-10~10mV , 0~10mV , 0~20mV , 0~50mV , 10~50mV

0000, 000.0, 00.00, 0.000 (available for mA or Voltage dc input)

Main control output

SPST type SPDT type SPDT type SPDT type SPDT type
8A , 220V , electrical life : 100,000 times or more(under the rated load).

For SSR drive. ON:24V , OFF:0V , maximum load current:20mA.

4~20mA , 0~20mA ° maximum load resistance: 560Q.
0~5V,0~10V,1~5V,2~10V » maximum load current : 20mA.

SPST type SPDT type SPST type SPDT type SPDT type
3A, 220V, electrical life : 100,000 times or more(under the rated load).

PID, P, Pl, PD, ON/OFF(P=0) , FUZZY

P :0~200% ,|:0~3600 Secs, D : 0~900 Secs

Output terminal (control output , alarm ,transmission) and Input terminal are
isolated separately.

10M Q or more between input terminals and case(ground) at DC 500V
10M Q or more between output terminals and case(ground) at DC 500V

1000V AC for 1 minute between input terminals and case(ground)
1500V AC for 1 minute between output terminals and case(ground)

0~65°C / 0~50°C
20~90% RH
approx 150g approx 225g approx 225g approx 225g approx 300g

PV:8mm PV:7mm PV:14mm PV:8mm PV:14mm
SV:8mm SV:7mm SV:10mm SV:8mm SV:10mm
Optional Spec.
FY400 FY600 FY700 FY800 FY900

FY100 FY101
175X110mm  90X90mm
AC 85~265V

approx 4VA  approx 3VA

SPDT type SPDT type

SPDT type  SPST type

approx 130g approx 80g

FY100 FY101

2 Patterns with 8 segments each . The 2 patterns can be linked together as 16 segments use

For heating and cooling control use

SPST type SPST type SPST type SPST type SPST type
For SSR drive. ON:24V , OFF:0V , maximum load current:20mA.

4~20mA , 0~20mA ° maximum load resistance : 560Q.

0~5V, 0~10V ,1~5V ,2~10V > maximum load current:20mA.

SPST type SPDT type SPDT type SPDT type SPDT type
— SPST type SPST type SPST type SPST type
Display Range of Heater Current:0.0~99.9A , Accuracy : 1%FS

SPST type SPST type

SPDT type S
SPST type S

Included CT :SC-80-T (5.8mm dia, 0.0~80.0A) or SC-100-T(12mm dia , 0.0~99.9A)

Alarm Relay : AL1
Available for PV or SV transmission

4~20mA , 0~20mA ° maximum load resistance :560Q.

0~5V, 0~10V, 1~5V, 2~10V e maximum load current : 20mA .
4~20mA, 0~20mA, 0~5V, 0~10V , 1~5V , 2~10V are available.
Protocol : MODBUS RTU,MODBUS ASCII, TAIE

Interface : RS232 , RS485 , TTL

Baudrate : 38400, 19200 , 9600 , 4800 , 2400 bps.

8 bit , Start bit : 1 bit, Parity : Odd or Even , Stop bit : 1 or 2 bit
IP65

* Not available




‘éﬂ Order Information |

Model

Output1 Output2 Alarm TRS Remote SV

Model & Suffix codes

Commu- Input P Water/Dust
nication Type ower  proof

Fraoo] — 1] o] 1] fol [o]  lo] = o2 =[a]  [A]

FY400
FY600
FY700
FY800
FY900
FY100
FY101
(STANDARD)

PFY400
PFY600
PFY700
PFY800

PFY900
PFY100
PFY101

(RAMP/SOAK
Programmabl

Optio
Model

TC
—Zmw ®»w o <

PLII

JPT
100
PT
100
JPT
50

RTD

48x48mm
96x48mm
72x72mm
48x96mm
96x96mm

175x110mm

90x90mm

48x48mm
96x48mm
72x72mm
48x96mm
96x96mm

175x110mm

90x90mm

e)

TYPE| CODE

K1
K4
J1
J4
R1
S1
B1
E1
N1
T
w1
PL1
ut
L1
JP1
JP4
DP1
DP4
JP1
JP4

O O - O - O O O O O

OXOXOIOXOXO)

01
04
07
10
13
15
17
18
20
22
25
27
29
32
4
44
47
50
53
56

0 None 0 None O None O None 0 None 0 None See Input A AC85~265v N None
1 Relay N Relay 1 1Set WM 4~20mA (N 4~20mA M RS232  Codes DC 24V JAR P65
2 Voltage Pulse A \oltage Pulse 7l 2Sets WP 0~20mA 7 0~20mA P RS485

(SSR Drive) (SSR Dirive) ¥ 3sets M o0~5v A Y e TTL

4~20mA S 4~20mA =N 0~10V =N 0~10v .8 RS232_MODBUS

0~20mA EN 0~20mA o 1~5v o 1~5v 28 RS485_MODBUS

0~5V LS 0~5V /N HBA* 2N 2~10V ol 2~10v

0~10V N 0~10V 28 HBA+AL2

1~5v o 1~5V G HBA+AL2+AL3 FY100 WA\ Fixed terminals, AC 85-265v

2~10V DN 2~10V BN Plug in terminals, AC 85~265V

1¢ SCR zero cross control FY101 | AN Fixed terminals, AC 85~265V

3¢ SCR zero cross control

Motor valve control

1 ¢ SCR phase angle control

3 ¢ SCR phase angle control * - Block means optional functions with additional charge

** HBA : Heater Break Alarm(HBA must use AL1 as alarm relay)

Combination of options and models

_ — O O
- - O O - O O O O O O O O
O - O O - O O O O O O O O
- - O O - O @) O O O O O O
O O O @) O O O O O O O O O
- ® o - e |lole|o]le o] © |-
= | = ® — | o[ Jolc o] O |
O Available — Not available * Remote SV function is not available,if HBA Function has been specified.
Input type table
RANGE TYPE CODE RANGE Tvee cooe [ wvee| coc [
0.0~200.0°C(392.0°F) K2 02 0.0~400.0°C(752.0°F) K3 03 0~600°C(1112°F) ANT 61 -10~10mV
0~800°C(1472°F) K5 05 0~1000°C(1832°F) K6 06 0~1200°C(2192°F) 62 -2~V
0.0~200.0°C(392.0°F) J2 08 0.0~400.0°C(752.0°F) J3 09 0~600°C(1112°F) 63 5.5V
0~800°C(1472°F) J5 11 0~1000°C(1832°F) J6 12 0~1200°C(2192°F) 64 -10~10V
0~1600°C(2912°F) R2 14 0~1769°C(3216°F) AN2 1 0~OmV
0~1600°C(2912°F) S2 16 0~1769°C(3216°F) AN3 76 0~20mV
0~1820°C(3308°F) AN4 81 0~50mV
0~800°C(1472°F) E2 19 0~900°C(1652°F) % 82 o-coma 10999999
0~1200°C(2192°F) N2 21 0~1300°C(2372°F) E BAEET 199.9.999.9
-199.9~400.0°C(752.0°F) T2 23 -199.9~200.0°C(392.0°F) T3 24 0.0~350.0°C(662.0°F) 3 84 0.5V or
0~2000°C(3632°F) W2 26 0~2320°C(4208°F) 85 010V '19-9%:99-99
0~1300°C(2372°F) PL2 28 0~1390°C(2534°F) BB T -1.999-9.999
-199.9~600.0°C(999.9°F) U2 30 -199.9~200.0°C(392.0°F) U3 31 0.0~400.0°C(752.0°F) o
0~400°C(752°F) L2 33 0~800°C(1472°F) AT
-199.9~600.0°C(999.9°F)  JP2 42 -199.9~400.0°C(752.0°F) Jp3 43 -199.9~200.0°C(392.0°F) T
0~200°C(392°F) JP5 45 0~400°C(752°F) JP6 46 0~600°C(1112°F) ——
-199.9~600.0°C(999.9°F) DP2 48 -199.9~400.0°C(752.0°F) pp3 49 -199.9~200.0°C(392.0°F) S
0~200°C(392°F) DP5 51 0~400°C(752°F) DP6 52 0~600°C(1112°F)
-199.9~600.0°C(999.9°F)  JP2 54 -199.9~400.0°C(752.0°F) Jp3 55 -199.9~200.0°C(392.0°F)
0~200°C(392°F) JP5 57  0~400°C(752°F) JP6 58 0~600°C(1112°F)

No.FYTCV7 2007.06



